Diagnostik ve Sorun giderme

Kontrol cihazi ¢calismiyor, herhangi bir hata kodu gorinttlenmiyor

« Ekranin yanmamasi halinde, kontrol cihazina giden gti¢ kaynagini kontrol edin (topraklama ve giris fazlar baglantisi, bkz. sayfa 20).

¢ "Hizl durus" veya "serbest durus" fonksiyonlarinin atanmasi, ilgili lojik girislere gii¢ verilmiyorsa kontrol cihazina yolverilmesini énler. Bu
durumda ATV12 serbest durus modunda ~ 5 k£, hizl durus modunda F 5 £ goruntiler, serbest durug modunda ~ o 4 gorlntlleyecektir.
Bu fonksiyonlar sifir konumunda aktif oldugu igin kablo kopmasi durumunda kontrol cihazinin durmasi normaldir. LI atamasi £ 0~ F/
FULLIFUR-I5EE - mentsunde kontrol edilecektir.

¢ Run komutu girisinin/girislerinin segilen kontrol moduna uygun olarak etkinlestirildiginden emin olun (parametreler Kontrol tipi £ L [ sayfa
48 ve 2 telli kontrol tipi £ [ £ sayfa51, L O~ F/FLUL LI |- 0-menusinde).

« Gig¢ kaynagi baghyken Modbus'a referans kanali veya komut kanal atanmissa kontrol cihazi "~ 5 E" serbest durus gorintiler ve
haberlesme veriyolu bir komut génderene kadar durdurma modunda kalir.

¢ Fabrika ayarinda "RUN" butonu etkin degildir. Kontrol cihazini yerel olarak kontrol etmek icin Referans kanali 1 F ~ | (sayfa 62) ve

Komut kanali 1 [ o [ (sayfa 63) parametrelerini ayarlayin (C 0~ F/F UL L/C £ L -menlsu). Bkz. Kontrol cihazinin lokal olarak kontrol
edilmesi sayfa 46.

Otomatik olarak silinemeyen hata algilama kodlari

Kapatip agarak silmeden ¢nce algilanan hatanin nedeni ortadan kaldiriimalidir.

5 0F ve E ~ F ayrica, lojik giris yoluyla uzaktan silinebilir (parametre Algilanan hata resetlemesi atama ~ 5 F sayfa 91, L O~ FIF UL L/
F L E Omenisiinde).
Kod ‘ Ad Olasi nedenler Cozim
CrF I |]Onsar « Sarj rolesi kontrol hatasi veya sarj | « Kontrol cihazini kapatin ve tekrar agin
rezistoriinde hasar » Baglantilari kontrol edin
* Ana beslemenin stabilitesini kontrol edin
* Yerel Schneider Electric temsilcinizle
iletisim kurun
/= F [ |]|Bilinmeyen kontrol cihazi degeri ¢ Gug karti, depolanan karttan farkli | ¢ Yerel Schneider Electric temsilcinizle
iletisim kurun
I'm F 2 [|Bilinmeyen veya uyumsuz gug¢ karti | « Gui¢ karti, kontrol kartiyla uyumsuz | « Yerel Schneider Electric temsilcinizle
iletisim kurun
I'= F 3 ||Dahili seri baglant « Dabhili kartlar arasinda haberlesme | « Yerel Schneider Electric temsilcinizle
kesintisi iletisim kurun
I'm F 4 ]| Dahili fabrikasyon hatasi ¢ Tutarsiz dahili veriler ¢ Yerel Schneider Electric temsilcinizle
iletisim kurun
I'm F 3 ||Akim 6lgim devresi « Donanim devresi nedeniyle akim | « Yerel Schneider Electric temsilcinizle
Olcimu dogru degil iletisim kurun
- - - - || Uygulama Bellenimi sorunu ¢ Multi-Loader araci kullanilarak « Uriiniin uygulama firmware'ini tekrar
gecersiz uygulama bellenimi yukleyin
glncellemesi
I'm F & || Dabhili termal sensér hatasi « Kontrol cihazi sicaklik sensori « Yerel Schneider Electric temsilcinizle
diizgiin sekilde galismiyor iletisim kurun
¢ Kontrol cihazi kisa devrede veya
aclk
Im F £ ]|Dahili CPU ¢ Dabhili mikro islemci ¢ Kontrol cihazini kapatin ve tekrar agin
« Yerel Schneider Electric temsilcisi ile iletisim
kurun
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Diagnostik ve Sorun giderme

Otomatik olarak silinemeyen hata algilama kodlari (devami)

| Kod ‘ Ad Olasi nedenler Cozum
OocCF Asiri akim ¢ Motor kontrol menisiindeki ¢ Parametreleri kontrol edin

o - [ - parametreleri (sayfa 57) * Motor/kontrol cihazi/yiuk boyutlarini kontrol
dogru degil edin

« Atalet veya yuk ¢ok yuksek ¢ Mekanizma durumunu kontrol edin

¢ Mekanik kilittlenme « Sok bobinleri baglayin

« Anahtarlama frekansini 5 F ~ (sayfa 59)
dasuran

¢ Kontrol cihazi, motor kablosu ve motor
yalitimi toprak baglantisini kontrol edin.

5L F [ |]Motor kisa devresi » Kontrol cihazi ¢ikisinda kisadevre | « Kontrol cihazini motora baglayan kablolar
R - veya topraklama ve motor yalitimini kontrol edin
5L F 3 || Toprak kisa devresi « Calisma durumu sirasinda toprak | = Motor bobinlerini baglayin
hatasi
¢ Calisma durumunda motor akim
dizenleme

¢ Birden fazla motorun paralel
baglanmasi durumunda topraga
onemli dlciide akim kagag!

5L F4 ||IGBT kisa devresi ¢ Glc¢ agma sirasinda dahili gug ¢ Yerel Schneider Electric temsilcinizle
bileseni kisa devresi algilandi iletisim kurun
S50F Asir hiz ¢ Kararsizlik ¢ Motoru kontrol edin
» Uygulama ataletine bagl olarak e Agir hiz Maksimum frekans £ F - (sayfa
asiri hiz 57) degerinden %10 daha fazla, bu nedenle

gerekirse bu parametreyi ayarlayin

« Bir frenleme rezistori ekleyin

« Motor/kontrol cihazi/ylk boyutlarini kontrol
edin

¢ Hiz ddngusi parametrelerini kontrol edin
(kazang ve kararlilik)

EnF Ototanima » Motor, kontrol cihazina bagh degil | + Motor/kontrol cihazinin uyumlu olup
¢ Bir motor fazi kaybi olmadigini kontrol edin
» Ozel motor « Ototanima islemi sirasinda motor bulunup
¢ Motor donlyor (6rnegin, yik bulunmadigini kontrol edin
tarafindan tahrik ediliyor) « Bir ¢ikis kontaktoru kullaniliyorsa,

ototanima sirasinda bunu kapatin
¢ Motorun tamamen durmus olup olmadigin
kontrol edin
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Diagnostik ve Sorun giderme

Hata nedeni ortadan kalktiktan sonra otomatik yeniden yolverme fonksiyonuyla
silinebilen hata algilama kodlar

Bu hatalar ayrica, kapatip agarak veya bir lojik girisi yoluyla silinebilir (parametre Algilanan hata resetlemesi atama ~ 5 F sayfa 91).

| Kod ‘ Ad Olasi nedenler Cozum
L FF [ || Al akim kaybi hatasi Asagidaki durumlarda algilama: ¢ Terminal baglantisini kontrol edin
¢ Analog giris Al1l akim olarak
konfiglre edilmig
¢ All akim dlgcekleme parametresi
%0 [ ~ L [ (sayfa52) 3 mA
degerinden buyik
¢ Analog giris akimi 2 mA'dan dusiik
Ok F Asiri frenleme » Frenleme cok aniveyasirilenyik | « Yavasglama suresini artirin
cok yiiksek ¢ Gerekli olursa frenleme direnci bulunan bir modul takin
« Kabul edilebilir maksimum degerin altinda olundugundan
emin olmak igin hat besleme gerilimini kontrol edin
(calisma durumu sirasinda maksimum hat beslemesinin
%20 Uizerinde)
OHF Kontrol cihazi agir « Kontrol cihazi sicakhgi cok yiksek | « Motor yukind, kontrol cihazi havalandirmasini ve ortam
Isinmasi sicakhgini kontrol edin. Yeniden yolvermeden énce
kontrol cihazinin sogumasini bekleyin. Bkz. Montaj ve
sicaklik kosullari sayfa 13.
oLc Proses asir yuki ¢ Proses asiri yuki ¢ Prosesi ve kontrol cihazinin parametrelerinin proses
uygunlugunu kontrol edin
oLF Motor asiri yki » Asiri motor akimi tarafindan » Motor termik korumasinin ayarini ve motor yukini
tetiklenir kontrol edin.
OFF | |]1cikis fazi kaybi ¢ Kontrol cihazi ¢ikisindaki bir faz < Kontrol cihazindan motora giden baglantilari kontrol edin
kaybi » Yuk tarafi kontaktoru kullaniimasi durumunda baglanti,
kablo ve kontaktdriin dogru olup olmadigini kontrol edin

3 ¢ikis fazi kaybi

Motor bagl degil

Motor giicti ¢ok disuk, kontrol
cihazi nominal akiminin %6'sinin
altinda

Cikis kontaktorl agik

Motor akiminda anlik dengesizlik

¢ Kontrol cihazindan motora giden baglantilari kontrol edin

« Dusuk gicli bir motorla veya motorsuz deneyin: Fabrika
ayarlari modunda motor faz kaybi algilamasi etkindir
Cikis Fazi kaybi algilama [ F L sayfa94 = 4 £ 5. Kontrol
cihaziyla ayni degerde bir motor kullanmadan kontrol
cihazini test veya bakim ortaminda kontrol etmek igin
motor faz kaybi algilamasini devre disi birakin Cikis Fazi
kaybi algilama OF L =~ [

« Asagidaki parametreleri kontrol edin ve optimum hale
getirin: IR kompanzasyonu (kanun U/F) L/ F - (sayfa 58),
Nominal motor gerilimi L/ = 5 (sayfa57) ve Nominal motor
akimi ~ [ ~ (sayfa 57) ve bir Ototanima k- L/ » (sayfa 60)
gerceklestirin.

-
]
T

Sebeke asiri gerilim

Hat gerilimi ¢cok yiksek:

- Yalnizca kontrol cihazi giicu
acikken besleme, kabul
edilebilir maksimum gerilim
seviyesinin %10 lzerinde

- Calisma emri olmadan gug,
maksimum hat beslemesinin
%20 Uzerinde

Kesintili hat beslemesi

¢ Hat gerilimini kontrol edin
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Diagnostik ve Sorun giderme

Hata nedeni ortadan kalktiktan sonra otomatik yeniden yolverme fonksiyonuyla
silinebilen hata algilama kodlar1 (devami)

| Kod Ad

Olasi nedenler

Cozim |

]
iy
i

Giris fazi kaybi

¢ Kontrol cihazi beslemesi hatali
veya sigorta yanmis

¢ Bir fazda ariza

¢ Monofaze hat beslemesinde
trifaze ATV12 kullanihyor

« Dengesiz yiuk

¢ Bu koruma, sadece yukli kontrol
cihazinda calisir

¢ Gl¢ baglantisini ve sigortalari kontrol edin.
« Trifaze hat beslemesi kullanin.
¢ Giris Fazi kaybi algilama
1 F L (sayfa 94) = ~ [J olarak ayarlayarak hatayi devre
disi birakin

5L F5 | YUk kisa devresi « Kontrol cihazi ¢ikisinda kisa devre | « Kontrol cihazini motora baglayan kablolari ve motor
» Egerparametre IGBT testi 5 £ ~ £ yalitimini kontrol edin
(sayfa 95) 4 £ 5 olarak
ayarlanmissa calisma emrinde
veya DC enjeksiyon emrinde kisa
devre algilama
5L F | | Modbus haberlesme ¢ Modbus agindaki haberlesmede « Haberlesme veriyolu baglantilarini kontrol edin.
kesinti e Zaman asimini kontrol edin (Modbus zaman asimi £ £ [J
parametresi, sayfa 97)
¢ Modbus kullanim kilavuzuna basvurun
5LF¢Z | SoMove * SoMove ile haberlesmede kesinti | « SoMove baglanti kablosunu kontrol edin.
haberlesmesi e Zaman asimini kontrol edin
5L F 3 | HMI haberlesmesi ¢ Harici ekran terminaliyle ¢ Terminal baglantisini kontrol edin
haberlesmede kesinti

m
o
m

PI Geri besleme
algilanan hatasi

* PID geri beslemesi alt limitin
altinda

« PID fonksiyonu geri beslemesini kontrol edin
¢ Pl geri besleme denetim esigi L ~ | ve zaman gecikmesi
E F | parametrelerini (sayfa 76) kontrol edin.

UL F Proses dustk yik
hatasi

¢ Proses dustk yiki

« Motor akimi, uygulamayi korumak
icin Uygulama duistik yik zaman
gecikmesi ULt parametresi (sayfa
55) tarafindan ayarlanan
Uygulama Diisuk yuk esigi L L/ L
parametresi (sayfa 55) degerinin
altinda.

¢ Prosesi ve kontrol cihazinin parametrelerinin proses
uygunlugunu kontrol edin

-
[

F IGBT asir 1Isinmasi

« Kontrol cihazi asir i1sinmis
¢ Ortam sicakligina ve yike goére
IGBT dahili sicakhgi ¢ok yiiksek

¢ Yiuk/motor/kontrol cihazi boyutlarini kontrol edin.

¢ Anahtarlama frekansi SFr (sayfa 59) deg@erini dusirun.

¢ Yeniden yolvermeden dnce kontrol cihazinin sogumasini
bekleyin
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Diagnostik ve Sorun giderme

Nedenleri ortadan kalkar kalkmaz silinecek hata kodlari

USF hatasi, bir lojik giris yoluyla uzaktan silinebilir (parametre Algilanan hata resetlemesi atama ~ 5 F sayfa 91).

| Kod Ad

Olasi nedenler

Cozim

CFF Yanlhs konfiglirasyon

« HMI blok, farkli degerlere sahip bir
kontrol cihazi Gizerinde konfigire
edilen HMI blok ile degistirilmis

* Musteri parametrelerinin gegerli
konfiglirasyonu tutarsiz

« Fabrika ayarlarina geri doniin veya eger gegerliyse yedek
konfiglrasyonu geri yukleyin.

¢ Fabrika ayarlarina dondikten sonra hata devam ederse,
yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun

CF I Gegersiz * Gegersiz konfigiirasyon ¢ Daha 6nceden yiiklenmis olan konfigirasyonu kontrol
(2) konfiglrasyon Kontrol cihazina veriyolu veya edin.
haberlesme agi Uizerinden « Uyumlu bir konfiglirasyon yiikleyin
yiklenmis konfiglirasyon tutarsiz.
Konfigurasyon yuklemesikesintiye
ugramis veya tamamlanmamis.

LF 12 | Gegersiz ¢ Loader veya SoMove ile yilkleme | « Loader veya SoMove baglantisini kontrol edin.
konfiglrasyon isleminin kesilmesi « Varsaylilani resetlemek icin yiikleme islemini yeniden
yukleme baglatin veya fabrika ayarlarini geri yiikleyin

UsF Dusuk gerilim « Hat beslemesi ¢ok duisik ¢ Gerilimi ve Diisuk Gerilim Faz Kaybi Menisi L/ 5 & -

* Gegici gerilim disusu

(sayfa 95) parametrelerini kontrol edin.

(1) Gecmis hata menisiinde CFI'nin olmasi, konfigiirasyonun kesintiye ugradi§i veya tamamlanmadigi anlamina gelir.

HMI blok degistirildi

HMI blok, farkli degerlere sahip bir kontrol cihazi lzerinde konfiglire edilen HMI blok ile degistirildiginde, agilista kontrol cihazi Yanlis
konfiglirasyon [ F F hata modunda kilitlenir. Kartin bilerek degistiriimesi durumunda hata, fabrika ayarlarina geri dénerek silinebilir.
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Diagnostik ve Sorun giderme

Uzaga tasinabilir ekran terminalinde goruntulenen hata algilama kodlari

| Kod Ad

Aciklama
I'm IE Kendi kendine * Mikro kontrol cihazi baslatiliyor
baslatirken « Haberlesme konfigiirasyonu arama
L oM. E | Haberlesme hatasi * 50msn zaman asimi hatasi bulunmaktadir.
@) * Bu mesaj, 220 tekrar deneme girisiminden sonra gosterilir.
A- 117 Tus alarmi » 10 saniyeden uzun bir sire boyunca tusa arka arkaya basiimis.
@) * Membran anahtarinin baglantisi kesik.
 Bir tusa basilirken tus takimi uyandiriimis.
clr Hata resetlemeyi  Bir tus takimi hatasi durumunda STOP tusuna basilirsa bu mesaj goriintilenir.
@) onayla
dE L. E | Kontrol cihazi « Kontrol cihazi tipi (markasi) tus takimi tipiyle (markasiyla) uyusmadi
@) uyusmazhgi
~ 0. E | ROM anormalligi « Toplam hesaplamasi tarafindan tus takimi ROM anormalligi algilandi.
@
~HAM. E | RAM anormalligi e Tus takimi RAM anormalligi algilandi.
@
L FLU. E | Baskabirariza * Baska bir ariza hatasi.
@

(1) Yanip séner
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