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Hiz kontrol prosesi diizenleme, 6zellikle pompa ve fan uygulamalarinda 6nemli enerji tasarruflari saglar.
Ayrica, bazi ATV12 fonksiyonlari bu tasarruflarin gelistiriimesini saglar: [Motor kontrol tipi] (L £ ) sayfa 57, [Uyku/uyanma]
(E L 5) sayfa 74 ve [PID geri besleme atama] (7 | F) sayfa 72.
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Onemli bilgiler

UYARI

Bu talimatlan dikkatle okuyun ve cihazi kurmayi, calistirmayi ve cihazin bakimini yapmayi denemeden 6nce bilgi sahibi olmak igin
ekipmana g6z atin. Bu belgede veya ekipmanda, olasi tehlikeleri bildirmek veya bir proseduru agiklayan veya basitlestiren bilgilere dikkat
cekmek igin asagidaki 6zel mesajlar gorlebilir.

Tehlike veya Uyari guvenlik etiketine bu simgenin eklenmesi, talimatlara uyulmamasi halinde yaralanmaya yol agabilecek elektrik
tehlikesinin bulundugunu belirtir.

engellemek i¢in bu simgeden sonra verilen tim guvenlik mesajlarina uyun.

A TEHLIKE

TEHLIKE, acik bir sekilde tehlike teskil eden ve kaginilmamasi halinde éliimle veya ciddi yaralanmayla
sonuglanacak durumlari belirtir.

A Bu, guivenlik uyari simgesidir. Olasi yaralanma tehlikelerine karsi sizi uyarmak i¢in kullanilir. Olasi bir yaralanmayi veya 6limu

A UYARI

UYARI, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginilmamasi halinde 6limle, ciddi yaralanmayla veya ekipmanin
hasar gérmesiyle sonuglanabilecek durumlari belirtir.

A DIKKAT

DIKKAT, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginilmamasi halinde yaralanmayla veya ekipmanin hasar
gormesiyle sonug¢lanabilecek durumlari belirtir.

DIKKAT

DIKKAT, giivenlik uyari simgesiyle olmadan kullanildiginda, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginilmamasi
halinde Urlnlerde hasara yol agabilecek durumlari gdsterir.

LUTFEN DIKKAT

Bu kilavuzda "kontrol cihazi" ifadesi, NEC tarafindan tanimlanan haliyle ayarlanabilir hiz kontrol cihazinin kontrol cihazi kismini ifade eder.

Elektrikli ekipmanlarin kurulumu, galistiriimasi, servisi ve bakimi yalnizca yetkili personel tarafindan yapilmalidir. Schneider Electric, bu
Urtintn kullanimindan kaynaklanan herhangi bir durum igin sorumluluk kabul etmemektedir.

© 2009 Schneider Electric. All Rights Reserved.
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Baslamadan once

Bu kontrol cihazinda herhangi bir prosediir gergeklestirmeden 6nce bu talimatlari okuyup anlayin.

A A TEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

« Altivar 12 kontrol cihazini monte etmeden veya galistirmadan 6nce bu kilavuzu okuyup anlayin. Kurulum, ayarlama, onarim ve
bakim, yetkili personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

* Kullanici, tim ekipmanlarin topraklamasina iligkin tim uluslararasi ve ulusal elektrik yasalari gereksinimlerine uyumluluktan
sorumludur.

» Baskili devre kartlari da dahil olmak lizere bu kontrol cihazindaki birgok parga hat geriliminde galigsmaktadir. DOKUNMAYIN. Sadece
elektriksel olarak yalitimli araglar kullanin.

» Gerilim altindayken ekransiz bilesenlere veya terminal seridi vida baglantilarina DOKUNMAYIN.
* PA/+ ve PC/- terminalleri veya DC bara kapasitorleri arasinda kisa devre YAPMAYIN.
« Kontrol cihazi servis igslemlerinden dnce:

- Harici kumanda giicii de dahil olmak tzere tim glig baglantilarini kesin.

- Kesilen tim gu¢ baglantilarinin Gzerine “ACMAYIN” etiketi yerlestirin.

- Kesilen tim gug¢ baglantilarini agik konumda kilitleyin.

- DC bara kapasitérlerinin yiikiiniin bosalmasi igin 15 DAKIKA BEKLEYIN.

- DC bara geriliminin 42 VVdc de@erinden daha disik oldugundan emin olmak igin PA/+ ve PC/- terminalleri arasindaki gerilimi
olgln.

- DC barakapasitorlerinin yiki tamamen bosalmamigsa, yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun. Kontrol cihazinda
onarim yapmayin veya kontrol cihazini ¢alistirmayin.

» Gug vermeden veya kontrol cihazini galistirip durdurmadan énce tim kapaklar takip kapatin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

A TEHLIKE

ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI

« Altivar 12 kontrol cihazini monte etmeden veya ¢alistirmadan énce bu kilavuzu okuyup anlayin.
« Parametre ayarlarinda yapilacak her tirli degisiklik yetkili personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

A UYARI

HASARLI KONTROL CiHAZI EKiIiPMANI

Hasarli gériinen kontrol cihazini veya kontrol cihazi aksesuarini ¢alistirmayin veya monte etmeyin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
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Baslamadan once

A UYARI

KONTROL KAYBI

* Her kontrol semasi tasarimcisi,
- kontrol yollarinin ve bazi 6nemli kontrol fonksiyonlari igin potansiyel ariza modlarini dikkate almali,
- herhangi bir kontrol yolu arizasi esnasinda ve sonrasinda guvenli bir durum igin yéntem saglamalidir.

Onemli kontrol fonksiyonlarina érnek olarak acil durum durdurma ve agiri hareket durdurma verilebilir.

» Onemli kontrol fonksiyonlari igin ayri veya yedek kontrol yollari saglanmalidir.

» Sistem kontrol yollari, haberlesme baglantilarini igerebilir. Beklenmeyen iletim gecikmeleri veya baglanti arizalarinin sonuglari
hesaba katilmalidir.?

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

a.Daha fazla bilgi icin NEMA ICS 1.1 (en son sirim), “Dijital Kontroliin Uygulamasi, Kurulumu ve Bakimi icin Guvenlik Talimatlar” ve
NEMA ICS 7.1 (en son siirim), “Yapi igin Giivenlik Standartlari ve Ayarlanabilir Hiz Kontrol Cihazi Sistemleri Segim, Kurulum ve Igletim
Kilavuzu” belgelerine bakin.

A DIKKAT

UYUMSUZ HAT GERILiMi

Kontrol cihazini agmadan ve konfiglire etmeden 6nce hat geriliminin, kontrol cihazi etiket plakasi lizerinde yazan besleme gerilimi
araligiyla uyumlu oldugundan emin olun. Hat geriliminin uyumlu olmamasi durumunda kontrol cihazi hasar gorebilir.

Bu talimatlara uyulmamasi yaralanmaya veya ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Motorlarin paralel kullanilmasi

Motor kontrol tipi [ £ £ parametresini (sayfa 57) 5 £ o olarak ayarlayin.

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RiSKi

Motor termik korumasi, artik hiz kontrol cihazi tarafindan saglanmaz. Her motora alternatif bir termik koruma saglayin

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir
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Belge yapisi

Asagidaki Altivar 12 teknik belgeleri, Schneider Electric web sitesinde (www.schneider-electric.com) ve ayrica DVD-ROM'da (referans
VW3A8200) bulunmaktadir.

Kullanim kilavuzu

Bu kilavuzda, kontrol cihazinin nasil kurulacagi, devreye alinacagi, galistirilacagi ve programlanacagi agiklanmaktadir.

Hizli Baglatma

Hizli Baslatma, basit uygulamalar icin motoru hizli ve basit bir sekilde galistirmak amaciyla, kontrol cihazi kablo baglantilarinin ve
konfiglirasyonunun nasil yapilacagini agiklamaktadir. Bu belge, kontrol cihaziyla birlikte verilir.

Modbus Haberlesme kilavuzu

Bu kilavuzda; montaj, veriyolu veya aga baglanti, sinyalleme, diagnostik ve 7 bélmeli LED ekran yoluyla haberlesmeye 6zgl parametrelerin
konfigirasyonu agiklanmaktadir.

Kilavuz ayrica, Modbus protokoli haberlesme servislerini de agiklamaktadir.

Bu kilavuz, tim Modbus adreslerini icermektedir. Haberlesmeye 6zel ¢calisma modunu agiklar (durum tablosu).

ATV12P kilavuzu

Bu kilavuz, ATV 12P kontrol cihazlarinin 6zelliklerini agiklamaktadir.
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Yazilim iyilestirmeleri

Pazara ilk ¢iktigi andan itibaren Altivar ATV 12 ek fonksiyonlarla donatiimistir. Yazilim strimu V1.1, V1.2 olarak glincellenmistir. Bu belge,

V1.2 stramayle ilgilidir.
Yazilim sliriimdi, kontrol cihazinin yan tarafina yapistiriimis olan plakasinda belirtiimektedir.

V1.1'e kiyasla surum V1.2'de yapilan iyilestirmeler

* Yeni parametreler:
- Uyku esik Ofseti 5 L £. Bkz. sayfa 75.
- Pl geri besleme denetim esigi L 7 /. Bkz. sayfa 76.
- Pl geri besleme denetim fonksiyonu zaman gecikmesi £ F . Bkz. sayfa 76.
- Maksimum frekans algilama histeresizi A 7 (1. Bkz. sayfa 76.
- Pl geri besleme denetimi /71F [. Bkz. sayfa 76.
- Geri gekilme hizi L F F. Bkz. sayfa 76.
- Asiri yik hatasi igin otomatik yolverme éncesindeki zaman gecikmesi F £ [I. Bkz. sayfa 77.
- Duslk yik hatasi igin otomatik yolverme 6ncesindeki zaman gecikmesi F £ . Bkz. sayfa 78.
- Calisma modunun segilmesi /74 £ . Bkz. sayfa 78.
- Yedek pompa yolverme frekansi F [J ~. Bkz. sayfa 78.
- Yedek pompa yolverme 6ncesindeki zaman gecikmesi £ [J ~. Bkz. sayfa 78.
- Yedek pompa nominal hizina ulagsma rampasi ~ {1 ~. Bkz. sayfa 78.
- Yedek pompa durdurma frekansi F [1 F. Bkz. sayfa 78.
- Yedek pompa durdurma komutu éncesindeki zaman gecikmesi £ [J F. Bkz. sayfa 79.
- Yedek pompa durdurma rampasi ~ [ F . Bkz. sayfa 79.
- Sifir akis algilama suresi ~ F . Bkz. sayfa 79.
- Sifir akis algilama aktivasyon esigi F F o. Bkz. sayfa 79.
- Sifir akis algilama ofseti L F 4. Bkz. sayfa 79.
* Yeni menl Pompa alt menusi F /1F -. Bkz. sayfa 77. Pompalama uygulamalari igin.

+ Dahili butonlari kullanarak yeni, hizli UZAKTAN/LOKAL konfigiirasyon anahtarlama. Bkz. sayfa 34.
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Ayarlama adimlan (ayrica bkz. Hizli Baglatma)

1. Kontrol cihazini alin ve inceleyin

O Etiket lzerindeki parga numarasinin, satin alma siparisi lUzerindeki numarayla
ayni olup olmadigini kontrol edin.

O Altivar'' ambalajindan c¢ikarin ve tasima sirasinda hasar gorup goérmedigini

kontrol edin.

2. Hat gerilimini kontrol edin
O Hat geriliminin, kontrol cihazi gerilim aralidiyla uyumlu olup
olmadigini kontrol edin (sayfa 11).

3. Kontrol cihazini monte edin

O Kontrol cihazini bu belgedeki talimatlara uygun
olarak monte edin (sayfa 13).

2 - 4 arasindaki
U O Varsa gerekli opsiyonlari monte edin.

adimlar guc
kapaliyken

““

4. Kontrol cihazi baglantilarini yapin
(sayfa @)
O Baglantilarinin gerilime uygun olmasini
saglayarak motoru baglayin.
O Gucin kapali oldugundan emin olduktan
sonra hat beslemesini baglayin.
O Kumanda kismini baglayin.

5. Kontrol cihazini konfiglire

edin (sayfa 32)

O Kontrol cihazina giris glcu
uygulayin, ancak calistir komutu
vermeyin.

O Yalnizca, kontrol cihazi fabrika
konfiglirasyonunun uygun
olmamasi durumunda motor
parametrelerini ayarlayin
(Conf modunda).

O Ototanima gergeklestirin.

6. Baslatin
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Kurulum - On tavsiyeler

Kontrol cihazini agmadan dnce

ISTENMEYEN EKIPMAN GCALISMASI

Kazara baglatmayi 6nlemek i¢in tim lojik giriglerin devre digi oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

Kontrol cihazini konfigure etmeden once

ISTENMEYEN EKIPMAN GCALISMASI

« Altivar 12 kontrol cihazini monte etmeden veya galistirmadan énce bu kilavuzu okuyup anlayin.
« Parametre ayarlarinda yapilacak her tirli degisiklik yetkili personel tarafindan gergeklestiriimelidir.
» Parametreleri degistirirken kazara baglatmayi 6énlemek igin tim lojik girislerin devre disi oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

Kontrol cihazinin farkli boyutta motorla kullaniimasi

Motor, kontrol cihazindan farkli gii¢ degerine sahip olabilir. Daha kiguk bir motor kullaniimasi durumu igin 6zel bir hesaplama yoktur. Motor

akimi
Motor termik akimi /£ H'de, (parametre sayfasi 94) ayarlanmalidir. Daha biyuk bir motor kullaniimasi durumunda, en fazla 2 boyut

kullanilabilir (6rnegin, 2,2 kW (3 HP) kontrol cihazinda 4 kW (5,5 HP) kullanilmasi) ve motor akimi ve gergek motor glctiniin, kontrol cihazi
nominal giiciind agsmadigindan emin olunmaldir.

Hat kontaktoru

DIKKAT

KONTROL CIiHAZININ HASAR GORME RiSKi
« Filtre kapasitorlerinin erken yipranmasini 6nlemek igin kontaktoru sik sik ¢alistirmaktan kaginin.
* Gug gevrim islemi, 60 saniyeden FAZLA olmalidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Daha disuk gli¢ degerine sahip bir motorla veya motorsuz kullanim

» Fabrika ayarlari modunda, Cikis Fazi kaybi [ F L (sayfa 94) etkindir ({1 7 L 4 E 5 olarak ayarlanmistir). Kontrol cihazini, kendisiyle
ayni gug degerlerine sahip bir motora gegis anahtarlamak zorunda kalmadan bir test veya bakim ortaminda kontrol etmek igin
(6zellikle ylksek glcli kontrol cihazlarinda yararlidir) Cikis Fazi kaybi [J F L parametresini devre digi birakin (0 F L, ~ [J olarak

ayarlanir).
» Motor kontrol tipi [ £ £ parametresini (sayfa 57) Motor kontrol meniisiinde o - [ - 5 k£ o olarak ayarlayin.

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RISKi
Motor akimi nominal kontrol cihazi akiminin %20'sinden azsa, kontrol cihazi tarafindan motor termik korumasi saglamaz. Alternatif bir
termik koruma saglayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
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Hiz kontrol cihazi degerleri

Monofaze besleme gerilimi: 100...120 V 50/60 Hz

Trifaze Cikish 200/240 V motorlar igin

Motor Gic kaynagi (giris) Hiz kontrol cihazi (gikig) Referans Boyut
Plakada belirtilen Maksimum hat akimi Gortinen Nominal Nominal Maks.gegici (2) (3)
gug (1) glc akimda akim akim
100 V'ta 120 V'ta harcanan In 60 sn 2sn
gl
(1)
kW HP A A kVA w A A A
0,18 0,25 6 5 1 18 1,4 21 23 ATV12HO18F1 1C1
0,37 0,5 11,4 9,3 1,9 29 2,4 3,6 4 ATV12HO37F1 1C1
0,75 1 18,9 15,7 3,3 48 4,2 6,3 6,9 ATV12HO75F1 2C1
Monofaze besleme gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz
Trifaze Cikish 200/240 V motorlar igin
Motor Gii¢ kaynag (giris) Hiz kontrol cihazi (gikis) Referans Boyut
Plakada belirtilen Maksimum hat akimi Gorlinen N Nominal Maks.gegici (2) (3)
gic (1) glc ominal akim akim
200 V'ta 240 V'ta akimda In 60 sn 2 sn
harcanan
glg (1)
kW HP A A kVA w A A A
0,18 0,25 3,4 2,8 1,2 18 1,4 21 2,3 ATV12H018M2 1C2
0,37 0,5 5,9 4,9 2 27 24 3,6 4 ATV12H037M2 1C2
0,55 0,75 8 6,7 2,8 34 3,5 5,3 5,8 ATV12H055M2 1C2
0,75 1 10,2 8,5 3,5 44 4,2 6,3 6,9 ATV12HO75M2 1C2
1,5 2 17,8 14,9 6,2 72 7,5 11,2 12,4 ATV12HU15M2 2C2
2,2 3 24 20,2 8,4 93 10 15 16,5 ATV12HU22M2 2C2
Trifaze besleme gerilimi: 200...240 V 50/60 Hz
Trifaze Cikish 200/240 V motorlar igin
Motor Gi¢ kaynagi (giris) Hiz kontrol cihazi (gikis) Referans Boyut
Plakada belirtilen Maksimum hat akimi Gorlinen Nominal Nominal Maks.gegici akim (2) (3)
guig (1) 200 V'ta 240 V'ta gug akimda akim 60 sn 2sn
harcanan In
gu¢ (1)
kW HP A A kVA w A A A
0,18 0,25 2 1,7 0,7 16 1,4 21 2,3 ATV12H018M3 1C3
0,37 0,5 3,6 3 1,2 24 2,4 3,6 4 ATV12H037M3 1C3
0,75 1 6,3 5,3 2,2 41 4,2 6,3 6,9 ATV12H075M3 1C3
1,5 2 11,1 9,3 3,9 73 7,5 11,2 12,4 ATV12HU15M3 2F3
2,2 3 14,9 12,5 5,2 85 10 15 16,5 ATV12HU22M3 2F3
3 4 19 15,9 6,6 94 12,2 18,3 20,1 ATV12HU30M3 3F3
4 55 23,8 19,9 8,3 128 16,7 25 27,6 ATV12HU40M3 3F3

(1)Bu gu¢ degerleri, surekli calismada 4 kHz anahtarlama frekansi icindir. Anahtarlama

frekansi 2 - 16 kHz arasinda ayarlanabilir.

4 kHz Gzerinde, asin sicaklik artigi olmasi halinde kontrol cihazi, anahtarlama frekansini
dusurir. Sicaklik artisi, gic moduliinde bulunan bir algilayici tarafindan algilanir. Bununla
birlikte, 4 kHz Uzerinde surekli calisma gerektiginde nominal kontrol cihazi akimina deger

kaybi uygulanmalidir:

* 8 kHz igin %10 deger kaybi
* 12 kHz igin %20 deger kaybi
* 16 kHz igin %30 deger kaybi

(3)Boyut agiklamasi
2]
olasi degerler 1 fiziksel boyut 1
2 fiziksel boyut 2
3 fiziksel boyut 3

olasi degerler F Diz
C Kompakt

LFI

(2)Referans aciklama,

ornek: ATV12HU15M3

bkz.

[3]
olasi degerler 1
2
3

1ol
[N .

ATV12: Altivar 12;
H: Griin sogutma blogu uzerinde;
U15: kontrol cihazi gug degeri,

bkz.

[ LI parametre sayfasi 41;
M3: kontrol cihazi gerilim degeri,

100 V 1 faz
200V 1 faz
200V 3 faz

parametre sayfasi 41.
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Boyutlar ve agirliklar

ATV12HO018F1, 018M2, 037F1, 037M2, 037M3, 018M2, 018M3, 055M2, 075M2

2x@5 a b c G H H1 (%] Uvaun | AGITIK

_ S ATV12H | mm mm mm mm mm mm mm vizi/glar kg

——— | (ing) | (inc) | (ing) | (ing) | (ing) | (ng) | (ing) (Ib)
il o

a \ I % 81188&12 72 | 142 |1022| 60 | 131 | 143 | 2x5 V4 07

— VIovZ | (2:83) | (5,59) | (4,02) | (2,36) | (5,16) | (5,63) | (2x0,20) (1,5)
U000

i °G°'r . 8;’77&12 72 | 130 |1212| 60 | 120 | 143 | 2x5 wa | 08

- vans | (283) | (612) | (477)| (2:36) | (4.72) | (5,63) | (2x0,20) (1,8)

8?2% 72 | 130 |1312| 60 | 120 | 143 | 2x5 wa | 08

vtz | (283) [ (612) | (517)| (2:36) | (4,72) | (5,63) | (2x0,20) (1,8)

ATV12HO075F1, U15M2, U22M2, U15M3, U22M3

2x@5 a b c G H H1 %} Uvaun | Adiriik
ATV12H | mm mm mm mm mm mm mm vizi/glar kg
T (ing) | (ing) | (ing) | (in¢) | (ing) | (ing) | (ing) (Ib)
“““ 1] 075F1 105 | 130 | 156,2 | 93 120 | 142 2x5 Md 1,3
(4,13) | (5,12) | (6,15) | (3,66) | (4,72) | (5,59) | (2 x 0,20) (2,9)
U15M2 | 105 | 130 | 156,2 | 93 120 | 142 2x5 M4 1,4
- U22M2 | (4,13) | (5,12) | (6,15) | (3,66) | (4,72) | (5,59) | (2 x 0,20) (3,1)
a U15M3 | 105 | 130 | 1312 | 93 120 | 143 2x5 M4 1,2
U22M3 | (4,13) | (5,12) | (5,17) | (3,66) | (4,72) | (5,63) | (2 x 0,20) (2,6)
ATV12HU30M3, U40M3
a b c G H H1 1%} Uvaun Agirlik
s ATV12H | mm mm mm mm mm mm mm vizglar kg
. (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) | (ing) (ing) (Ib)
]
U30M3 | 140 | 170 | 141,2| 126 | 159 | 184 4x5 M4 2,0
, U40M3 | (5,51) | (6,69) | (5,56) | (4,96) | (6,26) | (7,24) | (2 x 0,20) (4.4)
C_
a
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Montaj

Montaj ve sicaklik kosullari

Uniteyi + 10° dik agiyla monte edin.

€
E 5 Isitma kaynaklari yakinina yerlestirmeyin.
\ Nl / Sogutma amaciyla gerekli olan havanin, Unitenin altindan Ustline kadar dolagimini saglamak igin yeterli alan
birakin.
>d >d

Unitenin éniinde birakilmasi gereken bos alan: 10 mm (0,4 ing) minimum.

Kontrol cihazinin, dagilimli bir yizeye kurulmasini éneririz.

-~

£
Ea\
3|E
Al

Havalandirma kapaginin/kapaklarinin ¢ikariimasi

Montaj tipleri

Tip A montaji
Z(ZOI:T 2(52()':1?] \ Havalandirma kapag: takili iken her iki tarafta bos alan > 50 mm (2 ing). Montaj tipi A,
¢ & 3 hava sicakliginin 50°C'den (122°F) daha dislik veya buna esit oldugu ortamlarda
kontrol cihazi ¢alistirma igin uygundur.
=]
Tip B montaji

Kontrol cihazlari yan yana monte edilirse havalandirma kapagi gikariimalidir.

Her iki tarafta bos alan > 50 mm (2 ing). Havalandirma kapagi, hava sicakliginin 50°C'den
(122°F) yuksek oldugu ortamlarda gikariimalidir.

Bu montaj tipleriyle kontrol cihazi 50°C'ye (122°F) kadar ortam sicakhginda, 4 kHz anahtarlama frekansiyla kullanilabilir. Fansiz kontrol
cihazlarinin degeri dugurilmelidir.
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Montaj

Deger kaybi egrileri

Sicaklik, anahtarlama frekansi ve montaj tipi fonksiyonu olarak nominal kontrol cihazi akimi (In) i¢in deger kaybi egrileri.

ATV12HOeeM2, ATV12HOeeM3, ATV12H018F1 - ATV12H037F1

1/1n
100 % == = — = 40°C (104°F) monta; tipleri A ve C
S~ o 50°C (122°F) montaj tipi C, metal plaka ile
90 %
——— 40°C (104°F) montaj tipi B
80 % <<
~
~
70 %
= ~- — — 60°C (140°F) montaj tipi C, metal plaka ile
~
60 %
\ -
™~~~
50 % =
2 4 6 8 10 12 14 16

kHz cinsinden anahtarlama frekansi

ATV12HUeeM2, ATV12HO075F1, ATV12HU15M3 - ATV12HU40M3
I/1n

100 % =

90 % =
= — — = 50°C (122°F) montaj tipleri A, B ve C

80 % < =
~ ~ o .
70 % =4 __ __ 60°C (140°F) montaj tipleri A, B ve C

60 %

50 %
2 4 6 8 10 12 14 16
kHz cinsinden anahtarlama frekansi

Orta seviyeli sicakliklar igin (6rnegin, 55°C [131°F]), iki egri arasindaki degeri hesaplayin.

Bara gerilimi 6lgim proseduiru

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu prosediirii gergeklestirmeden 6nce 5. sayfada yer alan “Baslamadan 6nce” bolimiindeki 6nlemleri okuyup anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
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Montaj

EMC plakalarinin takiimasi

EMC montaj plakasi: boyut 1 VW3A9523, boyut 2 VW3A9524 veya boyut 3 VW3A9525 ayri olarak si-
paris edilecektir

EMC montaj plakasini, birlikte verilen 2 vidayi kullanarak ATV12'deki deliklere asagidaki gizimlerde gdsterilen sekilde monte edin.

Boyut 1, plaka referans1 VW3A9523:

ATV12H018F1, ATV12HO037F1, ATV12P037F1,
ATV12H018M2, ATV12e0eeM2, ATV12e0eeM3

1. 2 montaj vidasi

2. EMC mandallarinin tutturulmasi igin 4 x M4

vida
ATVIZ2. A
Toog,
—& | @@
ﬁ ED@? o
— Boyut 3, plaka referansi VW3A9525:
_ ’ ATV12eU30M3 ve ATV12eU40M3
lo® @3 -
T I_
@] (e ) Te

Boyut 2, plaka referans1 VW3A9524:
ATV12HO075F1, ATV12HUeeM2, ATV12eU15M3,
ATV12eU22M3

o) - o
DO <

Ly Al
TH® Leoer o D0 ___00_g® |
g ©_° ® o
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Kablo Baglantisi

Oneriler

Gl kablolarini diiglik seviyeli sinyalli kontrol devrelerinden ayri tutun (detektorler, PLC'ler, 6lgim cihazlari, video, telefon). Miimkiinse,
kontrol ve gii¢ kablolarini her zaman 90° agiyla kesigtirin.

Gli¢ ve devre koruma

Yerel yasa ve standartlarda belirtilen boyutlarda kablolar kullanin.
Glg terminallerinin kablo baglantilarini yapmadan 6nce, toprak terminalini ¢ikis terminallerinin altinda bulunan topraklama vidalarina
baglayin (bkz. Halka terminaller kullaniimasi halinde motor terminallerine erisim, sayfa 21.

Kontrol cihazi, yirlrlikteki glvenlik standartlarina uygun sekilde topraklanmalidir. ATV 12eeeeM2 kontrol cihazlarinda dahili bir EMC filtresi
bulunmaktadir ve kagak akim 3,5 mA'nin tzerindedir.
Montaj standartlar agisindan, sebeke tarafi korumasi "reziduel akim cihazi" yoluyla gerektiginde, monofaze kontrol cihazlari igin A tipi ve
trifaze kontrol cihazlari icin B tipi bir devre kesici kullaniimalidir. Asagidakileri kapsayan uygun bir model segin:

* Yiksek Frekans akim filtreleme

* Aclilis sirasinda bos kapasitanstan gelen yikin neden oldugu agmayi 6nleyen bir zaman gecikmesi. Zaman gecikmesi 30 mA cihazlar

icin mimkdin degildir. Bu durumda, hatali agma baisikligi olan cihazlar segin; 6rnegin, Sl tipi kagak akim korumali RCD'ler.

Kurulumda birden fazla kontrol cihazi varsa, her bir hiz kontrol cihazi igin bir "rezidiel akim cihazi" saglayin.

Kontrol

Kontrol ve hiz referansi devrelerinde, 25 - 50 mm (1 - 2 ing) arasinda vida adimli, ekranli, bukulmuis kablolarin kullaniimasini ve ekranin
topraga 26. sayfada gosterilen sekilde baglanmasini tavsiye ederiz.

Motor kablolarinin uzunlugu

50 m'den (164 ft) daha uzun ekranli motor kablolari ve 100 m'den (328 ft) daha uzun ekransiz motor kablolari i¢in lutfen motor bobinleri
kullanin.
Aksesuar parga numaralari igin lUtfen kataloga bakin.

Ekipman topraklama

Kontrol cihazini yerel ve ulusal yasalarin gereksinimlerine uygun sekilde topraklayin. Kagak akimini sinirlayan standartlarin karsilanmasi
icin minimum 10 mm?2 kablo boyutu (6 AWG) gerekli olabilir.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

* Glg uygulanmadan 6énce kontrol cihazi paneli diizgilin sekilde topraklanmalidir.
» Cihazla birlikte gelen toprak baglanti noktasini, asagidaki sekilde gosterildigi gibi kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

ATV12H075F1, ATV12H075M2 VE ATV12H075M3 - TOPRAKLAMA SUREKLILIGI TEHLIKESI

Anotlanmig sogutma blogu, montaj yiizeyi igin yalitim bariyeri olusturabilir. Onerilen topraklama baglantilarina uydugunuzdan emin
olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

Ll ™ « Toprak direncinin bir ohm ya da daha az oldugundan emin
@ 9 1
e olun.
Crive _ | Drive _
@) 9 @9 » Birden fazla kontrol cihazinin topraklanmasi sirasinda,

cihazlarin her biri, sol taraftaki sekilde gosterildigi gibi
dogrudan baglanmahdir.

Crive Diive |
(L) 9 L) ¢
\=/ — \=/

» Topraklama kablolarini devre halinde veya seri baglamayin.

16 BBV28581 05/2010



Kablo Baglantisi

A UYARI

KONTROL CIiHAZININ TAHRIP OLMASI RiSKi

* Cikis terminallerine (U/T1,V/T2,W/T3) giris hatti gerilimi uygulanirsa kontrol cihazi hasar gordr.

« Kontrol cihazina enerji vermeden 6nce glg¢ baglantilarini kontrol edin.

« Baska bir kontrol cihazinin yerine takilmasi durumunda kontrol cihazina gelen kablo baglantilarinin, bu kilavuzdaki kablo baglant
talimatlarina uygun oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

A UYARI

YETERSIZ ASIRI AKIM KORUMASI

« Asin akim koruma cihazlari uygun sekilde koordine edilmelidir.

» Kanada Elektrik Yasasi ve Ulusal Elektrik Yasasi, kol devre korumasi gerektirmektedir. Bu kilavuzun 121. sayfada 6nerilen sigortalari
kullanin.

» Kontrol cihazini, kisa devre kapasitesi bu kilavuzun 121. sayfasinda listelenen kontrol cihazi kisa devre akim degerini gegen bir gl¢
besleyicisine baglamayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
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Kablo Baglantisi

Genel kablo baglanti semasi

ATV12eeeeF 1 Monofaze besleme 100...120 V

ATV12e000M2

ATV12e000M3

R/L1
S/L2
T/L3

o

=

|

|

CcOoM :
Al
+5V
AO1

Trifaze Kaynak
(5) motor

(1) Kontrol cihazi durumunun uzaktan gosterimi icin R1 role kontaklari.

(2) Dahili + 24 V —. Harici bir kaynak kullaniliyorsa (+ 30 V = maksimum), kaynagin 0 V'unu COM terminaline baglayin ve kontrol
cihazindaki + 24 V — terminalini kullanmayin.

(3) Referans potansiyometre SZ1RV1202 (2,2 kQ) veya benzeri (maksimum 10 k).

(4) Opsiyonel fren modulid VW3A7005

(5) Opsiyonel fren direnci VW3A7eee veya baska bir uygun direng. Bkz. katalogdaki olasi diren¢ degerleri.

Not:
» Kontrol cihazi yakinindaki veya ayni devreye baglanmis tim enduktif devreler (réleler, kontaktorler, solenoid valfler, vb.) igin gegici
gerilim dalgalanmasi bastiricilar kullanin.
» Toprak terminali (yesil vida), ATV11'deki konumuna gore ters tarafta bulunur (bkz. kablo tuzagi etiketi).
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Kablo Baglantisi

Kablo baglantisi etiketleri
ATV12HeeeF1

Girig 120 V 0-10Vdc x-20 mA -
0-5Vdc 0-10Vdc x-y mA

RS/

L1 fLam D s e

Cikis 240 V

PA[PC|U |V | W
fe | /=m|m2|m3

(W) B oorcal

ATV12HeeeM2
0.5Nn
4.4 |b.
Girig 240 V 0-10Vdc x-20 mA .
0-5Vde 0-10Vde x-y mA
R/ |8/
L1 (Lo @ rial |rig| |Ric
Cikis 240 V 0
Palpc|U |V |W
te [ 71=m|m2)ms

O

ATV12HeeeM3

Girig 240 V 0-10Vdc x-20 mA -

arls/|+/ 0-5Vdc 0-10Vdc x-y mA
LijL2|L3 @ R1A R1C

B

Cikis 240V
PA|PC|U |V | W
f+ | /=|mi|m2|ms Ln L2 L3

(1) Sink “~1 -
(M) @ sourcel
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Gug terminalleri

Sebeke beslemesi kontrol cihazinin Ustlinde, motor gli¢ kaynagi ise altindadir. Soyulmus telli kablolar kullanmaniz durumunda, kablo
tuzagini agmadan gug terminallerine erigilebilir.

Gug terminallerine erigim

Soyulmus telli kablo kullanilmasi halinde terminallere erigim

A A TEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

Gul¢ uygulamadan 6nce kablo tuzagini degistirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya agir yaralanmalara neden olur.

A DIKKAT

YARALANMA RISKI

Kablo tuzagdinin koparilabilir pargalarini ¢ikarmak igin pense kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi yaralanmaya veya ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Halka terminallerin baglantisi i¢in hat besleme terminallerine erigim
Kablo tuzagi

A) ATV12eeeeM2'de IT jumper
B) Cikis terminallerinin altinda bulunan topraklama vidalari.
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Gug terminalleri

Halka terminaller kullaniimasi halinde motor terminallerine erigim

Gug terminallerinin 6zellikleri ve fonksiyonlari

R/L1 - S/L2/N

R/L1-S/L2-T/L3

Terminal Fonksiyon ATV12 igin
L Toprak terminali Tim degerler
R/L1 - S/L2/N Glg kaynagi Monofaze 100...120 V

Monofaze 200...240 V

Trifaze 200...240 V

PA/+ fren modli DC barasina + ¢ikis (dc) (kablo tuzagi tizerinde goérilebilir parga) | Tim degerler
PC/- fren modilii DC barasina — ¢ikis (dc) (kablo tuzagi lizerinde gériilebilir parga) | Tim degerler
PO Kullaniimaz

U/T1-VIT2 - W/T3

Motora ¢ikiglar

Tdm degerler

BBV28581 05/2010
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Gug terminalleri

Gug terminallerinin duzenlenmesi

ATV12H 018F1, 037F1, OeeM2, OeeM3

Uygulanabilir w Sikma
RIL1 |siLam| == kablo boyutu Rrerien ka2blo Leau momenti
= ATV12H 1) 2) 3)
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ib.in¢)
018F1
037F1 2-35 2 0,8-1
OeeM2 (14 - 12) (14) (7,1-8,9)
OeeM3
PO | PAM | PC- | U1 | VIT2 | WIT3
ATV12H 075F1, UeeM2, U15M3, U22M3 "
Uygulanabilir o
e kablo boyutu Onerilen kablo Sikma
RIL1 [SIL2IN| TA3 | = ATV12H 1) boyutu (2) momenti (3)
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ib.in¢)
= 075F1 3,5-55 55
_ UeeM?2 (12-10) (10) 12-14
U15M3 2-55 U15M3 icin 2 (14) (10,6 - 12,4)
u22mM3 (14 - 10) U22M3 igin 3,5 (12)
PO | PA/+ | PCi | UMt | VT2 | WIT3
ALl Onerilen kablo Sikma
kablo boyutu .
ATV12H 1) boyutu (2) momenti (3)
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ib.ing)
u3omM3 1,2-14
u40M3 55 (10) 55(10) (10,6 - 12,4)

PO | PA/+ | PC/- | U1

(1)Kalin harflerle verilen deger, glivenligi saglayacak minimum kablo boyutunu géstermektedir.
(2)75°C (167 °F) bakir kablo (nominal kullanim i¢in minimum kablo boyutu)
(3)Maksimum deger onerilir.
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Kontrol terminalleri

Kontrol devrelerini gu¢ kablolarindan uzak tutun. Kontrol ve hiz referansi devrelerinde, 25 - 50 mm (1 - 2 ing) arasinda vida adimli, ekranli,

bikulmus kablolarin kullaniimasini ve ekranin 26. sayfada gdsterilen sekilde baglanmasini tavsiye ederiz.

Kontrol terminallerine erigim

Kontrol terminallerine erigsmek igin kapagi agin.
Not: HMI butonunun fonksiyonlariyla ilgili bilgi i¢in bkz. "HMI agiklamalari", sayfa 32.

Kapak, kursun bir
muhdirle kilitlenebilir.

N

e ] Liﬂ'sﬂeﬂeﬂe;

RIA RIB RIC_COM ANl 5V AOT

Kontrol terminallerinin diizenlenmesi

R1A  Rdle normalde acik (NA) kontagi

|®®®| |(DCD(DCD| R1B  Rodle normalde kapali (NC) kontagi
@0 g Z %0 R1C  Role ortak pifni
reoe o < COM  Analog ve lojik I/Q'larin ortak ucu (COM)
Al Analog Girig
5v Kontrol cihazi tarafindan saglanan +5VDC besleme

AO1  Analog Cikis

COODODDDD) LO+  Lojik Cikis (kollektor)
b4 9‘ =59 o |RMS LO-  Lojik Cikig ortak ucu (emiter)
) N COM  Analog ve lojik I/O'larin ortak ucu (COM)
L1 Lojik Girig
L2 Lojik Girig
LI3 Lojik Girig
Not: Kablolar baglamak icin 0,6 LI4 Lojik Girig
x 3,5 oluklu tornavida kullanin. +24V  Kontrol cihazi tarafindan saglanan +24VDC besleme
RJ45 SoMove yazilimi, Modbus agi ve uzaga tasinabilir ekran i¢in baglanti.
ATV12 Kontrol Uygulanabilir kablo Sikma momenti (2)
terminalleri boyutu (1)
mm? (AWG) N-m (Ib.ing)
R1A, R1B, R1C 0,75-1,5(18 - 16)
0,5-0,6 (4,4-5,3)
Diger terminaller 0,14 - 1,5 (26 - 16)

(1)Kalin harflerle verilen deger, giivenligi saglayacak minimum kablo boyutunu géstermektedir.
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Kontrol terminalleri

Kontrol terminallerinin ozellikleri ve fonksiyonlari

Terminal

Fonksiyon

Elektriksel 6zellikler

R1A

Réle NO kontagi

R1B

Réle NC kontagi

R1C

Roéle ortak pimi

Min. anahtarlama kapasitesi:

* 24V =

icin 5 mAMaksimum anahtarlama kapasitesi:

» Enduktif ylkte 250 V ~. ve 30 V —igin 2 A

(cos ¢ = 0,4 ve L/IR =7 msn)

* Direng yukinde 250 V ~ icin 3 Ave 30 V —icin 4 A
(cosp=1velL/R=0)

« yanit stresi: maksimum 30 msn.

COM

Analog ve lojik 1/O'larin ortak ucu

Al1

Gerilim veya akim analog girisi

» ¢Ozunurlik: 10 bit

* hassasiyet: 25°C'de (77°F) = %1

* dogrusallik: £ %0,3 (tam Olgegin)

« ornekleme suresi: 20 msn £ 1 msn

Analog gerilim girigi 0 - +5 V veya 0 - +10 V
(maksimum gerilim 30 V) empedans: 30 kQ
Analog akim girisi x - y mA, empedans: 250 Q

5V

Referans potansiyometresi igin +5 VDC gug¢ kaynagi

* hassasiyet: + %5
* maksimum akim: 10 mA

AO1

Gerilim veya akim analog ¢ikisi (toplayici)

» ¢OzUnUrlik: 8 bit

* hassasiyet: 25°C'de (77°F) = %1

* dogrusallik: £ %0,3 (tam Olgegin)

* yenileme siiresi: 4 msn (maksimum 7 msn)

Analog gerilim girigi: 0 - +10 V (maksimum gerilim +%1)
* minimum ¢ikis empedansi: 470 Q

Analog akim ¢ikisi: x - 20 mA

» maksimum ¢ikis empedansi: 800 Q

LO+

Lojik ¢ikis

« gerilim: 24 V (maksimum 30 V)

» empedans: 1 kQ2, maksimum 10 mA (acik toplayicida 100 mA)
* dogrusallik: £ %1

* yenileme siresi: 20 msn = 1 msn

LO-

Lojik ¢ikig ortak ucu (verici)

LI
LI2
LI3
Li4

Lojik girigler

Programlanabilir lojik girisler

» +24 VDC gug kaynagi (maksimum 30 V)

* empedans: 3,5 kQ

« pozitif lojikte durum: 0, <5 V ise; durum 1, > 11 V ise

* negatif lojikte durum: 1, <10 Vise; durum 0, > 16 V veya kapali ise
(bagh degil)

« ornekleme suresi: <20 msn + 1 msn.

+24V

Kontrol cihazi tarafindan saglanan +24 VDC besleme

+24VDC -%15 +%20 kisa devrelere ve asiri yliklere karsi korumali.
Mevcut maksimum mdsteri akimi 100 mA

24
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Kontrol terminalleri

Kontrol baglanti semalari

Lojik giriglerin tipi ~ F
uyarlamak igin kullanilir.
» Source (+24V besleme) modunda calismak i¢in parametreyi ~ [J 5 olarak ayarlayin.
* Internal Sink (strtctndn dahili OV ile besleme) modunda ¢alismak i¢in parametreyi ~ £ [ olarak ayarlayin.
» External Sink (harici OV ile besleme) modunda galigmak igin parametreyi £ ~ £ [5 olarak ayarlayin.
Not: Degisiklik, yalnizca bir sonraki kontrol enerijisi verildiginde dikkate alinacaktir.

L parametresi (sayfa 51), lojik girislerin galismasini, programlanabilir kontrol cihazi gikiglarinin teknolojisine

Source (+24V ile besleme) - harici Sink (0V ile besleme) - harici
| A [
! Lo ) [P
\ { } N / }
| ‘ | | :
< o O = — < @ O s
= = = = o) = = <= b=
¥ x 2 2 3 % x x 2 £ 8 2
S S A= S S sl G
| |
| |
L,J: i L,J7 7
T T
I I
|LALNN | (RFANN]
+ +
I > LS >
OAS8 S = o » v § QA8 8 = & o = §
O 24 g9 IO O + O 4 a9 IO O ¢
S5 50 -O0-D-—-0-6- —--0-0-0--0-6-
Ty AN
oV ® 1 W ov
+24V oo +24V
Source (+24V ile besleme) - dahili Sink (0V ile besleme) - dahili
=777 [
1 Lo ) [P
N\ ! | N\ [ }
| | 1
< o O = = < o O s
= = = = o) = = <= by
¥ x 2 2 3 % ¥ x 2 = 8 &
-G - G-t Fg
| |
] s
[N
\fZZ\\
+
= >
L8 8 = o = &
SXSFTEaT

A TEHLIKE

ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI
» Sink (0V ile besleme) modunda konfiglire edilmis olan lojik giriglerin yanlhslikla topraklanmasi, kontrol cihazinin fonksiyonlarinin
istenmeyen sekilde etkinlesmesine neden olabilir.

« Sinyal iletkenlerini, istenmeyen iletken topraklamasina neden olabilecek hasarlara kargi koruyun.
* Uygun kontrol devresi topraklama uygulamalari igin NFPA 79 ve EN 60204 talimatlarina uyun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
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Kablo Baglantisi

Elektromanyetik Uyumluluk (EMC)

Not: Kontrol cihazi, motor ve kablo ekrani arasindaki yliksek frekans esdegerli potansiyel toprak baglantisi, topraklama (PE) iletkenlerini
(yesil-sari) her bir tnitedeki uygun terminallere baglama gerekliligini ortadan kaldirmaz. Bkz. Kablo baglantisi tavsiyeleri, sayfa 16.

ilke ve énlemler
» Kontrol cihazi, motor ve kablo ekranlari arasindaki topraklarda yuksek frekansl espotansiyellik bulunmahdir.

» Motor igin ekranli kablo kullanirken, bir kablosu motor ile kontrol cihazi arasinda topraklama baglantisi olacak sekilde 4 iletkenli bir
kablo kullanin. Topraklama iletkeninin boyutu, yerel ve ulusal yasalara uygun sekilde secilmelidir. Ekran, her iki ugta topraklanabilir.
Sureklilikte bir kesinti olmamasi sartiyla ekran uzunlugunun bir pargasi veya tamami i¢in metal kanal veya boru kullanilabilir.

» Dinamik Fren (DB) direngleri igin ekranli kablo kullanirken, bir kablosu DB direncinin donanimi ile kontrol cihazi arasinda topraklama
baglantisi olacak sekilde 3 iletkenli kablo kullanin. Topraklama iletkeninin boyutu, yerel ve ulusal yasalara uygun sekilde segilmelidir.
Ekran, her iki ugta topraklanabilir. Sureklilikte bir kesinti olmamasi sartiyla ekran uzunlugunun bir pargasi veya tamami igin metal
kanal veya boru kullanilabilir.

» Kontrol sinyalleri igin ekranli kablo kullanirken, kablonun birbirine yakin ekipmanlari bagliyor olmasi ve topraklamanin birbirine bagl
olmasi durumunda, ekranin her iki ucu topraklanabilir. Eger kablo, farkli bir topraklama potansiyeline sahip olabilecek bir ekipmana
bagliysa, yuksek akimin ekrandan akmasini engellemek amaciyla tek ugtaki ekrani topraklayin. Topraklanmamis ugtaki ekran, daha
yuksek frekansli parazit igin bir yol yaratmak amaciyla bir kapasitor (6rnegin: 10 nF, 100 V veya daha yulksek) ile topraga baglanabilir.
Kontrol devrelerini gli¢ devrelerinden uzak tutun. Kontrol ve hiz referansi devrelerinde, 25 - 50 mm (0,98 - 1,97 in¢) arasinda vida
adimli, ekranli, bukulmus kablolarin kullaniimasini tavsiye ederiz. Kontrol devrelerini gi¢ devrelerinden uzak tutun. Kontrol ve hiz
referansi devrelerinde, 25 - 50 mm (0,98 - 1,97 ing) arasinda vida adimli, ekranli, bikllmis kablolarin kullanlmasini tavsiye ederiz.

» Gug kaynagi kablosu (hat beslemesi) ve motor kablosu arasindaki boglugun maksimum olmasini saglayin.
* Motor kablolari en az 0,5 m (20 ing) uzunlukta olmalidir.
» Hiz kontrol cihazi ¢ikiginda parafudurlar veya gui¢ faktoru dizeltme kapasitorleri kullanmayin.

» Ek bir giris filtresi kullanilirsa filtre, kontrol cihazina miimkiin oldugunca yakin monte edilmeli ve ekransiz bir kablo araciligiyla
dogrudan hat beslemesine baglanmalidir. Kontrol cihazi tGizerindeki 1 baglantisi, filtre ¢ikis kablosu Uizerinden olacaktir.

» Opsiyonel EMC plakasinin montaji ve IEC 61800-3 standardinin karsilanmasi ile ilgili talimatlar i¢cin “EMC plakalarinin takilmasi” adli
bolime ve EMC plakalariyla birlikte verilen talimatlara bakin.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

» Metal kablo rakorlarinda ve topraklama kelepgelerinin altinda topraga baglandiklar yer diginda kablo ekranini soymayin.
« Ekranin, elektrikli bilesenlerle temas etme riski bulunmadigindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
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Kablo Baglantisi

Montaj semasi (6rnek)
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Durum rélesi kontaklarinin gikisi igin ekransiz kablolar

Celik plaka topraklama muhafazasi kontrol cihazi ile birlikte veriimez ve semada gosterilen sekilde takilacaktir.
PA ve PC terminalleri, fren modult DC barasina

Kontrol/sinyalleme kablolarini baglamak igin ekranli kablo.
Birden fazla iletken gerektiren uygulamalar igin kiiglk kesitler kullanin (0,5 mm?Z, 20 AWG).
Ekran, her iki ugtan topraga baglanmalidir. Ekran siirekli olmali ve orta terminaller EMC ekranli metal kutularda bulunmalidir.

Motor baglantisi igin her iki ugta ekrani topraga baglanmis ekranh kablo.
Bu ekranlama kesintisiz olmali ve ara terminaller bulunmasi halinde bu kablolar, EMC ekranli metal kutular iginde olmalidir. Motor
kablosu PE topraklama iletkeni (yesil-sari) topraklama muhafazasina baglanmalidir.

. Topraklama iletkeni, capraz kesit 10 mm?

(6 AWG), IEC 61800-5-1 standardina gore.

Glg girisi (ekransiz kablo)

4 ve 5 kablolarinin ekranlarini kontrol cihazina mimkin oldugunca yakin baglayin ve topraklayin:

» Ekrani soyun.

» Bunlari muhafazaya baglamak icin ekranlarin soyuldugu yerlerde uygun boyutlarda kablo kelepgeleri kullanin.
Dogru konta@i saglamak igin ekran, metal plakaya yeterince siki sekilde kelepgelenmelidir.

» Kelepge tipleri: paslanmaz gelik (opsiyonel EMC plakasi ile birlikte verilir).

BBV28581 05/2010
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Kablo Baglantisi

ATV12eeeeM2 icin EMC kosullari

C1 EMC kategorisine, ekranli kablo uzunlugunun maksimum 5 m (16,4 ft) ve Anahtarlama frekansi 5 F ~ parametresinin (sayfa 59) 4, 8
veya 12 kHz olmasi durumunda ulagllir.

C2 EMC kategorisine, ekranli kablo uzunlugunun maksimum 10 m (32,8 ft) ve Anahtarlama frekansi 5 F ~ parametresinin 4, 8 veya 12 kHz
ve tim diger Anahtarlama frekansi & F - degerleri icin maksimum ekranli kablo uzunlugunun 5 m (16,4 ft) olmasi durumunda ulagilir.

ATV12eeeeM2'deki dahili EMC filtresi

Tum ATV12eeeeM?2 kontrol cihazlarinda dahili bir EMC filtresi bulunur. Bunun sonucu olarak, topraga kagak akim s6z konusudur. Kagak
akim tesisat (rezidiiel akim cihazi veya digerleri) ile uyumluluk sorunlari yaratiyorsa IT jumper'l asagidaki sekilde agarak kagak akimi
azaltabilirsiniz. Bu konfigiirasyonda EMC uyumlulugu garanti edilmez.

DIKKAT

KONTROL CiHAZI KULLANIM OMRUNDE AZALMA

ATV12eeeeM2 dederlerinde, filtre baglantilarinin kesilmesi durumunda kontrol cihazi anahtarlama frekansi 4 kHz'i gegmemelidir.
Ayarlama igin bkz. Anahtarlama frekansi 5 F -~ sayfa 59,

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Normal
(filtre bagli)

IT sistemi
(filtre gikariimig)
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Kontrol listesi

Kullanim kilavuzu ve katalogdaki giivenlik bilgilerini dikkatle okuyun. Kontrol cihazini galistirmadan dnce mekanik ve elektrik tesisati ile ilgili
asagidaki hususlari kontrol edin; kontrol cihazini daha sonra kullanin ve galigtirin.
Belgelerin tamami i¢in bkz. www.schneider-electric.com.

1. Mekanik tesisat

» Kontrol cihazi monta;j tipleri ve ortam sicaklidi ile ilgili 6neriler igin bkz. Montaj ve sicaklik kosullari talimatlari, sayfa 13.
» Kontrol cihazini belirtilen sekilde dikey olarak monte edin; bkz. Montaj ve sicaklik kosullari talimatlari, sayfa 13.
» Kontrol cihazi, 60721-3-3 standardi ile belirlenen ortamlara uygun sekilde ve katalogda tanimlanan seviyeler dahilinde kullaniimalidir.

» Uygulamaniz igin gerekli olan opsiyonlari monte edin, bkz. katalog.

2. Elektrik tesisati

» Kontrol cihazini topraga baglayin; bkz. Ekipman topraklama, sayfa 16.

« Girig gucu geriliminin kontrol cihazi nominal gerilimi ile ayni oldugundan emin olun ve hat beslemesini 18. sayfadaki Genel kablo
baglanti semasi béluminde gosterilen sekilde baglayin.

» 121. sayfadaki uygun giris glicu sigortalarinin ve devre kesicinin kullanildigindan emin olun.

» Kontrol terminallerinin kablo baglantilarini gereken sekilde yapin; bkz. Kontrol terminalleri, sayfa 23. Gug kablosunu ve kontrol
kablosunu, 26. sayfadaki EMC uyumluluk kurallarina gére ayirin

* ATV12eeeeM2 serisinde EMC filtresi bulmaktadir. kacak akim, 28. sayfadaki ATV12eeeeM2'deki dahili EMC filtresi paragrafinda
aciklandigi gibi IT jumper'lar kullanilarak azaltilabilir.

* Motor baglantilarinin dogru gerilime karsilik geldiginden emin olun (yildiz, delta).

3. Kontrol cihazinin kullanimi ve galigtiriimasi
» Kontrol cihazini galistirin, ilk galistirmada Standart motor frekansi & F ~ (sayfa 45) gorulecektir. & F ~ frekansi (fabrika ayari 50 Hz)
tarafindan belirlenen frekansin motor frekansina uygun olup olmadigini kontrol edin; bkz. ilk agilis, sayfa 34.
Sonraki galistirmada HMlI'da - & 4 gorilecektir.
* MyMenu menusi (CONF modu Ust kismi), kontrol cihazini birgok uygulamaya igin ayarlamaniza olanak verir (bkz. sayfa 45).

» Fabrika / kullanici parametre setini gagir ~ £ 5 fonksiyonu (sayfa 46), kontrol cihazini fabrika ayarlarina resetlemenize olanak verir.
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Fabrika konfigilirasyonu

Kontrol cihazi fabrika ayarlari

Altivar 12, en sik kullanilan galigma kosullari igin fabrikada ayarlanmistir (kontrol cihazi degerine gére motor degeri):
» Ekran: kontrol cihazi hazir (~ < 5) motor durdurulmus veya galisma sirasinda motor frekans referansi
» Fren sirasinda asiri gerilim durumunda yavaslama rampasinin otomatik adaptasyonu.

» Belirlenen hatanin silinmesi sonrasinda otomatik yeniden yolverme yok
» Lojik girigler:
- LI ileri (2 telli gegisli kontrol)
- LI2, LI3, LI4: atama yok
» Lojik ¢ikis: LO1: atama yok
* Analog giris: Al1 (0 - + 5 V) hiz referansi

» Role R1: kontak, algilanan bir hata (veya kontrol cihazinin kapali) olmasi durumunda agilr

» Analog ¢ikis AO1: atama yok

Kod Aciklama Deger sayfa
BFr Standart motor frekansi 50 Hz 45
Urms Nominal motor gerilimi 230V 57
ACLC Hizlanma 3 saniye 64
dEL Yavaglama 3 saniye 64
L5F Duislk hiz 0 Hz 45
89
H5F Yiksek hiz 50 Hz 920
CEE Motor kontrol tipi Standart U/F kanunu 57
UFr IR kompanzasyonu (kanun U/ | %100 58

F)

IE R Motor termik akimi nominal motor akimina esit (kontrol cihazi degeri tarafindan belirlenen deger) 94
540 1 Otomatik DC enjeksiyon akimi | 0,7 x kontrol cihazi nominal akimi, 0,5 saniye igin. 67
5Fr Anahtarlama frekansi 4 kHz 59

Yukaridaki degerler uygulama ile uyumluysa, kontrol cihazi ayarlar degistiriimeden kullanilabilir.

Kontrol cihazi fabrika kablo baglanti semasi

ATV12e000M3

R/L1

s >
o @ = o o = J
| (@] - - - - +
——O— ——T——O——-O**G* -
- Source
Trifaze
motor

(1) Kontrol cihazi durumunun uzaktan gosterimi igin R1 role kontaklari.

(2) Dahili + 24 V —. Harici bir kaynak kullaniliyorsa (+ 30 V — maksimum), kaynagin 0 V'unu COM terminaline baglayin ve kontrol

cihazindaki + 24 V — terminalini kullanmayin.
(3) Referans potansiyometre SZ1RV1202 (2,2 kQ) veya benzeri (maksimum 10 kQ).
(4) lleri

30
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Temel fonksiyonlar

Durum rolesi, kilit agma

R1 durum rélesine, kontrol cihazi gucl hata algilanmadan uygulandiginda gug verilir. Algilanan bir hata olmasi veya kontrol cihazi giictiniin
kesilmesi durumunda guicu kesilir.

Bir hata algilandiktan sonra kontrol cihazi resetlenir:
» ekran tamamiyla kapanana kadar surtcuyu kapatip sonra tekrar agarak
» "otomatik yeniden yolverme" fonksiyonunda ( ~ L - mendsu, Otomatik yeniden yolverme A k£ ~ sayfa 91, 4 £ 5 olarak ayarlanmigtir)
aciklanan durumlarda otomatik olarak
« lojik girigin "kontrol cihazi resetleme" fonksiyonuna (F L E - menusu, Algilanan hata resetlemesi atama - 5 F sayfa 91, LeH olarak
ayarlanmigstir) atanmis olmasi durumunda bu giris yoluyla.

Kontrol cihazi termik algilamasi

Termik algilama, gii¢ modiiliinde bulunan dahili bir PTC algilayicisi tarafindan saglanir.

Kontrol cihazi havalandirmasi

0,75 kW'e (1 HP) kadar degerler bir fan igermez. Fan yalnizca, kontrol cihazi termik durumu havalandirma gerektirdiginde galisir.

Motor termik algilamasi

Fonksiyon:
12t degderinin hesaplanmasiyla termik algilama.

Not: Motor termik durumu bellegi /7 £ /7 (sayfa 94) 4 £ 5 olarak ayarlanmamigsa, kontrol cihazi giicui kesilip tekrar uygulandiginda
motor termik durum bellegi sifira déner.

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RISKIi

Asagidaki kosullar altinda harici asiri yuk korumasi kullaniimasi gerekmektedir:

* Motor termik durum belleg@i olmadigindan urlne tekrar gt verilirken.

» Birden fazla motor galistirirken

« Kontrol cihazi nominal akiminin %20'sinden daha disuk degerlere sahip motorlar calistirirken
* Motor anahtarlamasi kullanirken

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

DIKKAT

MOTOR ASIRI ISINMASI

« Bu kontrol cihazi, motor i¢in dogrudan termik koruma saglamaz.
* TUm hizlarda veya ylikleme kosullarinda koruma igin motorda termik sensor kullaniimasi gerekebilir.
+ [stenen hiz araliginin Gizerinde calistirimasi durumunda motorun termik dzelliklerini §renmek igin motor iireticisine danisin

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
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Programlama

HMI acgiklamalari

Ekran ve tuslarin islevleri

R lﬂ% COM All 5V AO![

[EEE] R

in mopaus-vPas |
Ii

LO+ LO-COMLN,LI2 LIS L4 -24 \:F::u:%

(a) Yanmasi, bir degerin gortntilendigini gosterir, 6rnegin, 0,5

2.
3.

5.

9.

Deger LED'i (a) (b).

Sarj LED'i

Birim LED'i (c)

ESC digmesi: Bir menl veya parametreden ¢ikar veya bellekteki
bir 6nceki degere donmek igin géruntlilenen degeri iptal eder.
LOKAL konfiglirasyonda ESC diigmesine 2 sn siireyle basiimasi,
kontrol/programlama modlari arasinda gegis saglar.

STOP digmesi: motoru durdurur (fonksiyonun devre disi olmasi
durumunda kapak ile gizlenebilir). Not: "RUN/STOP" kapak
cikarma talimatlarina bakin.

RUN digmesi: LOKAL konfiglirasyonda ve egder fonksiyon
konfigure edilmisse UZAKTAN konfigurasyonda galismay!i
baslatir (fonksiyonun devre digi olmasi durumunda kapak ile
gizlenebilir).

Navigasyon tekeri

- LOKAL konfiglirasyonda ve eger fonksiyon konfigiire edilmisse
UZAKTAN konfigurasyonda potansiyometre gorevi gordur.

- Saat yonuinde veya saatin aksi yoniinde gevrildiginde gezinme
icin

- basildiginda segim / onaylama igin. ENT

Bu islem, bu simge ile ifade edilir _

MODE dugmesi

Kontrol/programlama modlari arasinda gegis yapar. MODE
digmesine 3 sn sureyle basiimasi, UZAKTAN/LOKAL
konfiglrasyonlar arasinda gegis saglar.

MODE dugmesine yalnizca HMI kapagi agikken ulasilabilir.
KONFIGURASYON modu LED'i (b)

10. iZLEME modu LED'i

11. REFERANS modu LED'i

12. Dort "7 bolmeli" ekran

Not: LOKAL konfigirasyonda ¢ Led (9, 10, 11), programlama
modunda ayni anda yanip soner ve kontrol modunda Led meni
takipgisi olarak galisir.

"0,5" igin goruntulenir.

a
(b)Bir deger degistirilirken, Konfigirasyon modu LED'i ve deger LED'i sabit bir sekilde yanar.
(c) Yanmasi, bir birimin géruntulendigini gosterir; érnegin, "Amp" icin AMP gérintilenir

32
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Programlama

Uzaktan kumanda

Opsiyonel uzak HMI pargcasi VW3A1006 kullanarak HMI yoluyla uzaktan calistirma ve programlama mumkindur. Boyutlar 70 mm
(2,76 ing) x 50 mm'dir (2,76 ing).

Z - )
MON
CONF Unit
MODE A
ENT

Not: uzaktan kumanda, baglandiginda kontrol cihazi ekraninin aynisini gosterir ve dahili tus takimi ile tam etkilesimlidir.
Not: Uzak tus takimini asagidaki degerlerle ayarlayin

- Modbus hizi = 19,2 Kbps, (bkz. £ &)

- Modbus formati = 8E1, 8 bit, ¢ift parite, 1 durus biti (bkz. £ F [7)
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Programlama

ilk agilis

ik agilista Standart motor frekansi - F - parametresini ayarlamaniz istenir, sayfa 45. Sonraki agilista - o 4 gériintilenir. Bunun ardindan,
MODE tusuna basilarak asagida ayrintili olarak anlatilan sekilde galisma modu segimi yapilabilir.

Menilerin yapisi

Meniilere ve parametrelere 3 mod yoluyla erisilebilir: Referans - £ F sayfa 37, izZleme /1] ~ sayfa 38 ve konfiglirasyon [ [J » F sayfa 44.
MODE tusunu veya navigasyon tekerlegini kullanarak bu modlar arasinda istediginiz zaman gegis yapabilirsiniz. MODE tusuna bir kez
basildiginda mevcut konumdan menii agacinin bagina gidilir. ikinci kez basildiginda bir sonraki moda gegilir.

[UZAKTAN [LOKAL konfigiirasyon]
&
& sCraae
o] - N '38 Blead Qs @25 i,—dsi
el & SLeenlo 4 SRE
] 3s (= [Analog giris sana
Qi) 2l
_(\1- @
® ®
<7 R
Z .

[SPEED REFERENCE] [MONITORING] [CONFIGURATION]

SoMove kullanilarak menunin 6zellestiriimesi

ATV12 fabrika ayarlari, kontrol cihazinin gogu uygulamayla birlikte ¢alismasini saglar. Hangi mendlerin ve parametrelerin kullanici igin gizli
veya erigilebilir olacagini segerek, [ [0~ F modunda (bkz. sayfa 44) "MyMenu" ve FULL meniilerini 6zellestirmek icin SoMove yazilimini
kullanabilirsiniz. Ayarlandiktan sonra konfiglirasyon, kontrol cihazini bilgisayara baglayarak veya multiloader veya simpleloader ile
ATV12'ye yuklenebilir.

SoMove, kontrol cihazini test ve devreye alma amaciyla galistirmak igin kullanilabilir.

W soweve — Aciklama Referanslar
SoMove -
USB/RJ45 kablosu TCSMCNAM3MO002P
8| Simple-loader araci VW3A8120
,h Multi-loader araci VW3A8121
Bluetooth adaptori VW3A8114

& [omnemres

R —
[ —

@

J.‘x‘ & Sci&neider

Electric

A~

! | S 102

Daha fazla bilgi igin litfen SoMove yardimina basvurun.
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Parametre tablolarinin yapisi

Modlar, bolimler, mendler, alt meniler ve parametre tablolari agiklamalari asagidaki sekilde diizenlenmistir.
Not: Kod siitununda () isareti bulunan parametreler, kontrol cihazi ¢aligirken veya durdugunda degistirilebilir

Ornek:

Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)
T4 4

®

I Kod ‘ Ad / Agiklama | Ayar arahgi | Fabrika ayari
Ellm- - T
@_l Fonksiyon menusu (7
CEL - o oo
@_» Kontrol mentisu (8)
@ FLO O Zorlamali lokal atama @ no
> «—
m O No
@ > L IH O L1h 4—
LZH O L2h
L 3F O L3h
LHYH O L4h
1. Mod adi 6. Deger kodu
2. Bolum adi, varsa 7. Meni adi
3. 4 basamakli ekranda "-" isareti ile devam eden ment kodu 8. Alt menil adi
4. 4 basamakli ekrandaki alt meni kodu, varsa 9. Parametre agiklamasi
5. Parametre kodu 10. Olasi deger / parametre durumu, varsa.
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Fonksiyon uyumlulugu tablosu

&
(o] —
gy
— > | &
S AR
< NE 2
| N = p
n N~ [ce] > —
Mk g' 2§48 _
| © P 'aci g “g 8|
AR
:E O . ~ >
) S| E|l0|2| o 8
s 8|lelx 22|
Ss|2|®|®|c|3| 9
Q| P o ) @
3| @ E|l 2| =] 2
c| - | L5 | N b
Ol |0l |w
Onceden ayarli hiz (sayfa 70) t
Pl regllatori (sayfa 72) L4
Jog calisma (sayfa 68) |0 -
Otomatik DC enjeksiyonu (sayfa67) t t
Doénen yiki yakalama (sayfa 92) -
Hizli durus (sayfa 66) t
Serbest (sayfa 66) |t |«
Uyumsuz fonksiyonlar D Uyumlu fonksiyonlar E’ Gegerli degil

Oncelik fonksiyonu (ayni anda etkin olabilen fonksiyon)

Okla gosterilen fonksiyon digerine gore onceliklidir.

Durdurma fonksiyonlari, galigstirma komutlarina gére 6nceliklidir.
Lojik komut yoluyla hiz referanslari, analog referanslara gore énceliklidir.

36 BBV28581 05/2010



Referans Modu rEF

Referans modunu izlemek ve eger lokal kontrol etkinlestiriimisse (Referans kanali 1 F ~ [ sayfa 45, A /L | olarak ayarlanmistir) navigasyon
tekerini gevirerek gercek referans degerini ayarlamak igin kullanin.

Lokal kontrol etkinken, HMI Gzerindeki navigasyon tekeri, diger parametreler (LSP veya HSP) tarafindan dnceden ayarlanmis limitler dahilinde
referans degerini artiran ve azaltan bir potansiyometre islevi gorur. Referans degisikligini onaylamak icin ENT tusuna basilmasi gerekli degildir.
Eger lokal komut modu devre disi ise, Komut kanali 1 [ & / (sayfa 63) kullanilarak yalnizca referans degerler ve birimler goriintilenir. Deger
yalnizca "salt okunur" olacaktir ve navigasyon tekeri kullanilarak degistirilemez (referans navigasyon tekerinden degil Al veya diger bir kaynaktan
verilir).

Goriintlilenen gergek referans, Referans kanali 1 F - /'de (sayfa 62) yapilan segime baglidir.

Organizasyon agaci

) Aktif referans kanalina bagl olarak

(1

Olasi degerler: ® o —// iy
LFr Sl EF |2 ( { \v
A | | A .

T
|
L

Fon
rFLC
) o
Ol (1) ENT
(2) 2sn veya ESC = A]O
ESC
Goériintiilenen parametre degeri ve semadaki -
birim érnek olarak verilmigtir 5 3 —8%[E-H° Deger - Birim
oL— “lo+ 0 “le
(2)
Kod Ad/Aciklama Ayar arahgi Fabrika
ayarlari
LFr (A Harici referans degeri -400 - +400 Hz -

Aktif referans kanali uzaga tasinabilir ekran ise frekans referansi gérindrdar.

) Referans kanali 1 F - [ sayfa 62, L [ [ olarak ayarlanmistir

veya Zorlamali lokal referans F L [ [ sayfa 63, L [ [ olarak ayarlanmigtir.

Bu parametre, frekans referansinin navigasyon tekeri ile degistiriimesine olanak verir.

Gaorunarluk, kontrol cihazi ayarlarina baglidir.

AU 1 Analog giris sanal HSP'nin % 0 - 100'i | -

Bu parametre, bir analog giris ile frekans referansinin degistiriimesine olanak verir.

1) Referans kanali 1 F - [ sayfa 62, A /L [ olarak ayarlanmistir
veya Zorlamali lokal referans F L [0 [ sayfa 63, A /1 [ olarak ayarlanmistir
veya PID manuel referansi F /1 sayfa 74, A |/ | olarak ayarlanmistir.

Gorunarluk, kontrol cihazi ayarlarina baglidir.

FrH A Hiz referansi 0 Hz - HSP -
Gercek frekans referansi. Bu parametre salt okunur moddadir. Gérinrliik, kontrol cihazi ayarlarina baghdir.
Al O Terminal
LLCC O Uzaga tasinabilir ekran
Mdkhb O Modbus
AU O Navigasyon tekerli dahili ekran
rP (A Dabhili PID referansi %0 - 100 -
() Bu parametre, PID dahili referansinin navigasyon tekeri ile degistiriimesine olanak verir.
) Gorunarlik, kontrol cihazi ayarlarina baglidir.
rFL A PID referans degeri %0 - 100 -

Bu parametre, yuzde olarak ifade edilen PID referansidir.

(1) Referans degisikligini onaylamak igin ENT tusuna basiimasi gerekli degildir.

C) Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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izleme modu MOn

Kontrol cihazi ¢alisirken goériintilenen deger, izleme parametrelerinden birinin deg@eridir. Goriintilenen varsayilan deger, motor Cikis
frekansi ~ F - parametresidir (sayfa 39).
istenen yeni izleme parametresinin degeri gériintiilenirken birimleri goriintiilemek igin navigasyon tekerine ikinci kez basin.

Organizasyon agaci
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lasi degerler:
Fr

I
[T

o~ O

(2) 2 sn veya ESC

1) Aktif referans kanalina bagl olarak.

o= o
-~ SH'::r/:.
(2)
ENT o
-

Goériintiilenen parametre degerleri ve semadaki birimler érnek olarak

verilmigtir.
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Kod

| Ad/Agiklama Birim

L

Fr

(d Harici referans degeri Hz

Harici tus takimi veya lokal mod konfiglre edilmis. Zorlamali lokal referans ~ L {1 [ (sayfa63) L L L olarak
ayarlanmis ve Zorlamali lokal atama F L [I (sayfa 63) ~ [J de@erinden farkl.
Uzak tus takimindan gelen hiz referansini gosterir. Bu deger, fabrika ayarlarinda gériinmez.

(1 Analog girig sanal %

Dahili tus takimi etkin veya lokal mod konfigure edilmis, Zorlamali lokal referans F L [ (sayfa63) A /LI |
olarak ayarlanmis ve Zorlamali lokal atama F L I (sayfa 63) ~ [J de@erinden farkl.
Navigasyon tekerinden gelen hiz referansini gosterir. Bu deger, fabrika ayarlarinda gérinmez.

[ Hiz referansi =

Gergek frekans referansi.

Q Cikis frekansi Hz

Bu fonksiyon, tahmini motor hizini saglar. Tahmini motor frekansina (motor saftindaki) karsilik gelir.
Standart kanunda (5 £ o, sayfa 57) Cikis frekansi ~ F ~ stator frekansina esittir.

Performans kanununda (- £ ~ F, sayfa 57) Cikis frekansi ~ F ~ motor hizi tahmini motor hizina esittir.
Aralik: -400 - 400 Hz
LLr (d Motor akimi A

%35 dogrulukla faz akimi élgimlerinden etkin motor akimi tahmini.
DC enjeksiyon sirasinda goriintilenen akim, motora enjekte edilen akimin maksimum degeridir.

= 0,
rPE O PID hatasi %
Yalnizca PID fonksiyonu konfigiire edildiginde gérilebilir (PID geri besleme atama F | F sayfa
72, ~ [J olarak ayarlanmig). Bkz. 71. sayfadaki PID semasi.
= - 0,
rFPF (1 PID Geri besleme %
Yalnizca PID fonksiyonu konfigiire edildiginde gérilebilir (PID geri besleme atama F | F sayfa
72, ~ [J olarak ayarlanmig). Bkz. 71. sayfadaki PID semasi.
= 0,
-FPL (1 PID referansi %
Yalnizca PID fonksiyonu konfigiire edildiginde gérilebilir (PID geri besleme atama F | F sayfa
72, ~ [J olarak ayarlanmig). Bkz. 71. sayfadaki PID semasi.
ULn (1 Ana gerilim v
DC barasi, galisan motor veya durdurulmus motor agisindan hat gerilimi.
0,
EHr (1 Motor sicaklik durumu %
Motor termik durumu ekrani. %118'in Gzerinde kontrol cihazi Motor asiri yuku O L F (sayfa 109) ile agar.
- 0,
EHd O Hiz kontrol cihazi sicaklik durumu %
Kontrol cihazi termik durumu ekrani. %118'in Gzerinde kontrol cihazi Kontrol cihazi asiri isinmasi & H F
(sayfa 109) ile agar.
I =} %

1 Cikig glicu

Bu parametre, kontrol cihazi tarafindan tahmin edilen motor glcinu (saftta) gosterir.

(@

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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izleme modu MOn

Kod | Ad/Agiklama

@ Uriin durumu

m
I
m

Bu parametre kontrol cihazi ve motorun durumunu gésterir.

—~ ]
=

Kontrol cihazi hazir

Kontrol cihazi ¢alisiyor, kodun sag tarafindaki son alti segment yon ve hizi gosterir.
Hizlanma, kodun sag tarafindaki son alti segment yon ve hizi gosterir.

Yavaslama, kodun sag tarafindaki son alti segment yon ve hizi gésterir.

DC enjeksiyonlu frenleme galigiyor

Akim siniri, ekranin sag alt kisminda yer alan dort segment yanip soner.

Serbest durus kontroli

Otomatik uyarlamali yavaglama

Sebeke faz kaybinda kontrollii durma

Otomatik tanima devam ediyor

Hizli durus

Hat giicu yok. RJ45 konnektoru yoluyla kumanda kismina ener;ji verildiginde, ana giriste gl
bulunmadiginda ve ¢alisma emri olmadiginda.

Kontrol cihazi galigiyor ve geri gekilme referansi L F F kullaniyor

Uzaktan konfigurasyon

Lokal konfiglrasyon
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izleme modu MOn

Kod | Ad/Agiklama Birim
nA i- Bakim menisu
MAI meniisii parametreleri izleme igin segilemez
Lrs (1 LI1 - LI4 arasindaki lojik giriglerin durumu ”
4 LI lojik girisinin durumunu gdruntilemek igin kullanilabilir.
Durum -~ ° - = P P
1 i I i [ [ [ [ [
- - - - - - F-—d
[ ' I I [ [ [ I
L1 LI2 LI3 LI4
Yukaridaki 6rnek: LI1 ve LI3, durum 1'de; LI2 ve LI4, durum 0'da.
Losi (d LO1 lojik giriginin ve R1 rolesinin durumu )
LO durumunu géruntulemek igin kullanilabilir.
Durum i | r—=-n" - — 1 r— -
1 I I [ [ l [ [ [
- = P-4 - - F-—4
[ I [ [ [ [ [ [
r1 LO1
H5U (1 Yuksek hiz degerinin goriintilenmesi Hz
Yiksek hiz degerinin gorintilenmesi. Aralik: Distk hiz L 5 F (sayfa 45) - Maksimun frekans £ F ~ (sayfa
57). Yalnizca 2 HSP atama 5 H 2 veya 4 HSP atama 5 H 4 (sayfa 90) konfigiire edilmisse gorulebilir.
nlCU (1 Kontrol cihazi1 Gli¢ degeri )
Kontrol cihazi gli¢ degerini gosterir. Kontrol cihazi referansinin bir pargasidir; bkz. sayfa 11. Olasi degerler:
018 = 0,18 kW (0,25 HP)
037 = 0,37 kW (0,50 HP)
055 = 0,55 kW (0,75 HP)
075 =0,75 kW (1 HP)
U15=1,5kW (2 HP)
U22 =22 kW (3 HP)
U30 = 3 kW (3 HP)
U40 = 4 kW (5 HP)
UCAL (1 Kontrol cihazi gerilim degeri )
Kontrol cihazi besleme gerilimi. Kontrol cihazi referansinin bir pargasidir; bkz. sayfa 11. Olasi degerler:
F1=100-120 V 1 faz girig, 200-240 V 3 faz ¢ikis
M2 = 200-240 V 1 faz giris, 200-240 V 3 faz ¢ikis
M3 = 200-240 V 3 faz girig, 200-240 V 3 faz ¢ikis
5Fn 1 Ozel Uriin Numarasi -
Bu parametre, trliniin olasi spesifikasyonlarini belirlemek igin kullanilir.
Yalnizca 5 F ~ sifirdan farkl ise gordlebilir.
Cisu (1 Kart 1 Yazillm Strimu )
Uygulama yazilim strimu.
Ornek: 1.1 ie 05 icin 1105.
1 (surim, ana). 1 (surim, ikincil). 05 (ie, gelistirme numarasi)
Leosl (1 Kart 2 Yazilim Surimu )
Motor yazilim strimd.
Ornek: 1.1 ie 05 igin 1105.
1 (stirim, ana). 1 (striim, ikincil). 05 (ie, gelistirme numarasi)
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Kod | Ad/Aciklama Birim
ol = nn n
g L Bakim meniisui (gevami)
rEH I (1 Gegen galisma suresi gostergesi 0,01
Motorun enerjilendirdigi toplam stre. Aralik: 0 - 65535 saat. Gorlntlilenen deger, asagidaki tabloda
aciklanan sekildedir. Parametre, servisler tarafindan resetlenebilir
Saatler Gosterge
1 0,01
10 0,10
100 1,00
1000 10,0
10000 100

PEH (1 Gucun agik oldugu slire gostergesi 0,01
Kontrol cihazinin agik kaldigi toplam stire. Aralik: 0 - 65535 saat. Goriintiilenen deger, yukaridaki
tabloda agiklanan sekildedir. Parametre, servisler tarafindan resetlenebilir.

FEH (d Fan suresi gostergesi 0,01
Aralik: 0 - 65535 saat. Goruntulenen deger, yukaridaki tabloda agiklanan sekildedir. Parametre, misteri
tarafindan resetlenebilir.

FEE (1 Gegen islem siiresi 0,01

c) Aralik: 0 - 65535 saat. Goruntulenen deger, yukaridaki tabloda agiklanan sekildedir. Parametre, misteri
tarafindan resetlenebilir.

cani (1 Modbus haberlesme durumu -
rOEQ O Modbus alimi yok, aktarimi yok = haberlesme g¢alismiyor
Ok | O Modbus alimi yok, aktarim var
- 1EO O Modbus alimi var, aktarimi yok
r Ik O Modbus alimi ve aktarimi var
dF 1 (1 Son algilanan hata 1 -
Bu parametre, son algilanan hatayi agiklar.
EF 1 (1 Algilanan hata 1'de kontrol cihazi durumu -
Bu parametre, algilanan 1. hata anindaki durumu agiklar.
bit 0 bit 1 bit 2 bit 3 bit 4
ETA.1: Agik ETA.5: ETA.6: Zorlamali lokal ETA.15:
Hizli durdurma Agma devre digi etkin ileri yénde motor déniisii (veya
motor durmus)
bit 5 bit 6 bit 7 bit 8 bit 9
ETIL.4: Calisma ETL5: ETL7: ETI1.8: Ayrilmig ETI.9:
emri var DC enjeksiyonu Motor termik Uriin hizlaniyor
calisiyor esigine erisildi
bit 10 bit 11 bit 12 bit 13 - 14 bit 15
ETI.10: Uriin ETI.11: Akim Hizli durus devam ETI.14=0+ ETI.13=0: ETI.15:
yavasliyor sinirlamasi veya ediyor Kontrol cihazi terminal veya lokal tus Rampaya ters
moment takimi ile kontrol ediliyor yon
sinirlamasi ETI.14=0+ ETI.13=1: uygulanmis
calisiyor Kontrol cihazi uzak tus takimi ile kontrol
ediliyor
ETI.14=1+ETIL.13=0:
Kontrol cihazi Modbus ile kontrol
ediliyor
ETI.14= 1 + ETI.13=0: Ayrilmis

()

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.

42
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Kod

| Ad/Aciklama Ayar aralhigi

Fabrika ayari

nA |-

Bakim menusu (devam)

('
0
n

(d Son algilanan hata 2

Bu parametre, algilanan 2. hatayi agiklar.

EF

ny

(1 Algilanan hata 2'de kontrol cihazi durumu

[u]

Bu parametre, algilanan 2. hata anindaki durumu agiklar. Bkz. £

L
u}
W

0

(d Son algilanan hata 3

Bu parametre, algilanan 3. hatayi agiklar.

m
T

W

(1 Algilanan hata 3'te kontrol cihazi durumu

o

Bu parametre, algilanan 3. hata anindaki durumu agiklar. Bkz. £

0
-

o
T

(1 Son algilanan hata 4

Bu parametre, algilanan 4. hatayi agiklar.

EF

H

(d Algilanan hata 4'te kontrol cihazi durumu

oo
i

Bu parametre, algilanan 4. hata anindaki durumu agiklar. Bkz. £

~
]

o

oF H

r
Ly

(1 HMI Parolasi 2 - 9999

OFF

Olasi durum degeri:
O Kod devre disi
O Kod etkin
Aralik, 2 - 9999
Kodunuzu kaybetmeniz halinde litfen Schneider Electric ile iletisim kurun.
Bu parametre, kontrol cihazina erisimi kisittamak igin kullanihr.
kod girin.
Etkinlestirildiginde kod durumu 7 ~ olarak degisir:

SoMove yazilimindan konfigtirasyon ytklemek mumkandur,
SoMove yazilimina konfigirasyon yiklemek devre digidir.

ardindan ENT butonuna basilarak gerceklestirilir.

Kontrol cihazini kilittemek icin HMI Parolasi [ [J o parametresine gidin ve yukaridaki aralikta yer alan bir

Koruma, SoMove kullanimi harig yalnizca - £ F (bkz. sayfa 37) ve /10 ~ (bkz. sayfa 38) modlarina erigim
saglar. Fabrika ayarlarina dénls veya F L/ L L bolimiine erigim devre disidir,

Kontrol cihazinin kilidini agmak icin [ [ o parametresine gidin, gegerli kodu girin ve ENT butonuna basin.
Kod korumasinin kaldiriimasi bunun ardindan miimkiindir ve navigasyon tekeri ile

girilerek ve
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Konfigurasyon Modu ConF

Konfiglirasyon modu 3 pargadan olusur:

1. MyMenu, fabrikada ayarlanmis 11 parametre igerir (varsayilan olarak 9'u goriilir). SoMove yazilimi kullanilarak 25 adete kadar

parametre kullanici tarafindan ézellestirilebilir.

2. parametre seti sakla/gagir: bu 2 fonksiyon, misteri ayarlarinin saklanmasi ve gagiriimasi igin kullanilir.

3. FULL: Bu men, diger tim parametrelere erigim saglar. 6 alt menu igerir:

- Makro konfiglirasyon [ F [ - sayfa 47
- Girig Cikis menusu [ _ [J - sayfa 48

- Motor kontrol menisiu o - £ - sayfa 58
- Kontrol mendisi [ £ L - sayfa 62
- Fonksiyon menisl F L/ = - sayfa 64

- Hata algilama yo6netimi menlsi ~ L £ - sayfa 91
- Haberlesme menusu L /7 - sayfa 97.

Organizasyon agaci
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= ® O Esc ® O
+ IR

(1) Aktif referans kanalina bagli olarak. (2) 2 saniye veya ESC.

Olasi degerler: L F - veya A 1L |

Goriuntilenen parametre degerleri yalnizca drnek olarak verilmistir

(3) ayrica, SoMove kullanilarak 14 farkli 6zellestirilebilir parametre
daha segilebilir ("FULL" listesinde).
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Konfigiurasyon Modu - MyMenu

I Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
LFr (1 Harici referans degeri -400Hz-400Hz |-
() Bu parametre, frekans referansinin navigasyon tekeri ile degistiriimesine olanak verir.
Harici tus takimi veya lokal mod konfiglire edilmis. Zorlamali lokal referans F L [ [ (sayfa63) L [ [ olarak
ayarlanmis ve Zorlamali lokal atama F L [J (sayfa 63) ~ [ de@erinden farkli. Gorinurlik, kontrol cihazi
ayarlarina baghdir.
AU d Analog girig sanal %0 - %100 -
( Bu parametre, asagidaki durumlarda frekans referansinin degistiriimesini olanak verir.
« Zorlamal lokal referans F L 0L (sayfa 63) A /L [ olarak ayarlanmigsa
» ve Zorlamali lokal atama F L {7 (sayfa 63) ~ [J degerinden farkllysa
Aktif referans kanali dahili ekran ise gorilebilir (Referans kanali 1 F - | A /L [ olarak ayarlanmigtir).
bFr (1 Standart motor frekansi 50 Hz
Harici tug takimi veya lokal cebri mod konfigiire edilmis (FLOC = LCC) (fabrika ayarlarinda goriiimez).
50 O 50 Hz
O O 60 Hz
Motor deg@er plakasinda bulunan 50 Hz veya 60 Hz degerine ayarlanir. & F - parametresinin degistiriimesi
asagidaki parametreleri yeniden ayarlar:
Fr5, FEdve HSF:50Hz veya 60 Hz
£ H, n L ~ olarak ayarlanir
~ L r~, kontrol cihazi de@erlerine gére
m F -, Watt veya HP
5 F, kontrol cihazi de@erlerine gére
L Fr,60Hzveya72 Hz
Frl (1 Referans kanali 1 Al
Bu parametre, referans kaynaginin segilmesine olanak verir.
Al O Terminal
Lcr O Uzaga tasinabilir ekran
Mdhb O Modbus
Ay O Navigasyon tekerli dahili ekran
ACLC 1 Hizlanma 0,0 sn-999,9 sn 3,0 sn
C) 0 Hz ve Nominal motor frekansi F ~ 5 (sayfa 57) arasindaki hizlanma siiresi.
Bu degerin, tahrik edilen ataletle uyumlu oldugundan emin olun.
dEL | Yava§|ama 0,0 sn-999,9 sn 3,0 sn
C) Nominal motor frekansi FrS (sayfa 57) degerinden 0 Hz'ye yavaslamak igin gegen sire.
Bu degerin, tahrik edilen ataletle uyumlu oldugundan emin olun.
LSP (1 Dustik hiz 0 Hz - HSP 0 Hz
c ) Minimum referansta motor frekansi
H5F,H5FZ, H5F 3 ve H5F 4 ayarlanmissa, L 5 F bu degerlerin minimumu ile sinirlidir.
H5P O Yiiksek hiz LSP - tFr (Hz) BFr'ye gore 50
c) veya 60 Hz, maks
TFr
Maksimum referansta motor frekansi.
Bu ayarin motor ve uygulama i¢in uygun olup olmadigini kontrol edin. H5 F, H ’_' P, H ’_' Five HSFH
degerleri bag|m3|zd|r ancak her H 5 F degeri, asagidaki kurallara gére Dusuk hiz L 5 F ve Maksimun
frekans E F ~ (sayfa 57) deg@erleriyle baglantilidir:
e H5Fx, L5Fve EFrilesimirchdir (L 5F < HSFxSOEFr).
o tFr, gegerll HSPx degerinin altina inerse, HSPx otomatik olarak yeni £ F ~ degerine azalir.
e HS5F,H5FZ, H5F 3 ve H5F 4 ayarlandiginda L 5 F, bunlarin minimumu ile sinirlanir.
() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigiurasyon Modu - MyMenu

Kod ‘ Ad/Agiklama Ayar araligi Fabrika ayari

NCV -5 - NCV +2 Kontrol cihazi
degerlerine gore

3
T
B

(1 Nominal Motor Giicli

Yalnizca Motor parametresi secimi /71 F L (sayfa 60) ~ F ~ olarak ayarlanmigsa gorinur. ~ 7 - mevcutsa,
L = 5 kaybolur.

Etiket plakasinda belirtilen nominal motor guici. Motorlar, kontrol cihazi degerlerinden bes deger dusuk ile
iki deger yiksek araliginda degisebilir. Performans, maksimum bir deger farki olmasi durumunda
optimumdur.

Standart motor frekansi bFr (sayfa 45) 50Hz olarak ayarlanmigsa, Nominal motor glicu ~ F ~ birimi kW,
aksi durumda HP olur.

(1 Kullanici parametre setini sakla nO

Bu fonksiyon mevcut konfiglirasyonun yedegini olustur:
O Fonksiyon devre disi

S5tr |1 O Gecgerli konfiglirasyonu kontrol cihazi bellegine kaydeder. Kayit islemi gergeklestirildiginde 5 £ 5
otomatik olarak ~ [/ de@erine gecer.
Z 2 Hiz kontrol cihazlarinin gegerli konfiglirasyonu ve yedek konfigiirasyonu, fabrika konfigiirasyonuyla
baslatilmis olarak gelir.
FLS (1 Fabrika / kullanici parametre setini ¢cagir nO
Bu fonksiyon, bir konfiglirasyonun geri yuklenebilmesini saglar.
0 [0 Fonksiyon devre disi.
Asagidaki islemlerden biri gerceklestirildiginde F [ 5 otomatik olarak ~ [J de@erine geger.
rEL O Gegerli konfiglirasyon, daha énce 5 [ 5 tarafindan kaydedilen yedek konfiglirasyonla ayni olur. Bu igslem
geceklestirildiginde, F L 5 otomatik olarak ~ [ degerine gecger. - £ L 1, yalnizca yedekleme
gercgeklestiriimisse gorunur. Bu deger gérintulenirse [/~ [ | gérinmez.
Ir ! O Gegerli konfiglrasyon fabrika ayariyla ayni olur. Bu deder gorlntilenirse /~ | / gérinmez.
O Gegerli konfigirasyon daha 6nce SoMove yazilimi tarafindan tanimlanan yedek konfiglirasyonla ayni
frm 1 olur. Bu deger géruntulenirse Ini ve - E L [ gorinmez.

ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Gegerli konfigurasyon degisikliginin, kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumlu olup olmadigini kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

Z 2 Bu parametrenin atamasini degistirmek igin 2 sn boyunca “ENT” tusunu basili tutun.

Kontrol cihazinin lokal olarak kontrol edilmesi

Fabrika ayarlarinda "RUN" ve navigasyon tekeri aktif degildir. Kontrol cihazini lokal olarak kontrol etmek igin asagidaki parametreyi
ayarlayin:
Referans kanali 1 F ~ | parametresini (sayfa 45) A /L/ [ olarak ayarlayin (navigasyon tekerli dahili ekran).

LI atama bilgileri

ATV12 ile ¢coklu atama fonksiyonunu kullanmak mumkindir (6rn: ayni LI Gzerinde A L & ve - ~ 5).
Ayrica bazi fonksiyonlarda LIH (ylksek) veya LIl (dislk) atamak mimkunddr. Bu, atanmis fonksiyonun LI'nin yiksek (LIH) veya dustk (LII)
seviyesinde etkinlestirilecegi anlamina gelir.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod ‘ Ad/Acgiklama Ayar arahgi Fabrika ayari
CFL (1 Makro konfiglirasyon StS
ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI
Segcili makro konfiglirasyonun kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumlu olup olmadigini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
Makro konfigurasyon, belirli bir uygulama alanina uygun parametre setinin konfigiirasyonu igin kisa yol
saglar.
- 3 makro konfiglirasyonu bulunmaktadir:
Sk O Yolverme/durdurma. Yalnizca ileri atanmistir
Fid O PID regilasyonu. PID fonksiyonunu, geri besleme icin 6zel Al1'i ve referans igin AIV1'i etkinlestirin.
‘EI - D

i

Hiz. LI'y1, belirli bir uygulama alani igin fonksiyonlarin konfiglirasyonunu hizlandirma imkani saglayan

onceden ayarli hiza atayin (ATV11 ile ayni atama).

Bir makro konfigiirasyon secilmesi, bu makro konfigirasyonundaki parametreleri atar.
Her makro konfigtirasyonu, diger meniilerde degistirmek mimkuandr.

Girig / ¢ikig veya parametre Baslatma / PID regiilasyonu Hiz
Durdurma

Al1 Ref.kanali 1 PID geri besleme No

AIV1 No Referans kanali 1

AO1 No

LO1 No

R1 Kontrol cihazi algilanan hatasi yok

L1h (2 telli) ileri

L2h (2 telli) No Geri

L3h (2 telli) No Otomatik/Manuel | 2 O”Ceﬁlezn ayarh

L4h (2 telli) No 4 6nceden ayarli
hiz

L1h (3 telli) Stop

L2h (3 telli) ileri

L3h (3 telli) No Geri

L4h (3 telli) No Otomatik / Manuel | 2 °”°eﬁ|ez” el

F - | (Referans kanali 1) AU AU

[ £ £ (Motor kontrol tipi) PUMP

~ I (Ters 6nleme) YES

A 1 1k (At tip) oA

L FL I(4-20 mA kayip) YES

5 P2 (On ayarli hiz 2) 1o, o

5 P 3 (On ayarli hiz 3) 250

5 P4 (Onayarli hiz 4) 50. 0

M F L (Motor parametresi secimi) G

Z 2 Bu parametrenin atamasini degistirmek i¢in 2 sn boyunca “ENT” tusunu basili tutun.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Girigin acik veya kapali hali, galistirma veya durdurmayi kontrol eder.
"Kaynak" kablo baglantisina érnek:

ATVAiZ T B
2 I +24 LM Lx |

\R

LI1: ileri
Lix: geri

O

3 telli kontrol (bkz. sayfa 51)

darbesi yeterlidir.
"Kaynak" kablo baglantisina rnek:

IATV12 i

| +24 LM L2 Lix J} LI1: durdurma

T T 7 LI2: ileri
E7ENE LIx: geri

ISTENMEYEN EKIPMAN GCALISMASI

degerlerine geri doner.
Bu degisikligin kullanilan kablo baglanti semasiyla uyumlu olup olmadigini kontrol edin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

Kod Ad/Acgiklama Ayar arahgi Fabrika ayari
I-0- Girig Cikis meniisu
ECC 1 Kontrol tipi 2C
2r O 2 telli kontrol (bkz. sayfa 51)

Yolvermeyi kontrol etmek i¢in bir "ileri" veya "geri" darbe, durdurmayi kontrol etmek igin ise bir "durdurma"

A TEHLIKE

Bu parametre degistirildiginde, 2 telli kontrol tipi £ L £ (sayfa 51) ve lojik girislerle ilgili tim atamalar varsayilan

Bu parametrenin atamasini degistirmek icin 2 sn boyunca “ENT” tusunu basili tutun.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

2 kablolu kontrol semalari (bkz. sayfa 51)

Kontrol

cihazina gug¢ verilmis

Gegici algilamal 2 telli

Kontrol cihazi
Hiz yolvermeye hazir
fleri 4| __ __ __1_
0 \
\
Geri (1) !
|
|
LI I
S |
lleri |
[
|
LI |
.\ 0 f
Geri (1) |
|
|
|
|
Gegici algilamasiz 2 telli |
|
Hiz |
fleri, L _1__ 1 :
|
|
0 1
|
|
Geri (1) :
|
|
|
Gegici algilamasiz 2 telli :
|
Hiz |
. |
lleri | —4——+——1 I
|
|
5 |
I gegici algilama ileri 6nceligi
Geri (1) :
I
(1) Ters yon fabrika ayarlarinda atanmamistir. Bkz. Ters yon ~ ~ 5 sayfa 66.

Ayni anda gergeklestirilen ileri ve Geri, Ileri yonde motor yolvermesi saglar.

BBV28581 05/2010

49



Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

3 telli kontrol semasi (bkz. sayfa 51)

F: motor frekansi
Referans
I |
Y
R
P i t
| |
R
1| |
I : |
LI Run Etkin i |
I
L 1
RN
1
P I t
o 1| |
LI lleri 11 1
| |
| |
[ 1
| 1
I |
[ |
| | t
LI Geri ' '
erl 1 1
| 1
ﬂ |
t

Kontrol cihazi komutlara yanit vermeye
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod ‘ Ad/Acgiklama Ayar arahgi Fabrika ayari
b= Giris Cikis menusu (devami)
ELE (A 2 telli kontrol tipi trn
ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI
2 telli kontrol tipi degisikliginin kullanilan kablo bagdlanti semasiyla uyumlu olup olmadigini kontrol edin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
2 telli kontrol tipi parametresine yalnizca, Kontrol tipi £ £ £ parametresinin (sayfa 48) = L olarak
ayarlanmasi durumunda erisilebilir.
Ernm O Seviye: Calistirma veya durdurma igin durum 0 veya 1 dikkate alinir.
O Gegis: Bir glic kaynagdi kesintisinin ardindan istenmeyen yeniden yolvermelerin énlenmesi amaciyla
FFO galismay! baslatmak igin bir durum degisikligi (gegis veya kenar) gerekir.
O Oncelik FW: Calistirma veya durdurma igin durum O veya 1 dikkate alinir, ancak "ileri" girisi "geri" girisine

gore onceliklidir.

aY
0
i

m
o

O

O

O

A Lojik giriglerin tipi

POS

Pozitif: girigler, 11 V'a esit veya daha yuksek gerilimde aktiftir (durum 1) (6rnegin, +24 V terminal). Kontrol
cihazinin baglantisi kesildiginde veya 5 V'tan daha distik gerilimlerde devre disidir (durum 0).

Dahili besleme kullanan negatif: girigler, 10 V'un altindaki gerilimlerde aktiftir (durum 1) (6rnegin, COM
terminali). 16 V'a esit veya daha yuksek gerilimlerde veya kontrol cihazinin baglantisi kesildiginde devre
disidir (durum 0).

Harici besleme kullanan negatif: girisler, 10 V'un altindaki gerilimlerde aktiftir (durum 1) (6rnegin, COM
terminali). 16 V'a esit veya daha ylksek gerilimlerde devre disidir (durum 0).

Not: Degisiklik, yalnizca bir sonraki kontrol enerijisi verildiginde dikkate alinacaktir

Bkz. Kontrol baglanti semalari, sayfa 25.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari

Giris Cikis menusu (devami)

Al Al1 konfigirasyon menusu

AIIE O A Tipi 5U
Bu fonksiyon, analog giris sinyalinden kontrol cihazi dahili degerine araytz saglar.

5u O Gerilim: 0-5 Vdc
rou O Gerilim: 0-10 Vdc
oA O Akim: x-y mA. Aralik, asagidaki Al1 akim 6lgcekleme parametresi %0 £ ~ L | ve Al1 akim dlgekleme

parametresi %100 L - H [/ degerleriyle belirlenir, bkz. sayfa 52.

Lol (1 Al1 akim olgekleme parametresi %0 0-20 mA 4 mA
Yalnizca A1 Tipi A | | E parametresinin [ A olarak

ayarlanmasi durumunda gérunuar

™
hl
35

(1 Al1 akim olgekleme parametresi %100 0-20 mA 20 mA

Yalnizca Al1 Tipi A | | £ parametresinin [J A olarak
ayarlanmasi durumunda gorinir

/- 0- Giris Cikis menusu (devami)

m (1 R1 atama FLt

Atanmamis

Hata algilanmadi

Kontrol cihazi ¢aligiyor
Frekans esigine erisildi
HSP'ye erisildi

| esigine erisildi

Frekans referansina erigildi
Motor termik esigine erisildi
Dusuk yuk alarmi

Asin yik alarmi

Al1 Al. 4-20 - Yalnizca A | |t parametresi [ A olarak ayarlanmigsa gorunur (bkz. yukarida)

i
s
-

|

oM
1 1
I3

—
3

ODoooooooooo

oS
—
]

g
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi

Fabrika ayari

Giris Cikis menusu (devami)

FOS

cor
mnecog

S LO1 Konfigurasyon menusu (LO1-)
Lo d LO1 atama nO
Lojik ¢ikisin uygulama gereksinimine uyarlanmasina olanak verir.
Degerler, ~ 1 ile aynidir. Bkz. 6nceki sayfa.
MNdE=4E5ise, L 0 | gikisI F[1F'ye zorlanir (Bkz. sayfa 78).
LOiIs 1 LO1 durumu (aktif gikis seviyesi) POS
KONTROL KAYBI
LOI5=nrELve L O FLE olarak ayarlanmis ise, kontrol cihazi hata algiladiginda gikis aktif olur.
Kablo baglantilari herhangi bir nedenle hasar goérdiyse, kontrol cihazi durumu algilanmaz.
Sinyalinizin her durumda mevcut olacagindan emin olmadik¢a "~ £ " se¢imini yapmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

O Pozitif: yiksek etkinlestirme seviyesi
O Negatif: dislk etkinlestirme seviyesi

() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Aciklama Ayar araligi Fabrika ayari
b Girig Cikis mentisii (devami)
EOL (1 Uygulama Asiri yuk zaman gecikmesi 0-100 sn Osn
Bu fonksiyon, bir uygulama asiri yiik durumunda motoru durdurmak icin kullanilabilir. Bu, motor veya
kontrol cihazi termik asir yiki degildir. Motor akiminin Uygulama Asiri yuk esigi L 7 £ degerini agsmasi
durumunda Uygulama Asir1 yik zaman gecikmesi £ [J L etkinlestirilir. Buzaman gecikmesi - [J L gegtikten
sonra, akim hala asiri yuk esigi L [ L -%10 degerinden yiksekse, kontrol cihazi ¢galismayi durdurur ve
0L L Proses asiri yuku goruntdler.
Asiri ylk algilama yalnizca sistemin kararli durumda olmasi halinde etkindir (hiz referansina erisildi).
0 degeri, uygulama asiri yuk algilamasini devre disi birakir.
Motor akimi Kontrol cihazi
/ 0L C algilanan hata
A (histeresiz)
L oo \
LOC -%10 + N__~
<EOL EOL
t
FEDO

(1 Asin yuk hatasi igin otomatik yolverme
oncesindeki zaman gecikmesi

0 - 6 dak 0 dak

cihazina otomatik olarak yeniden yolverilir.

parametre deg@erini en az bir dakika agmasi gerekir.

gOrundr.

Atr = YES ise, bir asir yuk hatasinin (7 L ) ardindan bu zaman gecikmesi gegctikten sonra kontrol

Bir agin yukun algilanmasi ve otomatik yeniden yolverme arasindaki izin verilen minimum sure.
Otomatik yolvermenin mimkiin olmasi igin Maksimum yolverme siiresi + A - parametresinin (sayfa 91) bu

Yalnizca, yukaridaki Uygulama Agiri yik zaman gecikmesi £ [1 L parametresi ~ [I olarak ayarlanmamigsa

Ir
Lo

0

1 Uygulama Asin yuk esigi

nCr degerinin % 70 - | nCr deg@erinin
150'si %90'i

gorundr.

70 - 150'si arasinda ayarlanabilir. Bu, motor veya kontrol cihazi termik asir yuku degildir.

Yalnizca, yukaridaki Uygulama Asiri yik zaman gecikmesi £ [J L parametresi [J olarak ayarlanmamissa

Bu parametre, "uygulama asiri yikanU" algilamak igin kullanilir. L 7 L, kontrol cihazi nominal akiminin %

()

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod

| Ad/Agiklama

Ayar aralhigi Fabrika ayari

Giris Cikis menusu (devami)

=
.
m

0-100sn Osn

(1 Uygulama diisuik yuk zaman gecikmesi

L/'L k£, 0-100 sn arasinda ayarlanabilir.
Motor akimi, ayarlanabilir zaman gecikmesinden (L/ L £ ) daha uzun bir stire distk yuk esidinin (L L/ L)
altinda kalirsa kontrol cihazi galismayi durdurur ve L/ L F (Proses dusuk yik hatasi) (sayfa 110) goruntler.

Motor akimi Kontrol cihazi, L/ L F
: : algilanan hatasi
L1 +%10— (histeresiz) N/
LuL AN pd
I
u :
! |
] |
1 |
<ULE : UL E i
t

Dusuk yuk algilama yalnizca sistemin kararli durumda olmasi halinde etkindir (hiz referansina erisildi).
0 degeri, uygulama dusuk yuk algilamasini devre digi birakir.

|
L

(

=

nCr degerinin % 20 -

(1 Uygulama Dusilik ylik esigi e

%60

Yalnizca, yukaridaki Uygulama disiik yik zaman gecikmesi L/ L £ parametresi [J olarak ayarlanmamissa
gorundr. Bu parametre, motordaki uygulama disik yik durumunu algilamak igin kullanilir. Uygulama
Dusuk yuk esigiL L/ L, kontrol cihazi nominal akiminin % 20 - 100'U arasinda ayarlanabilir.

(1 Dustlik yuk hatasi igin otomatik yolverme
oncesindeki zaman gecikmesi

0 - 6 dak 0 dak

Atr = YES ise, bir dusuk yuk hatasinin (L/ L F) ardindan bu zaman gecikmesi gectikten sonra kontrol
cihazina otomatik olarak yeniden yolverilir.

Bir asiri yukin algilanmasi ve otomatik yeniden yolverme arasindaki izin verilen minimum sire.
Otomatik yolvermenin mimkiin olmasi igin Maksimum yolverme siiresi - A ~ parametresinin (sayfa 91) bu
parametre deg@erini en az bir dakika agmasi gerekir.

Yalnizca, yukaridaki Uygulama disuk ylk zaman gecikmesi L/ L £ parametresi ~ [J olarak
ayarlanmamigsa gérunur.

Ftd 1 Motor frekansi esigi 0-400Hz 50 veya €0 Hz
() Kontrol cihazi
degerlerine gore
Yalnizca, R1 atama ~ / (sayfa 52) veya LO1 atama L [ / (sayfa 53) F £ A olarak ayarlanmigsa gorunur.
CEd (1 Motor akimi esigi 0-1,5In(1) Inv
C) Yalnizca, R1 atama ~ /! (sayfa 52) veya LO1 atama L [ / (sayfa 53) L £ A olarak ayarlanmigsa gorunur.
- "wvoa q ini 0, -
Etd 3 Motor termik durum esigi i aegerinin %0 94100
Yalnizca R1 atama ~ [ (sayfa 52) £ 5 A olarak ayarlanmigsa gorunur.

Motor termik alarmi i¢in agma esigi (lojik ¢ikis veya rdle)

(1)In = kontrol cihazi nominal akimi

0

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

| Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari

Giris Cikis menusu (devami)

AO1 konfiglirasyon menusu

1 AO1 atama nO

Bu parametre, bir analog ¢ikisin degerini ayarlamak icin kullanihr.

O Atanmamis

O Motor akimi, 0 ve 2 In arasinda (In = kontrol cihazi etiket plakasinda belirtilen nominal kontrol cihazi akimi)

O Cikis frekansi, 0 - Maks frekans £ F

O Pampa cikisi, 0 - Maks frekans £ F -

O PID referansi, PID ayar noktasinin %0 - 100' arasinda - Yalnizca PID geri besleme atama ~ | F
parametresi (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorinar

O PID geri besleme, PID geri beslemenin %0 - 100'U arasinda - Yalnizca PID geri besleme atama F | F
parametresi (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamigsa goérinur

O PID hatasi, PID geri beslemenin % - 5 ile + 5'i arasinda - Yalnizca PID geri besleme atama F | F
parametresi (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorinar

O Cikis glcti, Nominal motor glicii » F ~ degerinin 0 ile 2,5 kati arasinda

O Motor termik durumu, nominal termik durumun %0 ile 200'U arasinda

O Kontrol cihazi termik durumu, nominal termik durumun %0 ile 200'UG arasinda

1 AO1 tipi 0A

O Gerilim: 0-10 Vdc
O Akim: 0-20 mA
O Akim: 4-20 mA

Bu parametre, kontrol cihazi dahili degeri ile bir analog ¢ikis sinyali arasinda arayliz saglar.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Agiklama Ayar araligi Fabrika ayari

dril- Motor kontrol menisu

bFr (1 Standart motor frekansi 50 Hz
Bkz. sayfa 45.

a P . PR NCV -5 - Kontrol cihazi degerlerine

" (J Nominal motor giicl = gore
Bkz. sayfa 46.

[as 1 Nominal motor cos phi 05-1 ;grr:ro' cihazi degerlerine
Yalnizca Motor parametresi secimi /7 F L (sayfa 60) L = 5 olarak ayarlanmigsa goriiniir. Nominal motor cos
phi CoS mevcutsa, Nominal motor glici ~ 7 ~ kaybolur.

Motor etiket plakasi giig faktori (pf).

Not: Motor "Servis Faktori" ile karistinimamalidir. £ = 5 parametresinin 1'e veya buna gok yakin bir degere
ayarlanmasi, yetersiz motor ¢alismasina yol acabilir. Motor gu¢ faktoru etiket plakasinda gosterilmiyorsa,
bu parametreyi fabrika varsayilan ayarinda (yaklasik 0,80) birakin

Uns5 (1 Nominal motor gerilimi 100 - 480 V 230V
Etiket plakasinda belirtilen nominal motor gerilimi. Hat gerilimi nominal motor geriliminden daha disikse
Nominal motor gerilimi L/ » 5 parametresi, kontrol cihazi terminallerine uygulanan hat gerilimi degerine
ayarlanmalidir.

Al - J Nominal motor akimi 0,25In-1,51n K?ntrol cihazi degerlerine

(1) gore
Etiket plakasinda belirtilen nominal motor akimi. Nominal motor akimi ~ L ~, Motor termik akimi /£ H
parametresini (sayfa 94) degistirir.

Fr5 (1 Nominal motor frekansi 10 - 400 Hz 50 Hz
Etiket plakasinda belirtilen nominal motor frekansi.

Fabrika ayari 50 Hz'dir. Standart motor frekansi & F ~ (sayfa 45) 60 Hz olarak ayarlanmigsa énceden 60
Hz'ye ayarlanmis olarak gelir.
5P J Nominal motor hizi 0 - 24000 dev/ K?ntrol cihazi degerlerine
dak gore
Etiket plakasinda belirtilen nominal motor hizi.

EFr (1 Maksimun frekans 10 - 400 Hz 60 Hz
Maksimun frekans - F -, Yiksek hiz H 5 F (sayfa 90) icin mimkin olan Ust degeri verir.

Fabrika ayari 60 Hz'dir. Standart motor frekansi & F ~ (sayfa 57) 60 Hz olarak ayarlanmigsa énceden 72
Hz'ye ayarlanmis olarak gelir.

CEE (1 Motor kontrol tipi Std
Uygulamaya ve gereken performansa uygun motor kontrol tipinin secilmesine olanak verir.

FErF O Performans: SVCU; gerilim geri besleme hesaplamasina bagli olarak danhili hiz déngtili sensérsiiz vektor kontrold.
Yolverme veya ¢alisma sirasinda yuksek performans gerektiren uygulamalar igin.

k4 [0 Standart: U/F 2 noktali (Volts/Hz), dahili hiz déngusiiz

Yiksek performans gerektirmeyen basit uygulamalar igin. Egri alt kismi olasi ayariyla sabit bir Gerilim Frekans
oranini koruyan basit motor kontrol kanunu.
Bu kanun, genellikle paralel baglanmis motorlar igin kullanilir. Paralel motorlar ve yuksek performans seviyelerine
sahip bazi 6zel uygulamalar F E - F gerektirebilir.

ELUNE [0 Pompa: U%F; degisken moment pompalari ve yiiksek yolverme momenti gerektirmeyen fan uygulamalarina 6zel.

(1)In = kontrol cihazi nominal akimi
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar arahigi Fabrika ayari
siim L = Motor kontrol
oo oo (devami)
menusu
UFr 1 IR kompanzasyonu (kanun U/F) %25 - 200 %100
) Cok disiik hizda momenti optimize etmek veya 6zel durumlara uyarlamak igin kullanilir (6rnegin: paralel
baglanmis motorlar igin IR kompanzasyonu (kanun U/F) L/ F ~ deg@erini disurin). DUsuk hizda moment
yetersizse IR kompanzasyonu (kanun U/F) L/ F ~ degerini ylkseltin. Cok ylksek bir deger motorun
calismamasina (kilitlenme) veya akim sinirlama moduna gegilmesine neden olabilir.
S5LFP (1 Kayma kompanzasyonu %0 - 150 %100
C) Yalnizca Motor kontrol tipi [ £ £ (sayfa 57) F LI/ [1F olarak ayarlanmamissa gorunir
Kayma kompanzasyonunu nominal motor kaymasi tarafindan ayarlanan deg@er civarinda ayarlamak veya
6zel durumlara uyarlamak igin kullanilir (6rnek: paralel baglanmis motorlar i¢cin Kayma kompanzasyonu
5 L F degerini dislrin).
Ayarlanan kayma kompanzasyonu gergek kayma kompanzasyonundan daha diistikse motor, kararli
durumda nominal hizda galismaz, referanstan daha dustik bir hizda caligir.
Ayarlanan kayma kompanzasyonu gergek kayma kompanzasyonundan daha buyukse, motor hizi
degiskendir.
StA (1 Frekans dongusu kararlihigi %0 - 100 %20
C) 5 £ A parametresi, hizlanmanin sonundaki asimlari ve dalgalanmalari azaltmak icin kullanilabilir. Bir
hizlanma veya yavaglama slresi sonrasinda = £ A, makinenin dinamigine gore kararli duruma geri
donusu uyarlar;
Cok yiiksek bir deger, yanit siresinin uzamasina neden olur.
Cok dusik bir deger, asin hiza ve hatta kararsizliga neden olur.
Duasuk 5 £ A Dogru 5L A Yiksek 5 E A
Bu durumda, 5 £ A'y1 yikseltin Bu durumda, 5 £ A'yr dusurin
Hz Hz Hz
50 I\ 50 —
40 40
30 30
20 20
10 10
01 0 1
-10 -10 -10
0 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t 0 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t 0 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t
Yalnizca, Motor kontrol tipi [ £ £ (sayfa 57) F E ~ F olarak ayarlanmigsa gérindir.
FLL (1 Frekans dongu kazanimi %0 - 100 %20
C) F L [ parametresi, kontrol edilen makinenin ataletine gore hiz artigi egimini ayarlar.
Cok yuksek bir deger, asir hiza ve hatta kararsizliga neden olur.
Cok dislk bir deger, yanit suresinin uzamasina neden olur
Dustk F L L Dogru F L L Yiksek F L L
Bu durumda, F L L'yi ylkseltin Bu durumda, ~ L L'yi disurin
Hz Hz Hz
50 + - 50 50 |
40 40 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
0 0+ 0
-10 -10 -10
0 0.1 0.2 0.3 04 05 t 0 0.1 0.2 0.3 04 05 t 0 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t
Yalnizca, Motor kontrol tipi £ £ £ (sayfa 57) F £ - F olarak ayarlanmigsa gorindr.
() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
58

BBV28581 05/2010



Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod

| Ad/Agiklama

Ayar arahgi

Fabrika ayari

ljl'l'_-_

Motor kontrol menusu (devam)

ILI ‘L !/

%)

' Aki Profili

%0 - 100

%20

Sifir frekansinda miknatislama akimini, nominal miknatislama akiminin ylzdesi cinsinden tanimlar.
PUMP (pompa) kanununun ayarlanmasi.

100%

Yalnizca Motor kontrol tipi L £ £

(sayfa 57) F L F

Frekans

olarak ayarlanmigsa gorunur

(1 Anahtarlama frekansi

Anahtarlama frekansi ayari.

2-16 kHz

4 kHz

Asir iIsinma durumunda kontrol cihazi, anahtarlama frekansini otomatik olarak duisurr.
Sicaklik normale dénduigunde orijinal deger otomatik olarak geri yuklenir.

DIKKAT

gecmemelidir.

KONTROL CIiHAZININ HASAR GORME RiSKi

ATV12eeeeM2 dederlerinde, filtre baglantilarinin kesilmesi durumunda kontrol cihazi anahtarlama frekansi 4 kHz'i

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

(1 Anahtarlama frekansi tipi

HF 1

Kontrol cihazi dahili sicakligi cok yuksek oldugunda, motor anahtarlama frekansi her zaman degistirilir

(digUraldr).

HF | O HF1: Isitma optimizasyonu.
Sistemin, anahtarlama frekansini motor frekansina gére uyarlamasina olanak verir.

HF O HF2: Motor giriltisi optimizasyonu (yiksek anahtarlama frekansi igin).
Sistemin, motor frekansi (rFr) ne olursa olsun segilen anahtarlama frekansini (SFr) sabit tutmasini saglar.
Asiri Isinma durumunda kontrol cihazi, anahtarlama frekansini otomatik olarak digurdr.
Sicaklik normale déndigunde orijinal deger otomatik olarak geri yiklenir.

nrd (A Motor guriiltusi azaltma nO
Gurdltd, duyulabilirdir. Gevreye bagl olarak, motor guriltisini ayarlamak mimkin olmaldir. Diizensiz
frekans modulasyonu, sabit frekansta ortaya gikabilecek olasi rezonans gurultilerini engeller.
m O No
YES O Yes

()

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Agiklama Ayar arahgi Fabrika ayari
dril- Motor kontrol menusu (devami)
ElUn A Ototanima nO
ELEKTRIK GARPMASI VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI
» Ototanima sirasinda motor nominal akimda calisir.
» Ototanima sirasinda motoru servise almayin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
KONTROL KAYBI
*» Ototanima baslatmadan 6nce L/~ 5, F -5, nL -, n5F ve n Fr~ veya [ [J5 parametrelerinin dogru sekilde
konfigure edilmesi 6nemlidir.
» Ototanima gergeklestirildikten sonra bu parametrelerden bir ya da birden fazlasinin degistiriimesi durumunda,
E LI » parametresi ~ [1 dederine geri doner ve prosedurin tekrarlanmasi gerekir.
Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
m [0 No: Standart motor fabrika parametrelerinde
SES O Yes: Ototanima baslatir
d0mE O Done: Ototanima daha 6nce yapildiysa
Dikkat:
» Ototanima, motor bagl ve sogukken gerceklestiriimelidir.
* Nominal Motor Glicu ~ F ~ (sayfa 46) ve Nominal motor akimi ~ [ ~ (sayfa 57) parametreleri tutarli
olmaldir.
» Ototanima yalnizca, herhangi bir durdurma komutu etkinlestiriimediginde gerceklestirilir. Bir lojik girise
serbest durus veya hizli durus atanmigsa, bu giris 1 (0’da aktiftir) olarak ayarlanmalidir.
» Ototanima, tum c¢alistirma ve 6n aki komutlarina gore 6nceliklidir; bunlar ototanima sirasindan sonra
gerceklestirilir.
+ Ototanima 1 — 2 saniye siirebilir. islemi kesmeyin, - L/ » degerinin o [ » £ veya ~ [ olarak
degismesini bekleyin.
(&~ Not: Ototanima sirasinda motor nominal akimda calisir.
nec (1 Motor parametresi segimi nPr
Bu parametre, hangi motor parametresinin konfigiire edileceginin secilmesine olanak verir (= F - veya
i ll:‘ - l’__ o l:_l).
cos O Nominal Motor Glicli ~ F ~ sayfa 46
O Nominal motor cos phi [ = 5 sayfa 57
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kontrol menusiu

Kontrol kanali semasi

FLO

Al1
LCC
Mdb

AIV1

SIM —m
SEP

Al g
Lcc
Mdb
AIV1

5.Fx

SP1

.SPx
Onceden ayarli
hiz

— -

FLOLC
Stop 1
tusu
nO —H onceligi

Al1
LCC
AIV1

J0G =

FLO
nO
= nO
EEE—
|
FLOLC Ll
Jooveyar IF
O
e
Al
|___ "o LcC
PID I AIV1 ,

HSP ACC AC2
/I~ \ _/_\_
LSP DEC DE2
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar arahgi Fabrika ayari
LEL- Kontrol menusu
Frl (1 Referans kanal 1
Al O Terminal
LCLC O Uzaga tasinabilir ekran
Mdhb O Modbus
AU O Navigasyon tekerli dahili ekran
Bu parametre, "my menu" boliimiinde yer almaktadir, sayfa 45.
LFr (1 Harici referans degeri -400 Hz - 400 Hz
() Bu parametre, "my menu" bolimunde yer almaktadir, sayfa 45.
- - - 0, - 0,
AU 1 Analog giris sanal 760 - %100
C) Bu parametre, "my menu" bolimiinde yer almaktadir, sayfa 45.
rln (1 Ters onleme
Ters yondeki hareketin engellenmesi, lojik girisler tarafindan génderilen yon istekleri icin gegerli degildir.
- Lojik girigler tarafindan gonderilen ters yon istekleri dikkate alinir.
- Ekran tarafindan gonderilen ters yon istekleri dikkate alinmaz.
- Hat tarafindan gonderilen ters yon istekleri dikkate alinmaz.
- PID, vs. kaynakh her turll ters hiz referansi, sifir referans (0 Hz) olarak yorumlanir.
nlO O No
Szt O Yes
PSE (1 Stop tusu onceligi
Bu parametre, kontrol cihazinda ve uzaktan kumandada bulunan stop butonunu etkinlestirebilir veya devre
Z 2 disi birakabilir.
Aktif komut kanali kontrol cihazi tus takimindan veya uzaktan kumandadan farkliysa, stop butonunun devre
disi birakilmas etkindir
KONTROL KAYBI
Kontrol cihazinda ve uzaktan kumandada bulunan stop butonunu devre disi birakacaksiniz.
Harici durdurma yontemleri mevcut olmadik¢a ~ [J segimini yapmayin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
m O No: Durdurma devre disi
HYES O Yes: Durdurma etkin
Bu fonksiyonun 4 £ 5 olarak ayarlanmig olmasi durumunda, 6n kapagin veya "run" ve "stop" tuslari
Uzerindeki ekran kapaginin kullaniimasi 6nerilir.
LHCF 41 Kanal konfiglirasyonu
Kanal konfiglirasyonu [ H [ F asagidakilerin segimine olanak verir:
- Ayri olmayan mod, (komut ve referans ayni kanaldan gelir)
- Ayri mod (komut ve referans farkl kanallardan kanaldan gelir)
Ayri olmayan mod
5 O Ayri mod
SEP

() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.

Bu parametrenin atamasini degistirmek i¢in 2 sn boyunca “ENT” tusunu basili tutun.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
LEL- Kontrol menusu (devam)
Ldl (1 Komut kanal 1 tEr
Bu parametre, komut kanalinin segilmesine olanak verir.
EEr O Terminaller
Loc O Lokal
LCC O Uzaga tasinabilir ekran
MNdkb O Modbus
Bu parametre, Kanal konfigiirasyonu L H [ F (sayfa 62) Ayri olarak ayarlanmissa bulunur
FLO (1 Zorlamali lokal atama nO
n 0 O Fonksiyon devre digl
L IH O L1h - L4h: Giris 1 durumundayken, zorlamali lokal mod etkindir.
LYH
FLOL (1 Zorlamali lokal referans nO
Yalnizca Zorlamali lokal atama F L [ ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorindr.
~ 0 O Atanmamig
Al O Terminal
LCC O Uzaga tasinabilir ekran
Ay O Navigasyon tekerli dahili ekran
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

(1 Rampa sekli atama

I'r O Dogrusal
5 O S sekli
] O U sekli
f(Hz) f(Hz)
FrS FrS §
S sekli
0 0
2 1 |t2] t 2] 1 |2
t3 t3
f (Hz) f(Hz)
FrS FrS
U sekli
0 0
t1 2 t t1 t2
t3 t3

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
= Fonksiyon menisu
cRES Rampa menusi

ArCr D lelanma 0,0 sn - 999,9 sSn 3‘0 sn

C) 0 Hz ve Nominal motor frekansi F - 5 (sayfa 57) arasindaki hizlanma suresi.
Bu degerin, tahrik edilen ataletle uyumlu oldugundan emin olun.

dE D Yava§|ama 0,0 sn - 999,9 sSn 3‘0 sn

) Nominal motor frekansi FrS (sayfa 57) degerinden 0 Hz'ye yavaslamak igin gegen sire

Bu degerin, tahrik edilen ataletle uyumlu oldugundan emin olun.

- P E Lin

Yuvarlama katsayisi sabittir,
t1 = 0,6 ayarli rampa siiresi (dogrusal)
t2 = 0,4 ayarli rampa suresi (yuvarlak)
t3 = 1,4 ayarli rampa suresi

Yuvarlama katsayisi sabittir,

t1 = 0,5 ayarli rampa siiresi (dogrusal)
t2 = ayarli rampa suresi (yuvarlak)

t3 = 1,5 ayarli rampa stresi

r IEI 5

| i e Y e e e

—

(1 Rampa anahtarlama

Atanmamis

L1H: LI1 aktif Ylksek

L2H: LI2 aktif Yiksek

L3H: LI3 aktif Yiksek

L4H: LI4 aktif Yiksek

L1L: L1 aktif dusik

L2L: LI2 aktif dislik

L3L: LI3 aktif dislik

L4L: LI4 aktif distk

Bkz. LI atama bilgileri, sayfa 46.

3]
0

L) [
dE ag

Wy
X

-

H

L) [
~

W
—

-
—

OOooOooooon

nO

()

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
i = Fonksiyon meniisu (gevam)
cRES Rampa menuisii (devam)
ALCCZ 1 Hizlanma 2 0,0-999,9 sn 5,0 sn

Yalnizca Rampa anahtarlama ~ F 5 (sayfa 64) ~ [ olarak ayarlanmamigsa gorinur.

ikinci hizlanma rampa suresi, 0,0 - 999,9 sn araliginda ayarlanabilir

Bu rampa yalnizca, yolverme ve uyanma fazlari igin PID kullanilirken aktif rampa olur; bkz. PID uyanma
seviyesi sayfa 75.

(J Yavaslama 2 0,0 - 999,9 sn 5,0 sn

Yalnizca Rampa anahtarlama ~ F 5 (sayfa 64) ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorinur.
ikinci yavaslama rampa siiresi, 0,0 - 999,9 sn araliginda ayarlanabilir

o
a
i

— I
o

[ B iy

O

O

O

(1 Yavaslama Rampasi Adaptasyon atama YES

Fonksiyon devre disi. Kontrol cihazi, normal yavaslama ayarina bagl olarak yavaslar. Bu ayar,
kullaniliyorsa, opsiyonel dinamik frenleme ile uyumludur.

Bu fonksiyon, DC barasi agiri gerilimi veya asiri frenlemesini dnlemeye yardimci olmak igin yiiksek atalet
yiklerinin hizini durdurur veya yavaslatirken yavaglama siresini otomatik olarak artirir.

Motor Frenlemesi: Bu mod, kontrol cihazinin, dinamik fren direncini kullanmadan mimkin olan en hizl
durdurmayi denemesine olanak verir. Rejenerasyondan gelen enerjiyi harcamak i¢in motor kayiplarini
kullanir. Bu fonksiyon, konumlandirma ile uyumlu olmayabilir. Opsiyonel frenleme direnci veya modulu
kullaniliyorsa bu fonksiyon kullaniimamalidir.

Dikkat: Frenleme direnci kullanirken E - A parametresini ~ [J olarak ayarlayin.

() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

| Ad/Agiklama

Ayar araligi Fabrika ayari

Fonksiyon menusu (devam)

Durdurma konfigliirasyonu menusu

)]

3
]

wown
o

O
O
O

(A Durdurma tipi

rMP

Run komutu kayboldugunda veya stop komutu verildiginde gergeklesen durdurma modu
Rampa durdurma

Hizli durus

Serbest

[l el e
L w iy 3
Ll e e e o |

Ooooog

(1 Serbest durus atama

nO

Giris veya bit 0 olarak degisirse durdurma etkinlestirilir. Giris 1 durumuna dénerse ve run komutu hala
etkinse, motora yalnizca, Kontrol tipi £ [ [ (sayfa 48) = 2 [ ve 2 telli kontrol tipi £ [ £ (sayfa51)=L E L
veya F F [J olmasi halinde yeniden yolverilir. Degilse, yeni bir ¢alistirma komutu génderilmelidir.
Atanmamis

L1L: LI1 Aktif Durdurmak igin disiik

L2L: LI2 Aktif Durdurmak igin diistik

L3L: LI3 Aktif Durdurmak igin disiik

L4L: LI4 Aktif Durdurmak igin disiik

~— -
L w iy 3
Ll e e e o |

O
O
O
O
O

1 Hizli durus atama

nO

Atanmamig

L1L: LI1 Aktif Durdurmak igin disiik
L2L: LI2 Aktif Durdurmak igin diistik
L3L: LI3 Aktif Durdurmak igin disiik
L4L: LI4 Aktif Durdurmak igin disiik

dLC F

0

(1 Rampa boleni

1-10 4

Yalnizca, Hizli durus atama F 5 k£ (sayfa 63) ~ [J olarak ayarlanmamissa veya F 5 £ Durdurma tipi 5 £ E
(sayfa 66) olarak ayarlanmigsa gorundar.
Etkinlestirilen rampa (Yavaglama o £ [
gonderildiginde bu katsayi ile boltunur.

10 degeri, minimum rampa siresine esit olur.

sayfa 45 veya Yavaslama 2 o £ & sayfa 65), durdurma talepleri

Kod

| Ad/Agiklama

Ayar arahgi Fabrika ayari

Fu

rn -

Fonksiyon meniisii (devam)

m
1 1L
L IILI
1 -y
LcZH

/
I H

L H

Ooooog

A Ters yon

nO

LI1 - LI4: ters yon komutuna atanan giris segimi
Fonksiyon devre disi
L1h: L1 aktif yiksek
L2h: L2 aktif yliksek
L3h: L3 aktif ylksek
L4h: L4 aktif yliksek

(@

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
FlUn- Fonksiyon menus (devam)
AdL - Otomatik DC enjeksiyonu menusu

a
1
™

di
0

0

]
(]}

™
M

(d Otomatik DC enjeksiyon YES

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI
Ad L = [ E oldugunda, bir run komutu génderilmemis olsa bile akim enjeksiyonu yapilir.
Bu islemin insanlar veya ekipman Uzerinde higbir sekilde tehlike yaratmayacagindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

A A TEHLIKE

A UYARI
TUTMA MOMENTi YOK

* DC enjeksiyonlu frenleme, sifir hizinda tutma momenti saglamaz.
* DC enjeksiyonlu frenleme, gli¢ kaybi oldugunda veya kontrol cihazi bir hata algiladiginda galismaz.
* Gerektiginde, moment seviyelerini korumak igin ayri bir fren kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

O Fonksiyon devre disi, DC enjeksiyon akimi yok.
O Sire sinirli DC enjeksiyonu
O Sirekli DC enjeksiyonu

N
Vr-.

nCr degerinin %0 -

0,
120'si I

(1 Otomatik DC enjeksiyon akimi

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RiSKi

Motorun asiri iIsinma olmadan bu akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.

Bu talimata uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Yalnizca Otomatik DC enjeksiyon A & L ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorundr.
Durdurma sirasinda enjeksiyon akimi ve surekli DC enjeksiyonu.

Lt
Vr~.

0,1-30sn 0,5sn

(1 Otomatik DC enjeksiyonu suresi

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RiSKi

* Uzun sireli DC enjeksiyonlu frenleme, motorun asiri isinmasina ve hasar géormesine neden olabilir.
» Uzun sureli DC enjeksiyonlu frenlemeden kaginarak motoru koruyun.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Yalnizca Otomatik DC enjeksiyon A 4 L ~ [0 olarak ayarlanmamigsa gorundir.
Durdurma sirasinda enjeksiyon suresi.

()

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

| Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari

Fonksiyon menus (devam)

~ o~

—

- 7
o

iy
1

cH

J
a T

HH

1 Jog atama nO

Bu parametre, 2 ve 3 telli kontrol lojik girigiyle iligkili bir lojik girisi kullanarak motor ¢alismasinin adim adim
kontroliini saglar. Jog frekansi 5 Hz olarak sabitlenmistir. Jog fonksiyonunda dikkate alinan hizlanma ve
yavaslama rampalari 0,1 sn'dir.

O Fonksiyon devre disl.

O L1h: LI aktif yiiksek

O L2h: LI2 aktif yiiksek

O L3h: LI2 aktif yiiksek

O L4h: L4 aktif yiksek

2 telli kontrol

y

y

Frekans

r
r
Motor T
|
i

3 telli kontrol

Jog
||
lleri |
I
\ I
(11— [
I N Sl
' |
Geri I o o [
[ [ mIE |
I I o i
L I L 1N
o Ll R
|
LI1 Run Lo I I I
| | I [
| I | | | |
| | L L
T | T 1
Motor | | L NEEE
Frekans | | Normal | I |
| | rampg \ [ [
5Hz Lo | |
| N
\
| 4
/‘/
5Hz it
rampasi
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Onceden ayarli hizlar

Sirasiyla 1, 2 veya 3 lojik girislerini kullanarak 2, 4 veya 8 hiz 6nceden ayarlanabilir.

Onceden ayarlanmig hiz girigleri igin birlesim tablosu

8 hiz LI (PS8) 4 hiz 2 hiz Hiz referansi
LI (PS4) LI (PS2)
0 0 0 Referans
0 0 1 SP2
0 1 0 SP3
0 1 1 SP4
1 0 0 SP5
1 0 1 SP6
1 1 0 SP7
1 1 1 SP8
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
i = Fonksiyon menus (devam)
Fass Onceden ayarl hiz menisii
P52 1 2 Onceden ayarh hiz nO
m O Fonksiyon devre disi
L IH O L1h: LI aktif yiksek
LEZH O L2h: LI2 aktif yiiksek
L3H O L3h: LI2 aktif yiiksek
LHH O L4h: L4 aktif yiksek
P5Y 3 4 On ayarh hiz nO
F 52 gibi
P58 1 8 On ayarh hiz no
F 52 gibi
5P2 d On ayarh hiz 2 0 - 400 Hz 10 Hz
() Yalnizca 2 Onceden ayarli hiz P 5 2 ~ (1 olarak
ayarlanmamigsa gorundar.
S F 3] a On ayarh hiz 3 0-400 Hz 15 Hz
() Yalnizca 4 On ayarli hiz P 5 4 ~ [J olarak ayarlanmamissa
goranar.
5PY 3 On ayarh hiz 4 0 - 400 Hz 20 Hz

Yalnizca 2 Onceden ayarli hiz P 5 2 ve 4 On ayarlihiz F 5 4 ~ [J olarak ayarlanmam

I$sa gorundr.

5P5 3 On ayarh hiz5 0 - 400 Hz 25 Hz
c ) Yalnizca 8 On ayarli hiz P 5 B ~ [I olarak ayarlanmamigsa gérinir.
5FE 3 On ayarh hiz 6 0 - 400 Hz 30 Hz

Yalnizca 2 Onceden ayarl hiz 7 5 7 ve 8 On ayarli hiz 7 5 A ~ [J olarak ayarlanmamigsa gérinir.

JPF 1 Atlama frekansi

5P 1 3 On ayarh hiz7 0 - 400 Hz 35 Hz
C) Yalnizca 4 On ayarli hiz 7 5 4 ve 8 On ayarli hiz 7 5 8 ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorindr.
5FE 1 On ayarh hiz 8 0 - 400 Hz 40 Hz
C) Yalnizca 2 Onceden ayarli hiz 7 5 2, 4 On ayarli hiz 7 5 4 ve 8 On ayarli hiz 7 5 A ~ [ olarak
ayarlanmamigsa gérunur.
(== 0-400 Hz 0 Hz

[0 Bu parametre, kontrol edilen frekans civarinda uzun siireli calismayi engeller. Bu fonksiyon, rezonansa neden olabilecek
kritik bir hiza ulagilmasini engellemek igin kullanilabilir. Fonksiyon 0 olarak ayarlandiginda devre disi kalir.

() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

PID semasi
vrPL peenee, e
SRR S S
Mdb T P ! :
AIVA ' 1
| Pra FPL i+ no : e *
Lee|! } PrP ’] A F5L -G (1)
Pr FPH S YESH| rdb ¥
rP2
rP3
FP rFPH =
nO
]7 FAsS uFP 2Fa
Al - '
.
P AU (L)
Qumatk | o
Fr —\
_O
I\ h
0 L5P ACZ OEZ
Manuel
PN
nO
Al 2
—0
AIVA o
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
F il Fonksiyon menus (devam)
s PID menusu
P IF (1 PID geri besleme atama nO
n 0 O Atanmamig
Al O Terminal. Fr1 Al1 olarak ayarlanmigsa segim miimkiin degildir
rPL (1 PID oransal kazanimi 0,01-100 1
C) Yalnizca PID geri besleme atama F | F ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorinur.
L ( PID integral kazanimi 0,01-100 1
C) Yalnizca PID geri besleme atama F | F ~ [J olarak ayarlanmamigsa goérinur.
rdh (1 PID tiirev kazanimi 0,00 - 100,00 0,00
C) Yalnizca PID geri besleme atama F | F ~ [J olarak ayarlanmamigsa goérinur.
Fb5 (1 PID geri besleme olcek katsayisi 0,1-100,0 1,0
C) Bu parametre, islem araligi ile geri besleme araligi arasindaki iliskiyi verir.
Yalnizca PID geri besleme atama F | F ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorundr.
P (d Aktivasyon dahili PID referansi nO
Yalnizca PID geri besleme atama F | F ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorundr.
0 O No
HES O Yes
Prc 1 Onceden ayarh 2 PID atama nO
Yalnizca PID geri besleme atama F [ F ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorundr.
m O No
L IH O L1h
LZH O L2h
L3IH O L3h
LYH O L4h

()

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
i = Fonksiyon menus (devam)
£l PID menusu (devam)
PrH (1 4 6n ayarh PID atamasi nO
Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorunar.
m O No
L IH O L1h
LZH O L2h
L3IH O L3h
LYH O L4h
4 6n ayarl PID atamasi Pr4 atanmadan énce Onceden ayarli 2 PID atama Pr2 (sayfa 72) atanmalidir.
rPe (d 2. on ayar PID referansi %0 - 100 %25

Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ve Onceden ayarli 2 PID atama F ~ 2 (sayfa 72) ~ [
olarak ayarlanmamigsa gorundar.

(1 3. on ayar PID referansi %0 - 100 %50

Yalnizca PID geri besleme atama F [ F
ayarlanmamigsa gorunar.

(sayfa 72) ve 4 6n ayarl PID atamasi F - 4 (sayfa 72) ~ [J olarak

r IEI I7’

Q 4. %0 - 100

%75

on ayar PID referansi

Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ve Onceden ayarli 2 PID atama F - 2 ve 4 6n ayarli
PID atamasi F ~ 4 (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorinir.

FP

(1 Dahili PID referansi %0 - 100

Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ~ {J olarak ayarlanmamigsa ve eger Aktivasyon dahili
PID referansi F | | (sayfa 72) 4 E 5 olarak veya Referans kanali 1 F ~ [ (sayfa 45) L [ [ olarak
ayarlanmigsa gorunur.

%0

(d PID referans rampasi %0 - 100 %0

Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamissa gorunar.

(1 PID minimum deger referansi %0 - 100 %0

Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamissa gorunr.

71
- FH

(d PID maksimum deger referansi %0 - 100 %100

Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorunir

mn
i
n

(1 PID tahmini hizi nO

Bu parametre, ayarlanmig bir hiz referansina dogrudan gidilmesini saglar.
Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamissa gorunar.

0,1-400 Hz

0

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
i = Fonksiyon menus (devam)
e = PID menusu (devam)
ACZ d Hizlanma 2 0,0-999,9 sn 5,0 sn
C) Bu parametre, yalnizca sistem baslatilirken etkindir.
ikinci hizlanma rampa suresi, 0,1 - 999,9 sn araliginda ayarlanabilir
0'dan Nominal motor frekansi F - 5 (sayfa 57) degerine hizlanma stiresi. Bu dederin, tahrik edilen ataletle

uyumlu oldugundan emin olun.

Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ve PID tahmini hizi 5 F 5 (sayfa 73) ~ [J olarak
ayarlanmamigsa gorundr.

T
~

(d PID duzeltme yonunin gevrilmesi nO

Bu parametre, PID sisteminin dahili hata deg@erini tersine gevirir.
nO O No

YE 5 O Yes

=

Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamissa
goranur.

FAL (1 PID otomatik/manuel atama nO

Girigin 0 durumunda, PID etkindir.

Girisin 1 durumunda, manuel galistirma etkindir
No

L1h: LI1 aktif yiksek

L2h: LI2 aktif yiksek

L3h: LI3 aktif yliksek

L4h: L4 aktif yliksek

—
i

r—
w
=

r_
e T
ooooo

-

—
di

Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamissa gorunar.

[u}
3

(1 PID manuel referansi nO

Bu parametre, PID'yi devre disi birakmaya ve standart manuel sistemde ¢alismaya olanak verir.
No

Terminal

AIV1

o

E 3
- -0
oono

o

Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ve PID otomatik/manuel atama F A L/ (sayfa 74) ~ [
olarak ayarlanmamigsa gorunr.

(1 Dusiik hizda galisma suresi 0,1—999,9 sn no

c ) Belirli bir stire igin Dustk hiz L 5 F (sayfa 89) degerinde galistiktan sonra otomatik olarak motorun durmasi
istenir. Frekans referansi DUsUk hiz L 5 F deg@erinden buyikse ve bir run komutu hala mevcutsa, motor
yeniden caligir.

Not: ~ 7 degeri sinirsiz sureye karsilk gelir.

Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamissa gorunar.

() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
i = Fonksiyon menus (devam)
e = PID menusu (devam)
m5L (d PID uyanma seviyesi %0 - 100 %0
ISTENMEYEN EKIiPMAN GALISMASI
istenmeyen yeniden yolvermelerin herhangi bir tehlike olugturmayacagindan emin olun.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
PID fonksiyonlari ve Dusiik hizda ¢alisma sliresi L 5 ayni anda ayarlandiysa, PID regulatori LSP
degerinden daha distik bir hiz ayarlamaya galisabilir; bunun sonucunda, yolverme, LSP'de galisma,
durma, vb. gibi istenmeyen c¢alisma olabilir.
PID uyanma seviyesi ~ 5 L parametresi, LSP'de uzun sureli durdurmanin ardindan yeniden yolverme icin
bir minimum PID hata esigi ayarlamak igin kullanilir.
Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ve Dislk hizda galisma suresi 5 (sayfa 74) ~ 00
olarak ayarlanmamigsa gorundar.
%0 - 100 %0

1 Uyanma esigi

ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI

istenmeyen galismalarin insanlari veya ekipmani higbir sekilde tehlikeye atmayacagindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

Yalnizca PID geri besleme atama F
olarak ayarlanmamigsa gorundar.

I F (sayfa 72) ve Dusuk hizda galisma suresi

Eger PID dizeltme yonlnln ¢evrilmesi F /[ (sayfa 74) nO olarak ayarlanmigsa, PID geri besleme
esiginin ayarlanmasini saglar. Bu esigin Uzerinde PID regilatéra, £ L 5 dusuk hizda maksimum galisma
suresi degerinin asiimasinin neden oldugu bir durdurmanin ardindan yeniden etkinlestirilir (uyanma).
Eger F I [ 4 E 5 olarak ayarlanmigsa, PID geri besleme esiginin ayarlanmasini saglar. Bu esigin Gzerinde
PID regulatorl, £ L 5 hizda maksimum galisma sulresi degerinin asiimasinin neden oldugu bir
durdurmanin ardindan yeniden etkinlestirilir (uyanma).

5 (sayfa 89) ~ [0

(1 Uyku Esik Ofseti

Duglk hiz L 5 F + Uyku Ofseti Egigi

mevcutsa motor yeniden galigir.

ayarlanabilir yeniden yolverme esigi.

0-HSP

1Hz

5 L £ degerinde uzun sureli galisma sonrasinda Hz cinsinden

Referans (L

L C

£ ) de@erini asarsa ve bir run komutu hala

Yalnizca Dislk hizzaman asimi - L 5 (sayfa xx) ~ 7 olarak ve PID geri besleme atama F | F (sayfa 72)
~ [J olarak ayarlanmamigsa gorindar.
() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
Fln- Fonksiyon meniisii (devam)
Fid- PID menisii (devami)
LF I

0

(d Pl geri besleme denetim esigi nO - %100 nO

Bir réleye veya lojik ¢ikisa bir alarm atanabilir.

Ayar arahgi:
O No: Fonksiyon devre disi (diger fonksiyon parametrelerine erismek miimkin olmaz)
O minimum ve maksimum PID geri besleme arasinda.

Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamissa gorunar.

LF I (1 Pl geri besleme denetim fonksiyonu zaman
. . 0 -600 sn Osn
Q) gecikmesi
Yalnizca yukaridaki Pl geri besleme denetim esigi L F | ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorunur.
AFPO (1 Maksimum frekans algilama histeresizi 0-HSP 0 Hz
C) Yalnizca yukaridaki Pl geri besleme denetim esigi L 7 | ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorundr.
mei (d Pl geri besleme denetimi YES

PI geri besleme denetim fonksiyonu igin geri ¢ekilme modu.
O 4E 5:serbest durus
O L F F: hata devam ettikce ve run komutu devre disi birakilmadikga geri cekilme hizi L F F'ye geger.

Yalnizca yukaridaki Pl geri besleme denetim esidi L F | ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorindr.

—
i
i

(1 Geri ¢ekilme hizi 0-HSP 0 Hz

PID regllatori geri besleme denetleme hatasi icin geri gekilme hizi.

0

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Agiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
7 L = Fonksiyon meniisii (gevam)
e = PID menisu (devam)
FMF -

Pompa alt menusiu

(1 Uygulama Asin yiik zaman gecikmesi 0-100 sn 0sn

Bkz. sayfa 54

Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamissa gorunar.

rr
1L ris

()

[ Uygulama Asin yiik esigi ?g&gi"’ge””i“%m' %90

Bkz. sayfa 54

Yalnizca, yukaridaki Uygulama Asiri yik zaman gecikmesi £ [J L parametresi ~ [J olarak ayarlanmamigsa

gorundr.
(1 Asin yuk hatasi i¢in otomatik yolverme B el B
oncesindeki zaman gecikmesi

AE - =4E 5 ise, bir agiri yuk hatasinin (L L) ardindan bu zaman gecikmesi gegtikten sonra kontrol

cihazina otomatik olarak yeniden yolverilir.

Bir agin yukun algilanmasi ve otomatik yeniden yolverme arasindaki izin verilen minimum sure.
Otomatik yolvermenin mimkiin olmasi igin Maksimum yolverme siiresi - A ~ parametresinin (sayfa 91) bu
parametre deg@erini en az bir dakika agmasi gerekir.

Yalnizca, yukaridaki Uygulama Agiri yuk zaman gecikmesi £ [1 L parametresi ~ [I olarak ayarlanmamigsa
gorandr.

=
—
m

(1 Uygulama diisuik yuk zaman gecikmesi 0-100sn 0sn
Bkz. sayfa 55

Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamissa gorunar.

1 Uygulama Diisiik yiik esigi nCr degerinin%20- | o460

Bkz. sayfa 55

Yalnizca, yukaridaki Uygulama disuk yuk zaman gecikmesi L/ L £ parametresi ~ [J olarak

ayarlanmamigsa gorundar.

() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Agiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
7 L = Fonksiyon meniisii (gevam)
e = PID menisu (devam)
FITE = Pompa alt menusu (gevami)
FEU (1 Dusuk yuk hatasi igin otomatik yolverme G el .
Q) oncesindeki zaman gecikmesi
AE - =4E 5 ise, bir digik yuk hatasinin (/L F) ardindan bu zaman gecikmesi gegtikten sonra kontrol

cihazina otomatik olarak yeniden yolverilir.

Bir dugiik yikiin algilanmasi ve otomatik yeniden yolverme arasindaki izin verilen minimum sure.
Otomatik yolvermenin mimkin olmasi icin Maksimum yolverme siresi - A - parametresinin (sayfa 91) bu
parametre deg@erini en az bir dakika agsmasi gerekir.

Yalnizca, yukaridaki Uygulama diisuk yuk zaman gecikmesi L/ L £ parametresi ~ [J olarak
ayarlanmamigsa gorundr.

3
o

(d Galigma modunun segilmesi nO

~ 1: tek degisken modu
O 4 £ 5: yedek pompali tek degisken modu
fMdE =4E 5 ise, LO1 gikisI F /1 F'ye zorlanir (bkz. sayfa 53).

Yalnizca PID geri besleme atama F | F (sayfa 72) ~ [J olarak ayarlanmamissa gorunar.

-
oo

()

(1 Yedek pompa yolverme frekansi 0 - tFr HSP

Bu frekansin Gizerinde ve pompa yolverme zaman gecikmesinden (£ [ )
sonra yedek pompa calisir.

Yalnizca yukaridaki Calisma modunun segilmesi /714 £ ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorinur.

-
conr

0

(1 Yedek pompa yolverme 6ncesindeki zaman
gecikmesi

Bu sire, gegici basing dalgalanmasinin etkilerini ve dolayisiyla osilasyonu (pompa yolverme/durdurma)
onlemek icin gereklidir.

0-999,9 sn 2sn

Yalnizca yukaridaki Calisma modunun segilmesi /7 o4 £ ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorinur.

]
oo

0

(1 Yedek pompa nominal hizina ulagsma
rampasi

0-999,9 sn 2sn

Yalnizca yukaridaki Calisma modunun segilmesi /714 £ ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorinur.

- e
T

0

(J Yedek pompa durdurma frekansi 0-tFr 0 Hz

Bu frekansin altinda ve yedek pompa durdurma igin zaman gecikmesinin (+ [J F ) ardindan pompa durur.

Yalnizca yukaridaki Calisma modunun segilmesi /7 o4 £ ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorunur.

()

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Agiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
7 L = Fonksiyon meniisii (gevam)
e = PID menisu (devam)
FMF -

Pompa alt menusu (gevami)

(J Yedek pompa durdurma komutu e GERGE
- . . . . - 9999 sn 2sn
oncesindeki zaman gecikmesi

Bu sire, gegici basing dalgalanmasinin etkilerini ve dolayisiyla osilasyonu (pompa yolverme/durdurma)
onlemek igin gereklidir

Yalnizca yukaridaki Calisma modunun segilmesi /74 £ ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorinur.

R =
LT

()

d Yedek pompa durdurma rampasi 0-999,9sn 2sn

Yalnizca yukaridaki Calisma modunun segilmesi /74 £ ~ [J olarak ayarlanmamigsa gorinur.

r F D’

 Sifir akis algilama suresi nO - 20 dak nO

0 degeri sifir akis algilamasini devre digi birakir.

Yalnizca PID geri besleme atama PIF (sayfa 70) nO olarak ayarlanmamigsa gorunur.

d Sifir akis algilama aktivasyon esigi 0- 400 Hz 0 Hz

Bu esigin altinda, eder ~ F o > 0 ise ve yedek pompa durmussa,
sifir akis algilama etkinlestirilir.

Yalnizca yukaridaki Sifir akis algilama siiresi (~ F /) ~ [ olarak ayarlanmamissa gorunir

[ Sifir akis algilama ofseti 0 - 400 Hz 0 Hz

Yalnizca yukaridaki Sifir akis algilama siiresi (= F~ /) ~ [ olarak ayarlanmamissa goriunir

() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Pompa tesisati mimarisi
Tek degisken modu - 1 tek degisken hizli pompa

Degisken

A
\ Basing sensori
0-20 mA

4-20 mA
0+5V
0+10V

Motor kontrol menustndeki (drC) motor deger plakasinda verilen degerleri girin
1. seviye ayar parametreleri

" [ Hizlanma: 0,7 sn

[ Yavaslama: 0,7 sn

F Dusuk hiz: 30 Hz

H 5 F Yiksek hiz: 60 Hz

Analog giris meniisii Alt

A 1 1E Analog giris Al1 6lgegi: 0-20 mA

Motor kontrol meniisii drC

5 L F Nominal motor kaymasi: 0 Hz

F L [ Frekans déngu kazanimi: %70

LI'F - IR kompanzasyonu: %0

Uygulama fonksiyonlari meniisii FUn

E [ £ 2 telli kontrol tipi: LEL

Pl alt menusi

F | F Pl fonksiyonu geri besleme atamasi: Al1

~ [, Pl regulatoru orantisal kazang: 5,00

~ I L Pl regulatérl integral kazang: 8,00

~ F | Dahili Pl regulatora referansi: %39

L Yeniden yolverme hatasi esigi: %40

! Pl regllatora fonksiyon denetimi: LFF

I Pl geri besleme denetimi esigi: %17

! Pl geri besleme denetim fonksiyonu zaman gecikmesi: 1 sn
L F F Geri gekilme hizi: 50 Hz

Pompa alt menisu PMP

n F 4 Sifir akig algilama: 1 dak

= o Sifir akisg algilama etkinlestirme esigi: 50 Hz
F d Sifir akis algilama ofseti: 5 Hz

5 Uyku esigi calisma suresi: 3 sn

5 Hizlh baglatma esigi: 25 Hz

L E Uyku esik ofseti: 10 Hz

Otomatik DC enjeksiyonu alt meniisi AdC

A o L Otomatik DC enjeksiyonu atama: nO
Otomatik yeniden yolverme fonksiyonu Atr

A E - Otomatik yeniden yolverme: YES

Hata meniisii FLt

L OLC Agin yuk esigi: %11

= £ [0 Asin yUk hatasi igin otomatik yolverme éncesindeki zaman gecikmesi: 1
F 1 Frekans histeresizine erigildi: 2 kHz
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Yedek pompa modlu tek degisken modu - 1 degisken hizli pompa (degisken pompa) ve bir sabit hizli
pompa (yedek pompa)

Sabit hizli yedek pompa

(O

Degisken pompa

Basing
sensorl
0-20 mA
4-20 mA
0+5V
0+10V

Yedek pompa LO lojik ¢ikigl yoluyla Altivar 12 tarafindan kontrol edilir.

Motor kontrol menustindeki (drC) motor deger plakasinda verilen degerleri girin
1. seviye ayar parametreleri
£ Hizlanma: 0,1 sn
[ Yavaglama: 0,1 sn
5 F Dusuk hiz: 35 Hz
nalog girig meniisii Alt

I I £ Analog giris Al1 6lgegi: 0-20 mA
otor kontrol meniisii drC

L F Nominal motor kaymasi: 0 Hz
L Frekans dongl kazanimi: %70
F r IR kompanzasyonu: %0
Uygulama fonksiyonlari meniisii FUn
E [ £ 2 telli kontrol tipi: LEL
Pl alt menusu

PI fonksiyonu geri besleme atamasi: Al1
[ Pl regllatori orantisal kazanimi: 5,00

I Pl regllatori integral kazanimi: 8,00

- F | Dahili Pl regllatoru referansi: %51
~ 5L Yeniden yolverme hatasi esigi: %42
Pompa alt menisu PMP
14 E Galisma modunun segilmesi: YES
F [0~ Yedek pompanin yolverme frekansi: 49 Hz
E 0~ Yedek pompa yolverme 6ncesindeki zaman gecikmesi: 1 sn
- [1~» Yedek pompa nominal hizina ulasma rampasi: 1 sn
=~ [0 F Yedek pompa durdurma frekansi: 39,6 Hz
E O F Yedek pompa durdurma komutu 6ncesindeki zaman gecikmesi: 1 sn
- [0 F Yedek pompa durdurma rampasi: 1 sn
F o Sifir akig algilama: 1 dak

o
™

o
m

ST >

K]

[l
L
I

i
|5

o -

i

F F o Sifir akis algilama etkinlestirme esigi: 42 Hz
L F o Sifir akis algilama ofseti: 2 Hz
E L 5 Uyku esigi calisma suresi: 5 sn

"

5L E Uyku esik ofseti: 3 Hz

L [0 I Lojik/analog ¢ikis olarak atama PMP

Otomatik DC enjeksiyonu alt menisi AdC

A o L Otomatik DC enjeksiyonu atama: nO

Otomatik yeniden yolverme fonksiyonu Atr

A E - Otomatik yeniden yolverme: YES

Hata meniisii FLt

E UL Dusuk ylUk fonksiyonu zaman gecikmesi 5 sn

L /L Dusuk yUk esigi: %59

F E L/ Dusuk yik hatasi igin otomatik yeniden yolverme dncesindeki zaman gecikmesi: 1
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Baglanti semasi

Monofaze besleme
200... 230 V

r‘

S/L2/IN O

= g pE
I 5 5 2
-—0-—-0--—0
KM1
Basing sensoru o
X 3M«1, 0-20 mA "3M«2, Yedek pompa
4-20 mA 1
Degigsken 0+5V )
por?u?a 0+10 V Monofaze motor
200...230 V

(1) Kontrol cihazi durumunun uzaktan gdsterimi igin hata rolesi kontaklari.

Not: Kontrol cihazi yakinindaki veya ayni devreye bagli tim endiiktif devrelere (roleler, kontaktorler, solenoid valfleri, vb.) parazit bastiricilar
takin.

Not: Bu kablo baglanti 6rnegi, dahili besleme kullanan giris kaynagidir.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Pl geri besleme denetimi (MPI)

Ayarlanan limitten daha dusuk bir PI geri beslemesi tespit edildiginde galisma modunu tanimlamak igin kullanilir.

tPI

PI geri
LPI+ 3 % o - O\ cmmm e N\
LPI -
LPI-2 % |
Motor hizi I Geri gekilme modu
i MPI tarafindan
HSP :
HSP - APO T ! N
|
I | MPI = LFF
[ 1 i - r
| : | :
| i i ; MPI = YES
. | | |
| | : |

l

\\

Zaman gecikmesi

Degisken pompa maksimum hizda (HSP - APO dederinden daha yiiksek) calisiyorken ve ayni zamanda PI geri besleme, LPI - %2 denetim
esiginden daha dusukken bir zaman gecikmesi (tPI) balatilir. Bu zaman gecikmesi sonunda PI geri besleme degeri LPI + %3 denetim
esiginden hala dusukse, kontrol cihazi MPI parametresiyle tanimlanan geri ¢gekilme moduna geger.

- MPI = YES:
Kontrol cihazi, serbest durus gergeklestirir ve SPI hata kodu gorintler.
- MPI = LFF:

Kontrol cihazi LFF sabit frekansinda calisir ve FrF hata kodu goruntdiler.

Her iki durumda da kontrol cihazi, Pl geri besleme LPI + %3 denetim esiginden daha ylksek olur olmaz Pl reglilasyon moduna geri déner.
Yedek pompa modlu tek degisken modunda (MdE = YES), PI geri besleme denetim fonksiyonu yalnizca, her iki pompa da galisirken
etkindir.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Pompa alt menusu PMP

Burada temel amag, akis hizi ne olursa olsun, sabit basing saglayarak tek bir ATV12 kontrol cihazi kullanarak tim pompa tesisatini kontrol

etmektir.

Sistem, sabit hizli bir yedek pompa ve tek bagina gerekli akis araliginin tamamini saglayamayan degisken hizli bir pompa kullanilarak
calistinihr. Kontrol cihazi kontrol igin bir Pl regllatora kullanilir. Basing sensord, sistem geri beslemesi saglar.
Degisken hizli pompaya degisken pompa adi verilir.

Sabit hizli pompaya yedek pompa adi

verilir.

Calisma modunun secilmesi

ATV12, 2 galisma modu sunar:

» Tek degisken modu: 1 tek degisken hizli pompa (degisken pompa).
* Yedek pompa modiu tek degisken modu: 1 deg@isken hizli pompa (degisken pompa) ve bir sabit hizli pompa (yedek pompa).

Yedek pompa kontrolii

PI regulator ¢ikisi (degisken pompa frekans referansi), asagidaki sekilde gosterilen sekilde, histeresiz ile yedek pompa yolverme veya
durdurma islemlerini kontrol etmek igin kullanilir:

Degisken pompa
frekansi

A
HSP

Yolverme frekansi |

FOn

Durdurma frekansi |

Yedek pompa yolverme

Yedek pompa

1 durdurma

[ ] S e

Yedek pompa akis
hizina kargilik gelen
frekans

Frekans yolverme esigini (FOn) astiginda, gecici akis dalgalanmalarinin etkilerini 6nlemek igin bir zaman gecikmesi (tOn) baslatilir. Bu
zaman gecikmesinin ardindan frekans, yolverme esiginin Uzerinde kalirsa yedek pompaya yolverilir. Yolverme komutu gonderildiginde
degisken pompa, yedek pompanin nominal hizina ulagmasi igin gegen silreye esit olan bir rampayi (rOn) izleyerek mevcut hiz
referansindan yedek pompa durdurma frekansina (FOF) gecer. rOn parametresi, yedek pompa yolverme sirasindaki yikseltme etkisini

minimuma indirmek igin kullanihr.

Degigken pompa
frekansi

HSP

FOn |

FOF -
LSP

Yedek pompa yolverme

e

———t e

e e e B

rOn
————l
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Frekans, durdurma esiginden (FOF) daha dusuk oldugunda gecici akis dalgalanmalarinin etkilerini dnlemek i¢in bir zaman gecikmesi (tOF)
baslatilir. Bu zaman gecikmesinin ardindan frekans, yolverme esiginin altinda kalirsa yedek pompa durdurulur. Durdurma komutu
gonderildiginde degisken pompa, yedek pompa durdurma siiresine esit bir rampayi (rOF) izleyerek mevcut hiz referansindan yedek pompa
yolverme frekansina (FOn) gecer. rOF parametresi, yedek pompa durdurma sirasindaki yikseltme etkisini minimuma indirmek igin
kullanihr.

Degisken pompa
frekansi

HSP
FOn

Yedek pompa
durdurma

FOF T-=========== ==~~~ Fommmmmmmmmmees

LSP
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

"Uyku" fonksiyonu/"Uyanma" fonksiyonu

Bu fonksiyon, sifir akis oldugunda (yedek pompa durdugunda) degisken pompayi durdurmak igin kullanilir. Bu durumda, degisken pompa
frekansi "uyku" esiginden (LSP + SLE) diislikse biz zaman gecikmesi (tLS) baslatilir. Bu zaman gecikmesinin ardindan frekans, LSP + SLE

esiginin altinda kalirsa degisken pompa durur. Tesisat "uyku" modundadir.
"Uyanma" moduna gegmek igin basing geri beslemesi "uyanma" esiginin (UPP) altina dismelidir. Bunun ardindan degisken pompaya

yolverilir.

Pl geri

uPP

Motor frekansi t

LSP + SLE /

LSP \ /
\ :

tiLs t
Dusuk hiz veya hiz esigi
galisma suresi

Hizl baglatma fonksiyonu

Hizli basglatma fonksiyonu, yiksek rPG ve rlG kazanglariyla baglantili sorunlarin (yolverme sirasinda dengesizlik) tGstesinden gelmek igin
kullanilabilir. Kontrol cihazi, bir rampay (ACC) izleyerek hizli baslatma esigine (SFS) erisene kadar hizlanir. Esige ulasildiginda Pl
regllatori etkinlestirilir.

Degisken pompa

frekansi
A
HSP
SFS
-
ACC t
P
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Sifir akig algilama

Bu fonksiyon yalnizca, yedek pompa durduruldugunda ve motor frekansi FFd esiginin altinda oldugunda etkindir.

Bu fonksiyon, sifir akigin yalnizca uyku fonksiyonu tarafindan algilanamadigi uygulamalarda kullanilir. Sifir akis icin test etmek amaciyla

kontrol cihazi frekans referansini belirli araliklarla (her seferinde aralik nFd) LSP + LFd'ye zorlar.
» Talep hala mevcutsa, Pl hatasi artarak kontrol cihazina yeniden yolveriimesine neden olur.

PI geri besleme

—"

Pl hatasi

Frekans referansi

FFd

LSP + LFd -
LSP T

» Talep mevcut degilse (sifir akig), Pl hatasi artmaz.

PI geri

Frekans referansi

HSP !
FFd -

LSP + LFd-
LSP

» Uyku fonksiyonunu, sifir akis algilandiginda (LFd < SLE) kontrol cihazi uyku moduna gegecek sekilde ayarlayin.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar arahgi Fabrika ayari
i = Fonksiyon menuisi (devam)
ELIE Akim sinirlama menusu
Lce A 2. akim sinirlama ig¢in anahtarlama nO
Atama
n 0 O Fonksiyon devre disi.
L IH O L1H: L1 aktif yiksek
LZaH O L2H: LI2 aktif yiiksek
L3H O L3H: LI3 aktif yliksek
LYH O L4H: LI4 aktif yiksek
L IL O L1L: LI aktif dUsik
LZL O L2L: LI2 aktif dusiik
L 3L OO L3L: LI3 aktif diistik
LHL O L4L: LI4 aktif dUsik
Atanan giris 0'da ise, birinci akim sinirlamasi etkindir.
Atanan giris 1'de ise, ikinci akim sinirlamasi etkindir.
Bkz.LI atama bilgileri, sayfa 46
coi A Akim sinirlamasi 0,25-1,51In (1) 1.51n
C) Birinci akim sinirlamasi.
DIKKAT
MOTOR VE KONTROL CIiHAZININ HASAR GORME RIiSKi
Motorun akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
Profilin gorevinin, montaj kilavuzunda verilen de@er kaybi egrisiyle uyumlu olup olmadigini kontrol edin.
Bu talimata uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
[Le2 1 Akim sinirlamasi 2 0,25-1,5In (1) 1.51n
C) ikinci akim sinirlamasi
Bu fonksiyon, kontrol cihazi akim sinirinin diistirilmesine olanak verir.
Yalnizca 2. akim sinirlama igin anahtarlama L £ & ~ [J olarak ayarlanmamissa gorundar.
DIKKAT
MOTOR VE KONTROL CIiHAZININ HASAR GORME RIiSKi
Motorun akima dayanip dayanamayacagini kontrol edin.
Profilin gérevinin, montaj kilavuzunda verilen deger kaybi egrisiyle uyumlu olup olmadigini kontrol edin.
Bu talimata uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

(1)In = kontrol cihazi nominal akimi

() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
i = Fonksiyon menus (devam)
aFE s Hiz limiti meniisi
L5P Q DU§Uk hiz 0 Hz - HSP 0 Hz
C) Minimum referansta motor frekansi.
Bu parametre, "my menu" bolimiinde yer almaktadir, sayfa 45.
ELS 1 Diisiik hizda calisma siiresi 0,1-999,9 sn no

Belirli bir sure i¢in Dusuk hiz L
Frekans referansi Dusik hiz L

calisir.
Not: ~ [7, sinirsiz sureye karsilik gelir.

5 F degerinde calistiktan sonra otomatik olarak motor durdurma istenir.
L 5 F degerinden blyukse ve bir run komutu hala mevcutsa, motor yeniden

() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Yuksek hiz konfiglirasyonu

Lojik girigler, istenen yuksek hizin segilmesini saglar.

istenen
Yiiksek hiz

Ayar

Parametre Durum

coo
moar

K]
X

]
1

u

- 7
o

i
C

- 17
o

N

v
[Kp]
T
v

atanmig

L
C

- 17
o

N

X
Ky
&

i
U

— I
o

Ly
L
X
m

]
I
-

atanmis

X
[y
T

i
U

M
L

)
n

atanmis

i
i
-

atanmig

| Ad/Aciklama

Ayar aralhigi

Fabrika ayari

- Fonksiyon meniisi (devam)

Hiz limiti mentisu

1 Yiiksek hiz

ayarlanabilir.

diser
Bu parametre, "my menu" bolimunde yer almaktadir, sayfa 45.

LSP - tFr

BFr'ye gore 50

veya 60 Hz, maks

TFr

Eger £ F - H5 F igin tanimlanan degerin altina dustiyse, H 5 F otomatik olarak yeni

Maksimum referansta motor frekansi, DisUk hiz L 5 F ve Maksimun frekans £ F ~ (sayfa 57) arasinda

B
E i

~ degerine

ag
v

(1 2 HSP atama

ll /j D
IH O

FH
IH
4H

No

L1h: LI1 aktif yiksek
L2h: LI2 aktif yliksek
L3h: LI3 aktif yliksek
L4h: LI4 aktif yiksek

—

—

~

nO

g

HY

O
O
O
(1 4 HSP atama
m O No
O L1h: LI aktif yiksek
O L2h: LI2 aktif yiiksek
OO L3h: LI3 aktif yiiksek
O

L4h: L4 aktif yliksek

—

I'H

= N
c

—

IH
HH

—

—

nO

1 Yiiksek hiz 2

Yalnizca 2 HSP atama 5 H &

LSP - tFr

HSP gibi

~ [I olarak ayarlanmamigsa gorinur.

1 Yiksek hiz 3

LSP - tFr

HSP gibi

Yalnizca 4 HSP atama 5 H 4

~ [J olarak ayarlanmamissa gorunar.

H5FY

0

1 Yiksek hiz 4

LSP - tFr

HSP gibi

5 Hc ve4 HSP atama 5

HY

Yalnizca 2 HSP atama

~ [I olarak ayarlanmamigsa gorunar.

()

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar arahgi Fabrika ayari
FLE- Hata algilama y6netimi menusi
r5F (1 Algilanan hata resetlemesi atama nO
Manuel hata resetleme.
m O Fonksiyon devre disi
L IH O L1h: LI aktif yiksek
LEaH OO L2h: LI2 aktif yiksek
L 3H O L3h: LI3 aktif yiiksek
LYH O L4h: LI4 aktif yiksek
Atanmis giris veya bit 1 olarak degistiginde hata nedeni ortadan kalktiysa hatalar resetlenir.
Ekran terminalindeki STOP/RESET butonu ayni islevi gordr.
Ayrica bkz. Diagnostik ve Sorun giderme, sayfa 107.
fAEr= Otomatik yeniden yolverme menusu
AEr 1 Otomatik yeniden yolverme nO
ISTENMEYEN EKIPMAN GALISMASI
*Otomatik yeniden yolverme yalnizca, personel veya ekipman igin herhangi bir tehlike olusturmayan makinelerde
veya tesisatlarda kullanilabilir.
» Otomatik yeniden yolverme etkinlestiriimisse, R1 yalnizca, yeniden yolverme islemi igin zaman asimi suresi
doldugunda algilanan bir hata oldugunu gésterir.
» Ekipman, yerel ve bdlgesel glivenlik ydnetmeliklerine uygun kullaniimalidir.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
Bu fonksiyon, hata algilanmasi durumunda kontrol cihazinin davranisini tanimlar.
Onaylanmissa bu fonksiyon, algilanan hata nedeni ortadan kalktiginda ve diger galisma kosullari yeniden
yolvermeye izin verdiginde kontrol cihazina yeniden yolveriimesine olanak verir.
m O Fonksiyon devre disi
YE S [0 Hata nedeni ortadan kalkmigsa ve diger galisma kosullari yeniden yolvermeye izin veriyorsa, algilanmis
hata otomatik olarak resetlenir. Yeniden yolverme, giderek artan bekleme sureleriyle birbirinden ayrilan
bir dizi otomatik baslatma girisimi ile gercgeklestirilir: 1 sn, 5 sn, 10 sn ve daha sonraki girisimler i¢in 1 dak.
Bu fonksiyon etkinse, kontrol cihazi durum rélesi etkin kalir. Hiz referansi ve galisma yoni korunmalidir.
2 telli kontrol (Kontrol tipi + [, sayfa 48 = 7 [ ve 2 telli kontrol tipi £ [ £, sayfa 51 = L £ L) kullanin.
Maks. otomatik yeniden yolverme suresi tAr siiresi gegtikten sonra yeniden yolverme gergeklesmemisse,
prosedur iptal edilir ve hiz kontrol cihazi kapatilip agilana kadar kilitli kalir.
Bu fonksiyona izin veren algilanabilir hatalar 109. sayfada listelenmektedir:
EAr (1 Maks. otomatik yeniden yolverme siiresi 5 dak
5 O 5dak
1o O 10 dak
30 O 30 dak
IH O 1 saat
ZH O 2 saat
JH O 3saat
CE O Sonsuz
Yalnizca Otomatik yeniden yolverme A k£ ~ ~ [J olarak ayarlanmamissa goriiniir. Tekrarlanan bir hatada
art arda yeniden yolvermelerin sayisini sinirlandirmak igin kullanilabilir.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
FLE- Hata algilama yonetimi menusi (devam)
FLr 3 Dénen yiikii yakalama no

Calistirma komutunun asagidaki durumlar sonrasinda korunmasi durumunda yumusak yolverme saglamak
icin kullanilir:

» Hat beslemesi kaybi veya baglanti kesilmesi

* Mevcut hatanin resetlenmesi veya otomatik baglatma

» Serbest durus.

Kontrol cihazi tarafindan saglanan hiz, yeniden yolverme aninda motorun tahmini hizindan itibaren devam
eder ve ardindan referans hiza kadar rampayi izler.

Bu fonksiyon 2 telli seviye kontrolU gerektirir.

HYE S O Fonksiyon devre disi
O Fonksiyon etkin
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Motor termik koruma

Fonksiyon:

12t degderinin hesaplanmasiyla termik koruma.

» Dogal sogutmali motorlar:
Ac¢ma egrileri, motor frekansina baghdir.

» Cebri sogutmali motorlar:
Motor frekansindan bagimsiz olarak sadece 50 Hz agma egrisinin dikkate alinmasi gerekir.

Saniye cinsinden agma suresi

1Hz 3Hz 5Hz
10H 20H 50 H
10 000 \ ¢ / z z z

[
|

|
\

\
NN\

AN

N

0/ AT
v

HM /

1000 LY
N\
\
\\
\\
\
\‘
\
\
\\
100
0,7 0,8 0,9 1 1,1 1,2 1,3 1,4 1,5 1,6
Motor akimi/ItH

DIKKAT

MOTORUN HASAR GORME RISKIi

Asagidaki kosullar altinda harici agiri yuk korumasi kullaniimasi gerekmektedir:
* Motor termik durum bellegi olmadigindan urtine tekrar glg verilirken.
« Birden fazla motor galistirirken
» Kontrol cihazi nominal akiminin 0,2 katindan dusik degerlere sahip motorlar galistirirken
» Motor anahtarlamasi kullanirken

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir
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Kod | Ad/Acgiklama ‘ Ayar arahgi Fabrika ayari
FLE- Hata algilama yonetimi menusi (devam)
EHES Motor termik koruma menusu
ILH 3 Motor termik akimi 0.2-15In(1) Kontrol cihazt
c) degerlerine goére
Motor termik algilamasi igin kullanilan akim. ItH degderini, motor etiket plakasinda belirtilen nominal akima ayarlayin.
EHE (1 Motor koruma tipi ACL
ALCL O Kendinden havalandirmali
FLCL O Motorla havalandirmali
oLt 1 Asirn yuk hata yonetimi YES
Motor termik hatasi durumunda durdurma tipi.
~ 0 O Hata goz ard edilir
HE S [0 Serbest durus
Asin yik hata yonetimi OLL parametresinin ~ {7 olarak ayarlanmasi, Motor agiri yiki L F (sayfa 109)
durumunu engeller.
DIKKAT
MOTORUN HASAR GORME RIiSKI
L L parametresi ~ {J olarak ayarlanmigsa, motor termik korumasi artik kontrol cihazi tarafindan saglanmaz.
Alternatif bir termik koruma saglayin.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
nen 1 Motor termik durumu bellegi nO
n O Gig kapatma durumunda motor termik durumu saklanmaz.
HYE S O Gig kapatma durumunda motor termik durumu saklanir.
FLE- Hata algilama yonetimi menusi (devam)
OFL A Cikis Fazi kaybi YES
ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI
[0 F L parametresi ~ [ olarak ayarlanmigsa, kablo kaybi algilanmaz. Alternatif bir termik koruma saglayin.
Bu islemin insanlar veya ekipman uzerinde higbir sekilde tehlike yaratmayacagindan emin olun
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.
O O Fonksiyon devre disi
HE 5 [0 Serbest durus ile OPF1 (1 faz kaybi) veya OPF2 (3 faz kaybi) hatasi lizerine agma.
IPL 1 Girig Fazi kaybi Fonirol cihai:
degerine gore
Bu parametreye yalnizca, 3 fazl kontrol cihazlarinda bu menide erigilebilir.
(@ [0 Hata goz ardi edilir. Kontrol cihazi monofaze besleme yoluyla besleniyorsa kullanilir.
YES O Serbest durus ile hata.
Bir fazin kaybolmasi durumunda kontrol cihazi Giris Fazi kaybi / 7 L hata moduna gecer fakat 2 veya 3
fazin kaybolmasi durumunda kontrol cihazi, disuk gerilim hatasinda agilana kadar ¢alismaya devam eder.

(1)In = kontrol cihazi nominal akimi

() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
FLE- Hata algilama yonetimi menusi (devam)
Hab- Dusuk gerilim menusu
U5k (1 Dustik gerilim hata yonetimi 0
Dusuk gerilim durumunda slrtctndn davranigi
a O Algilanan hata ve R1 rolesi agik.
/ O Algilanan hata ve R1 rélesi kapali.
SEFP (1 Dusuk gerilim 6nleme nO
Dusuk gerilim hata 6nleme seviyesine ulasilmasi durumundaki davranis
nl0 O Islem yok (serbest)
rMF O Ayarlanabilir rampa Diisik gerilim rampa yavaslama sliresi 5 £ /7 izleyerek durdurma.
Sk (1 Dustlik gerilim rampa yavaslama suresi 0,0-10,0 sn 1,0sn
C) Dusuk gerilim énleme StP = - [71F ise rampa slresi.
FLE- Hata algilama yonetimi menusi (devam)
Skrk 1 IGBT testi nO
n 0 O Testyok
HES5 O 1GBT'ler gii¢ aciliginda ve her galistirma komutu génderildiginde test edilir. Bu testler, kiigiik bir gecikmeye
(birkag msn) neden olur. Bir hata durumunda kontrol cihazi kilitlenir. Asagidaki hatalar algilanabilir:
- Kontrol cihazi ¢ikis kisa devresi (U-V-W terminalleri): SCF ekrani
- IGBT: xtF; burada x, ilgili IGBT sayisini gostermektedir
IGBT kisa devre yapmis: x2F; burada x, ilgili IGBT sayisini gdstermektedir
LEL I (1 4-20 mA kayip davranigi nO
m O Hata goz ard edilir. Eger Al1 akim 6lgekleme parametresi %0 £ ~ L | (sayfa 52) 3 mA degerinden biyik
degilse veya Al1 Tipi A | /£ = [L ise bu, mimkin olan tek konfiglirasyondur.
HE S O Serbest durus.
I H (1 Algilanan hata engellemesi atama nO
Hata engelleme atamak igin “ENT” tusunu 2 sn siireyle basili tutun.
m O Fonksiyon devre disi
L IH O L1h: LI aktif yiksek
LE2H OO L2h: LI2 aktif yiksek
L 3H O L3h: LI3 aktif yiiksek
LHYH O L4h: L4 aktif yiksek
Asagidaki algilanan hatalar 6nlenebilir:
lmFhb, SOF, ERF,OHF, OLF, OFF I,OFFZ,05F,5LF I,5LFZ,5LF3,EJdF,velUSF

A TEHLI

PERSONEL VE EKIPMAN KORUMASI KAYBI
I m H hata engelleme parametresinin etkinlestiriimesi, kontrol cihazi koruma 6zelliklerini devre digi birakir.
* Bu ekipmanin tipik uygulamalariicin /= H etkilestiriimemelidir.
* |~ H yalnizca, ayrintili bir risk analizinin, ayarlanabilir hiz kontrol cihazi korumasi varliginin personel yaralanmasi veya
ekipman hasarindan daha buyk bir risk olusturdugunu gésterdigi sira disi durumlarda etkinlestiriimelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

0

Bu parametrenin atamasini degistirmek igin 2 sn boyunca “ENT” tusunu basili tutun.

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

| Ad/Agiklama

| Ayar arahigi Fabrika ayari

Hata algilama yonetimi menusi (devam)

J)
(]

m
(]

1 Modbus hata yonetimi

O Hata g6z ardi edilir
[0 Serbest durus

YES

Dahili bir Modbus ile haberlesme hatasi olmasi durumunda sirticiinin davranisi

A UYARI

KONTROL KAYBI
Eger Modbus hatasi mgt 5 L L
haberlesme hatasi engelleme yalnizca ayarlama islemleri veya 6zel uygulamalar igin kullaniimalidir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

~ [1 olarak ayarlanmigsa, haberlesme kontroli engellenir. Glivenlik nedeniyle,

o

1 Dusiik hat beslemesi ¢galigmasi nO

DIKKAT

KONTROL CiHAZININ HASAR GORME RiSKi

Derated operation = Yes ise bir sok bobini kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

Nominal hat geriliminin %50'sine kadar dusuk hat beslemesinde ¢alismak icin USF hatasi agma esigini
dislrtr. Bu durumda, kontrol cihazi performansi garanti edilemez

O nO

O Yes

1 Calisma resetleme nO

Bu resetleme, /7 » béliminde, /7 A /0 menisinde, 41. sayfada bulunan ayarlari baglatir
O nO
[0 Fan zaman gostergesini resetle

0

Bu parametrenin atamasini degistirmek i¢in 2 sn boyunca “ENT” tusunu basili tutun.

Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod

| Ad/Agiklama

Ayar aralhigi

Fabrika ayari

™~
=
3

Haberlesme menusu

Not: Asagidaki parametreler igin degisiklik, yalnizca bir sonraki kontrol enerjisi verildiginde dikkate alinacaktir.

H o

(1 Modbus adresi

Modbus adresi, [ F F - &4 7 araliginda ayarlanabilir. [J F F
degildir.

OFF - 247

OFF

olarak ayarlandiginda ha

berlesme etkin

Ebr

I 0
H.H

9.6

[N ==
15.

8.4

(1 Modbus baud hizi

O 4,8 kbps
O 9,6 kbps
O 19,2 kbps
[0 38,4 kbps

19,2

=]

(1 Modbus formati

O 8o1
O 8E1
[0 8N1
O 8N2

8E1

(1 Modbus zaman asimi

almazsa Modbus hatasi algilar.

0,1-30sn

10 sn

Kontrol cihazi, énceden tanimlanmis bir siire iginde (zaman asimi) Modbus adresinde herhangi bir talep

Ics-

G|r|§ taraYICI menusu (degerler, onaltilik sistemde ifade edilir)

(1 Com tarayici okuma adresi parametresi 1
1. girig Word adresi.

0C81

m A

(1 Com tarayici okuma adresi parametresi 2
2. giris Word adresi.

219C

(1 Com tarayici okuma adresi parametresi 3
3. giris Word adresi.

(1 Com tarayici okuma adresi parametresi 4
4. giris Word adresi.

o

™~

i
1

g|k|§ taray|C| menusu (degerler, onaltilik sistemde ifade edilir)

(1 Com tarayici yazma adresi parametresi 1
1. ¢ikis Word adresi.

2135

(1 Com tarayici yazma adresi parametresi 2
2. ¢cikis Word adresi.

219A

nlC A3

(1 Com tarayici yazma adresi parametresi 3
3. ¢cikis Word adresi.

(1 Com tarayici yazma adresi parametresi 4
4. ¢cikis Word adresi.
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Konfigurasyon Modu - Tam menu (FULL)

Kod | Ad/Acgiklama Ayar aralhigi Fabrika ayari
£on- Haberlesme menusu (gevami)
IS5 A= Girig tarayici erisim menusu (degerler, onaltilik sistemde ifade edilir)
il 1 Com tarayici okuma adresi degeri 1 ETA DEGER
1. giris Word'u degeri
nne 1 Com tarayici okuma adresi degeri 2 RFRD degeri
2. giris Word'li degeri
mn H 52 H 8000
n 3 (1 Com tarayici okuma adresi degeri 3
3. giris Word'li degeri
n MY (1 Com tarayici okuma adresi degeri 4 8000
4. giris Word'i degeri
izl = g|k|§ taray|C| eri§im menusu (degerler, onaltilik sistemde ifade edilir)
nC | [ Com tarayici yazma adresi degeri 1 CMD degeri
() 1. ¢ikis Word'U degeri
nCe 1 Com tarayici yazma adresi degeri 2 LFRD degeri
() 2. ¢cikis Word'G degeri
nC3 [ Com tarayici yazma adresi degeri 3 8000
C) 3. cikis Word’G degeri
ALY 1 Com tarayici yazma adresi degeri 4 8000
) 4. cikis Word’U degeri
() Calisma veya durma sirasinda degistirilebilen parametre.
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Bakim

Servis

Altivar 12, herhangi bir 6nleyici bakim gerektirmez. Ancak asagidaki kontrollerin diizenli olarak yapilmasi tavsiye edilmektedir:
» Baglantilarin durumunu ve sikiligini kontrol edin.
« Unite etrafindaki sicakhgin kabul edilebilir seviyede ve havalandirmanin etkili oldugundan emin olun. Fanlarin ortalama kullanim
omri: 10 yil.
» Kontrol cihazinin tozunu alin.
* Uygun fan galigmasi saglayin.
» Kapaklarda fiziksel hasar olup olmadigini kontrol edin.

Bakim konusunda yardim, algilanan hata ekrani

Kurulum veya ¢alisma sirasinda bir sorun yasanirsa ortam, montaj ve baglantilara iliskin tavsiyelerin uygulanmis oldugundan emin olun.

Algilanan ilk hata kaydedilir ve ekranda yanip sénerek gorintilenir: kontrol cihazi kilitlenir ve durum rélesi R1 kontagi agilir.

Algilanan hatanin silinmesi

Resetlenemeyen bir algilanan hata olmasi durumunda:

» Kontrol cihazina giden giict kesin.

+ DC bara kapasitérlerinin yiikiiniin bosalmasi igin 15 DAKIKA BEKLEYIN. Ardindan, DC geriliminin 42 V degerinden daha az
oldugundan emin olmak igin 14. sayfadaki “Bara Gerilimi Olgiim Prosediirii’nii uygulayin. Kontrol cihazi LED'leri, DC bara geriliminin
olmadiginin gostergesi degildir.

+ Algilanan hatayi bulun ve giderin.

» Algilanan hatanin duzeltildiginden emin olmak igin kontrol cihazina tekrar gu¢ verin.

Bazi algilanan hatalar, neden ortadan kalktiktan sonra otomatik yeniden yolverme igin programlanabilir.
Bu algilanan hatalar ayrica, kontrol cihazi glicu kapatilip acilarak veya lojik giris ya da kontrol biti yoluyla resetlenebilir.

Gosterge meniisii

Gdosterge menusunu, algilanan hatalarin nedenlerini bulmada yardim olarak kontrol cihazi durumunu ve gegerli degerlerini gostermek igin
kullanin.

Yedek pargalar ve onarimlar

Servis yapilabilir trtin: Yedek pargalarin degistiriimesi icin kataloga bagvurun.

Uzun siireli depolamanin ardindan izlenecek prosediir

A UYARI

ILK ACILISTA PATLAMA RiSKi

Uzun slreli depolama sonrasinda kapasitorlerde sorun olabilir. 2 ila 3 yillik bir depolama suresinin ardindan:
* L1, L2 ve L3 arasina baglanmis bir AC besleme degiskeni kullanin.
» Asagidakileri saglamak icin AC besleme gerilimini yikseltin:

- 30 dakika streyle nominal gerilimin %25'i

- 30 dakika streyle nominal gerilimin %50'si

- 30 dakika sireyle nominal gerilimin %75

- 30 dakika sureyle nominal gerilimin %100'U

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.
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ATV11'den ATV12'ye gecis

ATV12, ATV11 (en son siriim) ile uyumludur; bununla birlikte, iki kontrol cihazi arasinda bazi farklar olabilir.
Her iki model de (ATV11 ve ATV12) sogutma bloklu veya gévde plakal stirimlerdir.

Dikkat: ATV11 "E" Boyutlari, potansiyometre olmadan verilmistir. Yeni boyut igin 7 mm derinlik ekleyin.

Boyutlar

Dikkat: bu boyutlar sabitleme delikleriyle ilgilidir.
Giig degeri ATV lriini Hiz kontrol cihazi G (geniglik) Y (yiikseklik) D (derinlik)
kw HP mm in¢g mm ing mm ing
0,18 0,25 12 018F1 60 2,36 131 5,16 102 4,01
0,18 0,25 11 UO5F1U/A 60 2,36 131 5,16 101 (+7) 3,98 (+0,27)
0,18 0,25 12 018M2 60 2,36 131 5,16 102 4,01
0,18 0,25 11 U05M2 E/U/A 60 2,36 131 5,16 101 (+7) 3,98 (+0,27)
0,18 0,25 12 018M3 60 2,36 131 5,16 102 4,01
0,18 0,25 11 U05M3 U/A 60 2,36 131 5,16 101 (+7) 3,98 (+0,27)
0,37 0,5 12 037F1 60 2,36 120 4,72 121 4,76
0,37 0,5 11 UO09F1 U/A 60 2,36 131 5,16 125 (+7) 4,92 (+0,27)
0,37 0,5 12 037M2 60 2,36 120 4,72 121 4,76
0,37 0,5 11 U09M2 E 60 2,36 120 4,72 125 4,92
0,37 0,5 11 uo9M2 U/A 60 2,36 131 5,16 125 (+7) 4,92 (+0,27)
0,37 0,5 12 037M3 60 2,36 120 4,72 121 4,76
0,37 0,5 11 U09M3 U/A 60 2,36 131 5,16 125 (+7) 4,92 (+0,27)
0,55 0,75 12 055M2 60 2,36 120 4,72 131 5,16
0,55 0,75 11 U12M2 E 60 2,36 120 4,72 138 5,43
0,75 1 12 075M2 60 2,36 120 4,72 131 5,16
0,75 1 11 U18M2E 60 2,36 120 4,72 138 5,43
0,75 1 11 U18M2 U/A 60 2,36 131 5,16 138 (+7) 5,43 (+0,27)
0,75 1 12 075M3 60 2,36 120 4,72 131 5,16
0,75 1 11 U18M3 U/A 60 2,36 131 5,16 138 (+7) 5,43 (+0,27)
0,75 1 12 075F1 93 3,66 120 4,72 156 6,14
0,75 1 11 U18F1 U/A 106 4,17 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
1.5 2 12 U15M2 93 3,66 120 4,72 156 6,14
1,5 2 11 U29M2 106 4,17 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
2,2 3 12 u22m2 93 3,66 120 4,72 156 6,14
2.2 3 11 U41M2 E/U/A 106 417 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
1,5 2 12 U15M3 93 3,66 120 4,72 131 5,16
1,5 2 11 U29M3 U/A 106 4,17 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
2,2 3 12 u22mM3 93 3,66 120 4,72 131 5,16

2,2 3 11 U41M3 U/A 106 4,17 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
3 4 12 u3om3 126 4,96 159 6,26 141 5,55
3 4 11 - - - - - - -

4 55 12 U40M3 126 4,96 159 6,26 141 5,55

4 55 11 - - = - - - -
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ATV11'den ATV12'ye gecis

Terminaller
Gii¢

» Gug terminalleri kablo bagdlantilarini yapmadan 6nce, gikis terminallerinin altinda bulunan topraklama vidalarinin topraklama
terminalini koruyucu topraga baglayin (bkz. gésterge B sayfa 20).

» Gug baglantilari, gi¢ terminali kapagi ¢ikarilmadan yapilabilir. Ancak, gerekli olmasi durumunda, uygun bir arag kullanilarak
cikarilabilirler (IP20 koruma gereksinimi). Halka terminaller kullaniimasi durumunda gikarilacak olan kapak (basing gerilimi 1 boyu
icin 14 N, 2 ve 3 boylari igin 20 N'dir).

» Konektoriin sag tarafinda bulunan giris toprak terminaline dikkat edin (ATV11'de soldaydi). Toprak baglantisi, giris gli¢ terminali
kapaginda agikga belirtiimistir ve vida rengi yesildir.

Kontrol

A UYARI

HATALI KONTROL KABLO BAGLANTISI UYGULAMALARI

* ATV11'de 15 V olan kontrol cihazi dahili beslemesi ATV12'de 24 V'dir. ATV11 kontrol cihazini ATV12 ile degistirirken, harici
otomasyon sistemlerine besleme icin kullaniliyorsa 24 V beslemeye bir gerilim adaptoru (referans VW3A9317) baglanmalidir. LI
beslemesi icin 24 V kullanildiginda adaptér gerekmez.

« ATV11 kontrol cihazini ATV12 kontrol cihaziyla degistirirken, ATV12 kontrol cihazina gelen tim kablo baglantilarinin, bu kilavuzdaki
kablo baglanti talimatlarina uygun oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmaya veya cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

* Glg uygulanmadan 6nce kontrol cihazi paneli diizgilin sekilde topraklanmalidir.
« Saglanan toprak baglanti noktasini kullanin. Toprak terminali (yesil vida), ATV11'de bulundugu konumun ters tarafindadir.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim veya agir yaralanmaya neden olur.

Not: Kontrol terminalleri farkli sekilde diizenlenmis ve isaretlenmistir:

e e e e e e e e e e m e — e — ==
. 1
' I
1 3 !
I vstzz% 8sss3g |
I ATVl 000000 ©00000O !
- Voo :
[ Lo !
A
l-_--.;;‘--i.i.i.---__---_l
1 [OOD| [DOOD] I
| <m0 == ><% 1
I rxk <78 .
1
, ATV12 ) 1 (1) ATV11'de "DO"
' 1 kullanildiysa
I
[ DODODODDDD I
1 T ASS NS>
I 998_1_1_|_|§ :

(1) ATV11'de DO, lojik ¢ikis olarak konfigure edilebilen bir analog ¢ikistir. ATV12'de DO, konfiglrasyona bagh olarak LO1 veya AO1'e
baglanabilir.

ATV11'de 15V dahili besleme gerilimi bulunurken ATV12'de dahili besleme 24V'dir.
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ATV11'den ATV12'ye gecis

Ayarlar

Asagidaki bilgiler, degistirmeye yardimci olmak amaciyla ATV11 ile ATV12 arasindaki farklari agiklamaktadir. Bu bilgiler, kontrol cihazi
dahili HMI'sinin yonetimi icin yararhidr (RUN, STOP tus takimi ve potansiyometre - kadran).

ATV11...E degistirme

ATV11E'de RUN / STOP butonlari ve potansiyometre bulunmaz.
Fabrika ayarlarindaki ATV12, ATV11E'e esdegerdir.
LI2 - LI4 ve AO1, ATV12'de atanmamistir.

ATV11...U degistirme

Ana degisiklik, bFr ve HSP ayarlarindadir. ATV12'de fabrika ayari olarak 50 Hz'dir.
EMC filtreleri ATV12eeeeM2'de entegredir.
LI2 - LI4 ve AO1, ATV12'de atanmamistir.

ATV11...A degistirme

EMC filtreleri ATV12e00eM2'de entegredir.

LI2 - LI4 ve AO1, ATV12'de atanmamistir.

ATV12'de aktif komut kanali terminallerdedir (ATV11...A'da 6n tus takimiydi).

Dahili HMI'y1 etkinlestirmek icin Referans kanali 1 F ~ | parametresini (sayfa 45) A /L/ | olarak ayarlamak gerekir

ATV11...E327’nin yerine degistirme

LI2 - LI4 ve AO1, ATV12'de atanmamistir.
ATV12'de aktif komut kanali terminaldedir (ATV11...A'da 6n tus takimiydi).

ATV12 fabrika ayari 6zellikleri: bkz. sayfa 30.
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ATV11'den ATV12'ye gecis

Fonksiyonlar - ATV11eeeE suiriumleriyle kiyaslama

zaman gecikmesi

Fonksiyon ATV11 ATV12 Yorumlar, iglem
Kod Deger Kod Deger
Frekans EFr 50 bFr 50 Degisiklik yok.
Yiksek Hiz H5F 50 H5F 50 Degisiklik yok.
LI calisma Lojik'i - (Pozitif) n P L POS "Her fonksiyonda LI atamasina baghdir (LI1 - LI4 L
veya H).
Bkz fonksiyon atama sayfasi 51"
Dahili EMC filtresi - Yes - Yes Degisiklik yok.
LI atama L ileri L ileri Degisiklik yok.
L 12 Geri L 12 - rrS'de (COnF, FULL, Fun, rrS) degisiklik, LI2.
L3 2 Onceden L3 - PS2'de (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2) degisiklik, LI3.
ayarli hiz
L4 4 Onceden L4 - PS4'te (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4) degisiklik, LI4.
ayarh hiz
Hiz referansi SFPZ 10 5F~Z 10 Degisiklik yok.
5F 3 25 5F3 15 SP3'te (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3) degisiklik, 25.
5FPY 50 5F4 20 SP4'te (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4) degisiklik, 50.
AO atama d0,ALCE), | Motor Ao - AO1'de (COnF, FULL, I-O, AO1-,A01) degisiklik,
rFr frekansi OFr.
Al atama (A I1E, Hiz ref. 5V Al ITE Hiz ref. 5V Degisiklik yok.
ACE), 5U
Komut kanali L5r - Fr - Degisiklik yok.
55~ - FLO - Degisiklik yok. (FLO ve FLOC'de olasi ayar)
FLOLC -
Motor parametresi Cos Degere gore | L 05 - COS yalnizca, Motor parametresi segimi "MPC"
segimi COS olarak ayarlanmigsa gorinur.
MPC'de (COnF, FULL, drC-, MPC) degisiklik, COS.
COS'de (COnF, FULL, drC-, COS) degisiklik, Degere
gore.
Motor kontrol tipi degistirileme | SVC CEE STD (U/F) CTT'de (COnF, FULL, drC-, CTT) degisiklik, PERF
z (SVCU).
Uygulama Dusuk EUL 5 UL E 0 Fonksiyon, fabrika ayarinda devre disidir.
yuk zaman
gecikmesi
Uygulama Agir yak | £ OL 5 oLk 0 Fonksiyon, fabrika ayarinda devre digidir.
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ATV11'den ATV12'ye gecis

Fonksiyonlar - ATV11eeeU suirimleriyle kiyaslama

zaman gecikmesi

Fonksiyon ATV11 ATV12 Yorumlar, iglem
Kod Deger Kod Deger
Frekans bFr 60 bFr 50 bFr'de (CONF, bFr) degisiklik, 50.
Yiksek Hiz H5F 60 H5F 50 HSP'de (COnF, HSP) degisiklik, 50.
LI calisma Lojik'i - (Pozitif) n P L POS "Her fonksiyonda LI atamasina baghdir (LI1 - LI4 L
veya H).
Bkz fonksiyon atama sayfasi 51"
Dahili EMC filtresi - Yes - Yes "IT jumper kullanarak filtreyi devre digi birakmak
muimkundur. Bkz. sayfa 28."
LI atama L1 leri L1 ileri Degisiklik yok.
L 12 Geri L 12 - rrS'de (COnF, FULL, Fun, rrS) degisiklik, LI2.
L 13 2 Onceden L 13 - PS2'de (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2) degisiklik, LI3.
ayarh hiz
L4 4 Onceden L4 - PS4'te (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4) degisiklik, LI4.
ayarh hiz
Hiz referansi 5FZ 10 5FZ 10 Degisiklik yok.
5F3 25 5F3 15 SP3'te (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3) degisiklik, 25.
5FH 50 SFH 20 SP4'te (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4) degisiklik, 50.
AO atama (d0,ALCE), | Motor AO 1 - AO1'de (COnF, FULL, I-O, AO1-,A01) degisiklik,
rFr frekansi OFr.
Al atama (A IE, Hiz ref. 5V Al I1E Hiz ref. 5V Degisiklik yok.
ACE), SU
Komut kanall L5r - Fr - Degisiklik yok.
55~ - FLO - Degisiklik yok. (FLO ve FLOC'de olasi ayar)
FLOLC -
Motor parametresi Cos Degere gore | L 05 - COS yalnizca, Motor parametresi segimi "MPC"
segimi COS olarak ayarlanmigsa gorinur.
MPC'de (COnF, FULL, drC-, MPC) degisiklik, COS.
COS'de (COnF, FULL, drC-, COS) degisiklik, Degere
gore.
Motor kontrol tipi degistirileme | SVC CEE STD (U/F) CTT'de (COnF, FULL, drC-, CTT) degisiklik, PERF
z (SVCU).
Uygulama Dusuk EUL 5 UL E 0 Fonksiyon, fabrika ayarinda devre disidir.
yiuk zaman
gecikmesi
Uygulama Asiri yik | £ 1L 5 OLE 0 Fonksiyon, fabrika ayarinda devre disidir.
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ATV11'den ATV12'ye gecis

Fonksiyonlar - ATV11eeeA suirumleriyle kiyaslama

zaman gecikmesi

Fonksiyon ATV11 ATV12 Yorumlar, iglem
Kod Deger Kod Deger
Frekans bFr 50 bFr 50 Degisiklik yok.
Yiksek Hiz H5F 50 H5F 50 Degisiklik yok.
LI calisma Lojik'i - (Pozitif) n P L POS "Her fonksiyonda LI atamasina baghdir (LI1 - LI4 L
veya H).
Bkz fonksiyon atama sayfasi 51"
Dahili EMC filtresi - No - Yes "IT jumper kullanarak filtreyi devre digi birakmak
muimkundur. Bkz. sayfa 28."
LI atama L1 leri L1 ileri Degisiklik yok.
L 12 Geri L 12 - rrS'de (COnF, FULL, Fun, rrS) degisiklik, LI2.
L 13 2 Onceden L 13 - PS2'de (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2) degisiklik, LI3.
ayarh hiz
L4 4 Onceden L4 - PS4'te (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4) degisiklik, LI4.
ayarh hiz
Hiz referansi 5FZ 10 5FZ 10 Degisiklik yok.
5F3 25 5F3 15 SP3'te (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3) degisiklik, 25.
5FH 50 5FH 20 SP4'te (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4) degisiklik, 50.
AO atama (d0,ALCE), | Motor AO 1 - AO1'de (COnF, FULL, I-O, AO1-,A01) degisiklik,
rFr frekansi OFr.
Al atama (A IE, Hiz ref. 5V Al I1E Hiz ref. 5V Degisiklik yok.
ACE), SU
Komut kanal L5r LOC Fr i Al1 FR1'de (COnF, FULL, CtL-, FR1) degisiklik, AlU1.
(ECL, Lokalkontrol | L HL F SIM Degisiklik yok.
Ack), (RUN/ ,, B
Loc STOP) e
Motor parametresi Cos Degere gore | L 05 - COS yalnizca, Motor parametresi segimi "MPC"
secimi COS olarak ayarlanmigsa gorunur.
MPC'de (COnF, FULL, drC-, MPC) degisiklik, COS.
COS'de (COnF, FULL, drC-, COS) degisiklik, Degere
gore.
Motor kontrol tipi degistirileme | SVC CEE STD CTT'de (COnF, FULL, drC-, CTT) degisiklik, PERF
z (U/F) (SVCU).
Uygulama Dusuk ELL 5 UL E 0 Fonksiyon, fabrika ayarinda devre disidir.
yuk zaman
gecikmesi
Uygulama Asiri yik | £ 1L 5 OLE 0 Fonksiyon, fabrika ayarinda devre disidir.
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ATV11'den ATV12'ye gecis

Fonksiyonlar - ATV11eeeE327 siiriimleriyle kiyaslama

zaman gecikmesi

Fonksiyon ATV11 ATV12 Yorumlar, iglem
Kod deger Kod deger
Frekans bFr 50 bFr 50 Degisiklik yok.
Yiksek Hiz H5F 50 H5F 50 Degisiklik yok.
LI calisma Lojik'i - (Pozitif) n P L POS "Her fonksiyonda LI atamasina baghdir (LI1 - LI4 L
veya H).
Bkz fonksiyon atama sayfasi 51"
Dahili EMC filtresi - Yes - Yes "IT jumper kullanarak filtreyi devre digi birakmak
muimkundur. Bkz. sayfa 28."
Li atama L1 leri L1 ileri Degisiklik yok.
L 12 Geri L 12 - rrS'de (COnF, FULL, Fun, rrS) degisiklik, LI2.
L 13 2 Onceden L 13 - PS2'de (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2) degisiklik, LI3.
ayarh hiz
L4 4 Onceden L4 - PS4'te (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4) degisiklik, LI4.
ayarh hiz
Hiz referansi 5FZ 10 5FZ 10 Degisiklik yok.
5F3 25 5F3 15 SP3'te (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3) degisiklik, 25.
5FH 50 5FH 20 SP4'te (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4) degisiklik, 50.
AO atama (d0,ALCE), | Motor AO 1 - AO1'de (COnF, FULL, I-O, AO1-,A01) degisiklik,
rFr frekansi OFr.
Al atama (A IE, Hiz ref. 5V Al I1E Hiz ref. 5V Degisiklik yok.
ACE), SU
Komut kanal L5r LOC Fr i Al1 FR1'de (COnF, FULL, CtL-, FR1) degisiklik, AlU1.
(ECL, Lokalkontrol | L HL F SIM Degisiklik yok.
Ack), (RUN/ ,, B
Loc STOP) e
Motor parametresi Cos Degere gore | L 05 - COS yalnizca, Motor parametresi segimi "MPC"
secimi COS olarak ayarlanmigsa gorunur.
MPC'de (COnF, FULL, drC-, MPC) degisiklik, COS.
COS'de (COnF, FULL, drC-, COS) degisiklik, Degere
gore.
Motor kontrol tipi degistirileme | SVC CEE STD (U/F) CTT'de (COnF, FULL, drC-, CTT) degisiklik, PERF
z (SVCU).
Uygulama Dusuk ELL 5 UL E 0 Fonksiyon, fabrika ayarinda devre disidir.
yuk zaman
gecikmesi
Uygulama Asiri yik | £ 1L 5 OLE 0 Fonksiyon, fabrika ayarinda devre disidir.
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Diagnostik ve Sorun giderme

Kontrol cihazi calismiyor, herhangi bir hata kodu goruntiilenmiyor

» Ekranin yanmamasi halinde, kontrol cihazina giden gli¢ kaynagini kontrol edin (topraklama ve giris fazlar baglantisi, bkz. sayfa 20).

» "Hizh durus" veya "serbest durus" fonksiyonlarinin atanmasi, ilgili lojik girislere gli¢ verilmiyorsa kontrol cihazina yolverilmesini 6nler. Bu
durumda ATV12 serbest durugs modunda ~ 5 £, hizli durug modunda F 5 £ goruntuler, serbest durus modunda ~ o 4 géruntuleyecektir.
Bu fonksiyonlar sifir konumunda aktif oldugu igin kablo kopmasi durumunda kontrol cihazinin durmasi normaldir. LI atamasi £ [~ F/
FLULLIFUR-/5EE - menusinde kontrol edilecektir.

* Run komutu giriginin/giriglerinin segilen kontrol moduna uygun olarak etkinlestirildiginden emin olun (parametreler Kontrol tipi £ L [ sayfa
48 ve 2 telli kontrol tipi = £ + sayfab1, L O~ F/F UL L/ |- 0-menlsinde).

» Gug kaynagi bagliyken Modbus'a referans kanali veya komut kanali atanmissa kontrol cihazi "~ 5 £" serbest durus goruntiler ve

haberlesme veriyolu bir komut génderene kadar durdurma modunda kalir.
» Fabrika ayarinda "RUN" butonu etkin degildir. Kontrol cihazini yerel olarak kontrol etmek icin Referans kanali 1 F ~ | (sayfa 62) ve

Komut kanali 1 L & [ (sayfa 63) parametrelerini ayarlayin (£ 0~ F/F /L L/L £ L -menusu). Bkz. Kontrol cihazinin lokal olarak kontrol
edilmesi sayfa 46.

Otomatik olarak silinemeyen hata algilama kodlari

Kapatip agarak silmeden 6nce algilanan hatanin nedeni ortadan kaldiriimalidir.

5 OF ve E n F ayrica, lojik girig yoluyla uzaktan silinebilir (parametre Algilanan hata resetlemesi atama ~ 5 F sayfa91, L O~ F/F LL L/
F L £ Omeniisiinde).
Kod Ad Olasi nedenler Coziim
CLrF | |]Onsar » Sarj rolesi kontrol hatasi veya sarj | « Kontrol cihazini kapatin ve tekrar agin
rezistorinde hasar « Baglantilar kontrol edin
» Ana beslemenin stabilitesini kontrol edin
» Yerel Schneider Electric temsilcinizle
iletisim kurun
I'm F 1 ]]Bilinmeyen kontrol cihazi dederi * Gug kart, depolanan karttan farkli | « Yerel Schneider Electric temsilcinizle
iletisim kurun
I'= F 2 [|Bilinmeyen veya uyumsuz gug karti | « Gug karti, kontrol kartiyla uyumsuz | < Yerel Schneider Electric temsilcinizle
iletisim kurun
I'm F 3 || Dahili seri baglanti + Dahili kartlar arasinda haberlegsme | « Yerel Schneider Electric temsilcinizle
kesintisi iletisim kurun
/= F 4 || Dahili fabrikasyon hatasi » Tutarsiz dahili veriler » Yerel Schneider Electric temsilcinizle
iletisim kurun
I'm F 9 ] Akim élglim devresi + Donanim devresi nedeniyle akim | « Yerel Schneider Electric temsilcinizle
6lgimu dogru degil iletisim kurun
- - - - || Uygulama Bellenimi sorunu » Multi-Loader araci kullanilarak + Uriiniin uygulama firmware’ini tekrar
gegersiz uygulama bellenimi yukleyin
glincellemesi
I'm F & || Dahili termal sensor hatasi » Kontrol cihazi sicaklik sensoéru * Yerel Schneider Electric temsilcinizle
dizgun sekilde galismiyor iletisim kurun
» Kontrol cihazi kisa devrede veya
acik
I'm F E ]]Dahili CPU * Dahili mikro iglemci * Kontrol cihazini kapatin ve tekrar agin
* Yerel Schneider Electric temsilcisi ile iletisim
kurun
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Diagnostik ve Sorun giderme

Otomatik olarak silinemeyen hata algilama kodlar (devami)

| Kod ‘ Ad Olasi nedenler G6ziim
ocF Asiri akim * Motor kontrol meniistindeki * Parametreleri kontrol edin
o - L - parametreleri (sayfa 57) » Motor/kontrol cihazi/ylik boyutlarini kontrol
dogru degil edin
» Atalet veya yuk ¢ok yiksek * Mekanizma durumunu kontrol edin
* Mekanik kilittenme * Sok bobinleri baglayin
* Anahtarlama frekansini 5 F ~ (sayfa 59)
dusurin
« Kontrol cihazi, motor kablosu ve motor
yalitimi toprak baglantisini kontrol edin.
5L F | J|Motor kisa devresi » Kontrol cihazi ¢ikisinda kisa devre | « Kontrol cihazini motora baglayan kablolari
R - veya topraklama ve motor yalitimini kontrol edin
5L F 3 || Toprak kisa devresi « Calisma durumu sirasinda toprak | « Motor bobinlerini baglayin
hatasi
» Caligma durumunda motor akim
dizenleme
» Birden fazla motorun paralel
baglanmasi durumunda topraga
onemli 6lgide akim kagagi
5L FH || IGBT kisa devresi * Gulg agma sirasinda dahili gli * Yerel Schneider Electric temsilcinizle
bileseni kisa devresi algilandi iletisim kurun
50F Asiri hiz » Kararsizlik * Motoru kontrol edin
+ Uygulama ataletine bagli olarak * Asirn hiz Maksimum frekans £ F ~ (sayfa
asiri hiz 57) degerinden %10 daha fazla, bu nedenle
gerekirse bu parametreyi ayarlayin
» Bir frenleme rezistori ekleyin
* Motor/kontrol cihazi/ylik boyutlarini kontrol
edin
» Hiz déngusu parametrelerini kontrol edin
(kazang ve kararhlik)
EnmF Ototanima » Motor, kontrol cihazina baglh degil | * Motor/kontrol cihazinin uyumlu olup
* Bir motor fazi kaybi olmadigini kontrol edin
+ Ozel motor * Ototanima iglemi sirasinda motor bulunup
* Motor donlyor (6rnegin, yik bulunmadigini kontrol edin
tarafindan tahrik ediliyor) « Bir ¢cikis kontaktora kullaniliyorsa,
ototanima sirasinda bunu kapatin
* Motorun tamamen durmus olup olmadigin
kontrol edin
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Diagnostik ve Sorun giderme

Hata nedeni ortadan kalktiktan sonra otomatik yeniden yolverme fonksiyonuyla
silinebilen hata algilama kodlari

Bu hatalar ayrica, kapatip agarak veya bir lojik girisi yoluyla silinebilir (parametre Algilanan hata resetlemesi atama ~ 5 F sayfa 91).

| Kod ‘ Ad Olasi nedenler Co6ziim
L FF | ]]Alakim kaybi hatasi Asagidaki durumlarda algilama: * Terminal baglantisini kontrol edin
* Analog giris Al1 akim olarak
konfiglre edilmig
* Al1 akim élgekleme parametresi
%0 [ ~ L | (sayfa52)3 mA
degerinden buyuk
* Analog girig akimi 2 mA'dan diguk
ObF Asiri frenleme * Frenleme gok aniveyasurilenylk | « Yavaglama siresini artirin
cok yuksek » Gerekli olursa frenleme direnci bulunan bir modul takin
« Kabul edilebilir maksimum degerin altinda olundugundan
emin olmak i¢in hat besleme gerilimini kontrol edin
(calisma durumu sirasinda maksimum hat beslemesinin
%20 lzerinde)
OHF Kontrol cihazi asin » Kontrol cihazi sicakhdi ¢cok yuksek | « Motor yukunu, kontrol cihazi havalandirmasini ve ortam
Isinmasi sicakhgini kontrol edin. Yeniden yolvermeden 6nce
kontrol cihazinin sogumasini bekleyin. Bkz. Montaj ve
sicaklik kosullari sayfa 13.
oLc Proses asiri yuku * Proses asiri yuku * Prosesi ve kontrol cihazinin parametrelerinin proses
uygunlugunu kontrol edin
oLF Motor asir yiki * Asin motor akimi tarafindan * Motor termik korumasinin ayarini ve motor yikun(
tetiklenir kontrol edin.
OFF I |1 cikig fazi kaybi * Kontrol cihazi ¢ikigindaki bir faz * Kontrol cihazindan motora giden baglantilari kontrol edin
kaybi * YUk tarafi kontaktorl kullaniimasi durumunda baglanti,
kablo ve kontaktoriin dogru olup olmadigini kontrol edin
OFF 2 ||3clkig fazi kaybi * Motor bagh degil * Kontrol cihazindan motora giden baglantilari kontrol edin

Motor gucu ¢ok dusik, kontrol
cihazi nominal akiminin %6'sinin
altinda

Cikis kontaktori agik

Motor akiminda anlik dengesizlik

« DusUlk guglu bir motorla veya motorsuz deneyin: Fabrika
ayarlarl modunda motor faz kaybi algilamasi etkindir
Cikis Fazi kaybi algilama 1 7 L sayfa94 = 4 £ 5. Kontrol
cihaziyla ayni degerde bir motor kullanmadan kontrol
cihazini test veya bakim ortaminda kontrol etmek igin
motor faz kaybi algilamasini devre disi birakin Cikis Fazi
kaybri algilama OFL = [

* Asagidaki parametreleri kontrol edin ve optimum hale
getirin: IR kompanzasyonu (kanun U/F) L/ F ~ (sayfa 58),
Nominal motor gerilimi L/ = 5 (sayfa57) ve Nominal motor
akimi ~ [ ~ (sayfa 57) ve bir Ototanima k£ L/ » (sayfa 60)
gercgeklestirin.

=
u

Sebeke asiri gerilim

Hat gerilimi gok yuksek:

- Yalnizca kontrol cihazi glicl
acikken besleme, kabul
edilebilir maksimum gerilim
seviyesinin %10 Uzerinde

- Calisma emri olmadan gug,
maksimum hat beslemesinin
%20 UGzerinde

Kesintili hat beslemesi

» Hat gerilimini kontrol edin
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Diagnostik ve Sorun giderme

Hata nedeni ortadan kalktiktan sonra otomatik yeniden yolverme fonksiyonuyla
silinebilen hata algilama kodlari (devami)

» Ortam sicakligina ve yike gore
IGBT dahili sicakligi gok yiksek

| Kod Ad Olasi nedenler Coziim |
FHF Giris fazi kaybi » Kontrol cihazi beslemesi hatall » Gug baglantisini ve sigortalari kontrol edin.
veya sigorta yanmis » Trifaze hat beslemesi kullanin.
+ Bir fazda ariza » Giris Faz kaybi algilama
* Monofaze hat beslemesinde 1P L (sayfa 94) = ~ [J olarak ayarlayarak hatayi devre
trifaze ATV 12 kullaniliyor disi birakin
» Dengesiz yuk
* Bu koruma, sadece yuklu kontrol
cihazinda galisir
5L F5 | YUk kisa devresi » Kontrol cihazi ¢ikiginda kisa devre | « Kontrol cihazini motora baglayan kablolari ve motor
» Egerparametre IGBT testi 5 £ ~ £ yalitimini kontrol edin
(sayfa 95) 4 £ 5 olarak
ayarlanmigsa galisma emrinde
veya DC enjeksiyon emrinde kisa
devre algilama
5L F | | Modbus haberlesme * Modbus agindaki haberlesmede * Haberlesme veriyolu baglantilarini kontrol edin.
kesinti * Zaman asimini kontrol edin (Modbus zaman asimi k£ £ [J
parametresi, sayfa 97)
* Modbus kullanim kilavuzuna bagvurun
5L FZ | SoMove * SoMove ile haberlesmede kesinti | « SoMove baglanti kablosunu kontrol edin.
haberlesmesi « Zaman asimini kontrol edin
5L F 3 | HMI haberlesmesi * Harici ekran terminaliyle « Terminal baglantisini kontrol edin
haberlesmede kesinti
S5F IF P1 Geri besleme » PID geri beslemesi alt limitin » PID fonksiyonu geri beslemesini kontrol edin
algilanan hatasi altinda * Pl geribesleme denetim esigi L 7 | ve zaman gecikmesi
£ F | parametrelerini (sayfa 76) kontrol edin.
UL F Proses dusik yuk * Proses dusuk yuku * Prosesi ve kontrol cihazinin parametrelerinin proses
hatasi * Motor akimi, uygulamayi korumak uygunlugunu kontrol edin
icin Uygulama dusuk yiuk zaman
gecikmesi ULt parametresi (sayfa
55) tarafindan ayarlanan
Uygulama Dusuk yik esigi L L/ L
parametresi (sayfa 55) degerinin
altinda.
EJF IGBT asir isinmasi » Kontrol cihazi asiri iIsinmis * Yik/motor/kontrol cihazi boyutlarini kontrol edin.

* Anahtarlama frekansi SFr (sayfa 59) degerini disurin.
* Yeniden yolvermeden 6nce kontrol cihazinin sogumasini
bekleyin
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Diagnostik ve Sorun giderme

Nedenleri ortadan kalkar kalkmaz silinecek hata kodlar

USF hatasi, bir lojik giris yoluyla uzaktan silinebilir (parametre Algilanan hata resetlemesi atama ~ 5 F sayfa 91).

| Kod Ad Olasi nedenler Co6ziim
CFF Yanlis konfigirasyon | « HMI blok, farkl degerlere sahip bir | « Fabrika ayarlarina geri donlin veya eger gegerliyse yedek
kontrol cihazi tGzerinde konfiglre konfiglrasyonu geri yukleyin.
edilen HMI blok ile degistiriimis » Fabrika ayarlarina dondukten sonra hata devam ederse,
* Musteri parametrelerinin gecerli yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun
konfigirasyonu tutarsiz
CF Gegersiz * Gegersiz konfiglirasyon » Daha 6nceden ylklenmis olan konfiglirasyonu kontrol
(1) konfiglrasyon Kontrol cihazina veriyolu veya edin.
haberlesme agi Gzerinden * Uyumlu bir konfigiirasyon ytikleyin
yuklenmis konfiglirasyon tutarsiz.
Konfiglrasyon yuklemesikesintiye
ugramis veya tamamlanmamis.

LF 12 | Gegersiz * Loader veya SoMove ile ylikleme | < Loader veya SoMove baglantisini kontrol edin.
konfiglrasyon isleminin kesilmesi « Varsayllani resetlemek igin ylkleme islemini yeniden
yukleme baslatin veya fabrika ayarlarini geri yukleyin

UsF Dusuk gerilim * Hat beslemesi ¢ok dusuk » Gerilimi ve DUsUk Gerilim Faz Kaybi Menisl L/ 5 5 -
» Gegici gerilim dislsi (sayfa 95) parametrelerini kontrol edin.

(1) Gegmis hata menusinde CFI'nin olmasi, konfiglirasyonun kesintiye ugradigi veya tamamlanmadigi anlamina gelir.

HMI blok degistirildi

HMI blok, farkli de@erlere sahip bir kontrol cihazi tGzerinde konfiglre edilen HMI blok ile degistirildiginde, agilista kontrol cihazi Yanhs
konfigurasyon [ F F hata modunda kilitlenir. Kartin bilerek degistiriimesi durumunda hata, fabrika ayarlarina geri donerek silinebilir.
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Diagnostik ve Sorun giderme

Uzaga tasinabilir ekran terminalinde goriintlilenen hata algilama kodlari

| koa | Ad

Aciklama

n lE Kendi kendine

» Mikro kontrol cihazi baslatiliyor

baslatirken » Haberlesme konfiglirasyonu arama
L Or. E | Haberlesme hatasi * 50msn zaman asimi hatasi bulunmaktadir.
(1) * Bu mesaj, 220 tekrar deneme girisiminden sonra gosterilir.
A- 11 Tus alarmi » 10 saniyeden uzun bir suire boyunca tusa arka arkaya basiimis.

* Membran anahtarinin baglantisi kesik.
 Bir tusa basilirken tus takimi uyandiriimis.

clr Hata resetlemeyi

 Bir tus takimi hatasi durumunda STOP tusuna basilirsa bu mesaj goérintulenir.

(1) onayla

o E L. E | Kontrol cihazi » Kontrol cihazi tipi (markasi) tus takimi tipiyle (markasiyla) uyusmadi
(1) uyusmazligi

~ 00, E | ROM anormalligi + Toplam hesaplamasi tarafindan tus takimi ROM anormalligi algilandi.
(1)

~ A E | RAM anormalligi * Tus takimi RAM anormalligi algilandi.
(1)

L FL. E | Bagka birariza » Baska bir ariza hatasi.

(1) Yanip soner
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Uygulama notlari

2 telli kontrol (kaynak)

1. Toprak terminalini, ¢gikis terminallerinin altinda bulunan topraklama vidalarina
baglayin.

2. Gug terminallerini baglayin.

3. Lojik girigleri baglayin.

4. Run komutu vermeden kontrol cihazini agin.

5. Kontrol cihazina fabrika ayarlarini atayin; Fabrika / kullanici parametre setini gagir
F [ 5 (sayfa 46) !/~ [ olarak ayarlanir.

6. Motor parametrelerini yalnizca, kontrol cihazi fabrika konfiglirasyonunun uygun
olmamasi durumunda ayarlayin (COnF modunda).

7. Ototanima gergeklestirin.

. Ters yon rrS parametresini (sayfa 66) L /. H olarak ayarlayin

—‘ PO PA+ PC- U \% w
—O-O0-O0-0O0©
(a): lleri Yén Calisma  (b): Geri Yén Calisma 9. Baslatin

3 telli kontrol (blok)

1. Toprak terminalini, ¢gikis terminallerinin altinda bulunan topraklama vidalarina
baglayin.

2. Gug terminallerini baglayin.

3. Lojik girigleri baglayin.

4. Run komutu vermeden kontrol cihazini agin.

5. Kontrol cihazina fabrika ayarlarini atayin; Fabrika / kullanici parametre setini gagir

F [ 5 (sayfa 46) !/~ [ olarak ayarlanir.

£ [ [ parametresini 7L olarak ayarlayin, bkz. sayfa 48

Motor parametrelerini yalnizca, kontrol cihazi fabrika konfiglirasyonunun uygun
olmamasi durumunda ayarlayin (£ J » F modunda).

8. Ototanima gergeklestirin.

9. Lojik giriglerin tipi nPL parametresini (sayfa 51) ~ £ L olarak ayarlayin

No

PO PA+ PC-

(a): ileri Yén Calisma 10. Bagslatin
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Uygulama notlari

2 telli kontrol (blok)

1. Toprak terminalini, gikis terminallerinin altinda bulunan topraklama vidalarina

4

k k : ; baglayin.
W W : i 2. Gug terminallerini baglayin.
O O—0O : i 3. Lojik girigleri baglayin.

T

2
3
RS @ : ! 4. Run komutu vermeden kontrol cihazini agin.
: s 5. Kontrol cihazina fabrika ayarlarini atayin; Fabrika / kullanici parametre setini cagir
i . . F L[ 5 (sayfa46) |/~ | olarak ayarlanir.
21: L:z;_ 6. £ [ [ parametresini 7L olarak ayarlayin, bkz. sayfa 48
RIC com 7. Motor parametrelerini yalnizca, kontrol cihazi fabrika konfiglirasyonunun uygun

olmamasi durumunda ayarlayin (£ J » F modunda).
8. Ototanima gergeklestirin.

(o) LI
CoM e \@ L2

2‘; \ t:j 9. Lojik giriglerin tipi nPL parametresini (sayfa 51) £ ~ £ [ olarak ayarlayin
®
AO1 +24V

A /
/ r/ N\ ° o ¥
\RN) oL o r Fl—
N~ ® o

MODBUS

(a): lleri Yén Calisma 10. Baslatin

Hiz kontrolu 0-20 mA (kaynak)

1. Toprak terminalini, ¢ikis terminallerinin altinda bulunan topraklama vidalarina
baglayin.

2. Gug terminallerini baglayin.

3. LI lojik girisini ve Al1 analog girigini baglayin.

4. Run komutu vermeden kontrol cihazini agin.

5. Kontrol cihazina fabrika ayarlarini atayin; Fabrika / kullanici parametre setini gagir
F [ 5 (sayfa46) !/~ [ olarak ayarlanir.

6. Motor parametrelerini yalnizca, kontrol cihazi fabrika konfiglirasyonunun uygun
olmamasi durumunda ayarlayin (COnF modunda).

7. Ototanima gergeklestirin.

8. Al1 Tipi Al1t parametresini (sayfa 52) [0 A ve Al1 akim 6lgekleme parametresi %0
L ~ L | parametresini (sayfa 52) 0 A olarak ayarlayin.
Al1 akim 6lgekleme parametresi %100 CrH1 parametresinin (sayfa 52) 20 mA olarak
ayarlanip ayarlanmadigini kontrol edin.

0-20 mA

MODBUS

PO PA+ PC- U

v o w
—0-00-0-0-0

(a) lleri Yén Calisma

9. Baslatin.
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Alternatif uygulama notlari

4 Onceden ayarl hiz (kaynak)

Not: Litfen bkz. Fonksiyon uyumlulugu tablosu, sayfa 36.
1. Toprak terminalini, ¢ikis terminallerinin altinda bulunan topraklama vidalarina
baglayin.
2. Gug terminallerini baglayin.
3. Lojik girisleri baglayin.
4. Run komutu vermeden kontrol cihazini agin.
5. Kontrol cihazina fabrika ayarlarini atayin; Fabrika / kullanici parametre setini gagir
F [ 5 (sayfa 46) |~ [ olarak ayarlanir.
6. Motor parametrelerini yalnizca, kontrol cihazi fabrika konfiglirasyonunun uygun
(a) olmamasi durumunda ayarlayin (COnF modunda).
(b) 7. Ototanima gergeklestirin.
(c) 8. 2 Onceden ayarli hiz PS2 parametresini (sayfa_70) L 2 H olarak ayarlayin.

D
0
oS
o o

9} -
Olf o m:“l
[}

MODBUS

L]
PO PA+ PC- U \ W

—O-O0-0-O—0O—-0O
ileri Yén Calisma
2 6nceden ayarli hiz (c): 4 6nceden ayarli hiz
On ayarli hiz 2 SP2 parametresini (sayfa 70) 20 Hz olarak ayarlayin.

(

):
(b):

o Q
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Alternatif uygulama notlari

On ayarli hiz 3 SP3 parametresini (sayfa 70) 30 Hz olarak ayarlayin.

o
A\
\4*.,01
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Alternatif uygulama notlari

4 Onceden ayarh hiz (kaynak) devam

On ayarli hiz 4 SP4 parametresini (sayfa 70) 40 Hz olarak ayarlayin.

o] o] <
o[t an Fl=—
[ ] o]

Cikis frekansi
SP4 - 40 Hz

SP3-30Hz

SP2-20 Hz

ileri (LI1)

PS2 (LI2)

PS4 (LI3)

BBV28581 05/2010
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Alternatif uygulama notlari

Modbus referans kanali ile terminaller komut kanal

Not: Lutfen bkz. Fonksiyon uyumlulugu tablosu, sayfa 36.

1. Toprak terminalini, ¢ikis terminallerinin altinda bulunan topraklama vidalarina
baglayin.

2. Gug terminallerini baglayin.

3. LI1 lojik girisini baglayin ve RJ45 kablosunu Modbus soketine takin.

4. Run komutu vermeden kontrol cihazini agin.

5. Kontrol cihazina fabrika ayarlarini atayin; Fabrika / kullanici parametre setini gagir
F [ 5 (sayfa 46) |~ [ olarak ayarlanir.

6. Motor parametrelerini yalnizca, kontrol cihazi fabrika konfigiirasyonunun uygun
olmamasi durumunda ayarlayin (COnF modunda).

7. Ototanima gergeklestirin.

8. Kanal konfigiirasyonu CHCF parametresini (sayfa 62) 5 £ F olarak ayarlayin.

i
|
I
|

AT
Lo Ll

Komut kanali 1 Cd1 parametresinin (sayfa 63) £ £ ~ olarak ayarlanip
ayarlanmadigini kontrol edin.

118 BBV28581 05/2010



Kisa devre degeri ve kol devre korumasi

UL ve CSA gereksinimleri icin 6nerilen sigorta degerleri. UL508 standardina uygun olarak bir arada kullanilacak komponentler

ATV12 Hiz Kontrol Cihazi Kisa Devre Akimi Degerleri1
Girig (kW) (HP) giris Referans QO Devre Kesici ile GV2P/3P ile Sigortalar ile
+";.31e (;I/“‘CZI15 Dgggﬁw)e QO | QOB | QOU | A SCC7R GV2P/233P SCCR | Sigortalar(A)® | SCCR Hat"
60 Hz (kA) TipE = (kA) 21,272 (kA) Reﬂftor
\4 X i
0,18 | 0,25 1 ATV12HO018F1 | var | var var 10 1 GV2P10 1 Ferraz HSJ (15) 1 -
112?;2/‘ 0,37 | 0,5 1 ATV12e037F1 | var | var var 20 1 GV2P14 1 Ferraz HSJ (25) 1 -
0,75 1 1 ATV12HO75F1 | var | var var | 25 1 GV2P20 1 Ferraz HSJ (40) 1 -
Hizh Tepki
0,18 | 0,25 1 ATVA2HO18M2 | var | var | var | 10 | 1 | Gvapog | 1 | VerebllenSmfi -
CC Ferraz
ATDR (7)
240V, 0,37 | 05 1 ATV12e037M2 | var | var | var | 10 1 GV2P10 1 |FerrazHSJ (15)] 1 -
1faz 0,55 | 0,75 1 ATV12e055M2 | var | var var 15 1 GV2P14 1 Ferraz HSJ (25) 1 -
0,75 1 1 ATV12e075M2 | var | var var | 20 1 GV2P14 1 Ferraz HSJ (25) 1 -
1,5 2 1 ATV12HU15M2]| yok | yok var 25 1 GV2P20 1 Ferraz HSJ (40) 1 -
2,2 3 1 ATV12HU22M2| yok | yok var 35 1 GV2P22 1 Ferraz HSJ (45) 1 -
Hizli Tepki
018 | 0,25 5 ATVA2H018M3 | var | var | var | 10 | 5 | Gvepor | 5 [ VerebilenSinifl g -
CC Ferraz
ATDR (7)
Hizh Tepki
037 | 05 5 ATV120037M3 | var | var | var | 10| 5 | Gvepog | 5 |VerebilenSinfl g -
240V, ’ ’ CC Ferraz
3 faz ATDR (7)
0,75 1 5 ATV12e075M3 | var | var var | 15 5 GV2P14 5 Ferraz HSJ (15) 5 -
1,5 2 5 ATV12eU15M3| var | var var | 15 5 GV2P16 5 Ferraz HSJ (25) 5 -
2,2 3 5 ATV12eU22M3 | var | var var 25 5 GV2P20 5 Ferraz HSJ (25) 5 -
3 3 5 ATV12eU30M3| yok | yok | var | 30 5 GV2P21 5 Ferraz HSJ (40) 5 -
4 5 5 ATV12eU40M3| yok | yok | var | 40 5 GV2P22 Ferraz HSJ (45) 5 -
0,18 | 0,25 5 ATV12H018M3 | var | var var 10 10 GV2P07 50 3 65 %3
0,37 | 0,5 5 ATV12e037M3 | var | var var 10 10 GV2P08 50 8 65 %3
0,75 1 5 ATV12e075M3 | var | var var 15 10 GV2P14 50 15 65 %3
Zé(f)a\zl’ 1,5 2 5 ATV12eU15M3| var | var | var | 15 10 GV3P13 50 25 65 %3
2,2 3 5 ATV12eU22M3 | var | var | var | 25 10 GV3P18 50 30 65 %3
3 3 5 ATV12eU30M3 | yok | yok | var | 30 10 GV3P25 50 40 65 %3
4 5 5 ATV12eU40M3 | yok | yok | var | 40 10 GV3P32 50 50 65 %3

Kullanilabilecek muhafaza tipleri: 1, 12, 3, 3R, 4 ve 4X-timuU havalandirmasiz.

GV2Pee kendinden korumali termik manyetik karakteristikli salter, UL 508 Tip E degerlerini karsilamak igin GV2GH7 yalitim bariyeri ile
kullaniimalidir.

GV3Pee kendinden korumali termik manyetik karakteristikli salter, UL 508 Tip E degerlerini karsilamak i¢cin GV3G66 yalitim bariyeri ve
GVAM11 yardimci kontak blogu ile kullaniimalidir.

ATV12 kontrol cihazi, cihazin SCCR tasarimindan daha yiksek akim kullanilabilirligi olan bir sistemde kullaniliyorsa hat reaktori
gerekir.

Sigorta tipi belirtiimiyorsa, herhangi bir J veya CC Sinifi kullanilabilir. Sigorta Ureticisi belirtiimiyorsa, herhangi bir sigorta ureticisi
kullanilabilir.

Giris dayanimi degeri, Uriiniin termik olarak tasarlanmis oldugu degerdir. Bu seviyenin lizerinde beslemenin s6z konusu oldugu bir
tesisatta, bu seviyeyi karsilamak igin ek endiiktans gerekir.

Cikis kesinti degeri, dahili dijital kisa devre korumasina dayanir. Bu, kol devre korumasi saglamaz. Kol devre korumasi, Ulusal Elektrik
Yasasi ve diger yerel yasalara uygun sekilde saglanmalidir. Bu, tesisat tipine baglidir.

Z 2 maksimum degerinde __ Z1__ ile korundugunda, __ X__ rms simetrik kilo Amper degerini asmayan, __ Y __ Volt

maksimum degere sahip devre Uzerinde kullanima uygundur.
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Kablo Baglantisi

Monofaze Gi¢ Kaynagi ile monofaze giris uygulamalari icin GV2P ve GV3P manuel kendinden korumali kombinasyon yolvericiler

kullanirken yolvericinin baglantilarini asagidaki sekilde yapin:

ml
Q1:

_\_ T\ GVe Ree
<

ATV12 eeeeF1 <4
ATV12ee0e M2

R/L1

O V/T2 S/L2/N

M1:
200-240 \ trifaze
asenkron motor

120
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Organizasyon agaci

ESC

|5/3I

2s/ESC

olHErbI

(@)

rd4d

TN

I
g‘“ﬁ Z ENT

o
g@ = ENT

o

‘\ O O]
5| <2>IHI

0.0)° = $FE- £

ENT

25/ESC

e M o

oIF,—.‘l-.O sco| DUIz/EsclHErlz|
p= s

ENT ENT

e e R
o_ l o ENT o ® _ENL o e}
o[ Lfﬂngg U,U|02:/E_508| AnFlg
o ‘ o NI o o
g rpfloho s TP Y
I e e R
] rprloml e TP &
U 1.-.|u = =4 eeul'zs/mowo 1t]2
[ °:O| s AP

O “esc O
F

25/E56°
ENT

OHOI

Ld ﬁO R O
_7 L= PS
Ozs7€5c0

ENT

ENT

04.0

o 2o o
o,
[o—g[=re]s

o ESCO
+

O 25 /E5c°!

ENT o
O —=
gy ]

LFr
AU

@

°=ENT :

5 ENT O T 3
o ESC .I—IOQS/ESC.I_rl
o] O ENT Q| @ ENT o
o) —= 50 | |
® o Esc .I—IO?S/E E-f
or 10 ENT O °
o} =9
S I == I
or o ENT Of ® ent O o
S e
L 1O &sC o O2s/E5C®! L]
o O ENT O @ ENT O le]
of dEL|. =90 |, == | |
° JO “esc ® O2s/ES °
o O ENT O] (e}
[} =0
.lfLSf’OESC. =8[HE-He
oF O ENT O o]
SLHSFl =9 —'<_0|HErL—|
_ /A + L Esc O Ozs/Es ®
\ o O EnT O ® ENT O
\z gl nFrl ==3g Ozglbu‘ﬂbt
—f & L ESC '2s / ESC!
Q O ENT O ® T o
: wol__loseel 207
® [0 Esc @ O2s/£5c® °
o} fo ent olﬁo
o} —09
° 0 Esc © 5 U,
o}
<}
°
o}
o}
°
g o
° o
L o
o
E
o
o
o
o
o
o
o
() LFr o
AU -
o

BBV28581 05/2010

121



Parametre dizini

Kod Sayfa | Ad Birim Olasi deger / Fonksiyon Fabrika ayari Kl;l)l;rr\:m
. 65 - _
ALCZ 74 Hizlanma 2 sn o0-4999.9 |- 5sn
- 45
ACLC 64 Hizlanma sn o0-499499 |- 3,0 sn
m No
AdLC 67 Otomatik DC enjeksiyon YE S Yes YES
CE Surekli
AAdd 97 | Modbus adresi OFF-247 |- Off
5U Gerilim
A1k 52 Al1 Tipi - rou Gerilim 5U
0r Akim
37
Fl I @ A ri 0, Inl 111
7 1L 45 nalog girig sanal % o- 100 - -
62
- I No
P Motor akimi
o Cikis frekansi
-
Orp Rampa ¢ikisi
Noc PID referansi
RO 56 | AO1 atama B;__,; PID geri besleme nO
o PID hatasi
[ - T
op.- Cikis gucu
; Motor sicaklik durumu
EHr .
LHY Hiz kontrol cihazi
- sicaklik durumu
rou Gerilim
AO Ik 56 AO1 tipi ar Akim 0A
YA Akim
In}
Ak - 91 | Otomatik yeniden yolverme e No nO
Jc o Yes
_ 45 =y
BFr 57 Standart motor frekansi Hz . - 50 Hz
~0 1
0 No
orn | g |Yoretane Reren
plasy d4m A Motor frenlemesi
Cisuy 41 Kart 1 Yazilim Strimu - - - - -
cesu 41 Kart 2 Yazilim Surimu - - - - -
EEr Terminaller
- Loc Lokal
me 63 | Komutkanali 1 Lcc Uzaga tasinabilir ekran
MNdkb Modbus
CFGL 47 Makro konfiglirasyon - - - - -
- - S Ayri degil modu
=T
CHLCF 62 Kanal konfigirasyonu cpp Ayri mod SIM
CLo 88 AKIm sinirlamasi A 025- 1,5 - 1,5A

122
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Parametre dizini

Kod Sayfa | Ad Birim Olasi deger / Fonksiyon Fabrika ayari K:gllaarr':c'
CLe 88 Akim sinirlamasi 2 A 0,e5- 1,5 - 1,5A
R ) OoFF Kod devre digi
L Lo 43 HMI Parolasi On Kod etkin OFF
FoEn
ok |
cont 42 Modbus haberlegsme durumu - A - -
- TE |
kontrol cihazi
cos 57 Nominal motor cos phi - os-1 - degerlerine
gore
Al1 akim 6lgekleme S
| - /I I Inl - I"V -
Erh 52 parametresi %100 mA | O-20 20 mA
Crl 52 Al1 akim olgfkleme mA | O0-20 ) 4 mA
parametresi %0
CEd 55 Motor akimi esigi In o- 15 - InV
S5Ed Standart
CEE 57 Motor kontrol tipi - FErF Performans Std
FUMNF Pompa
dCF 66 Rampa bdleni - 10 - 4
dE 2 65 Yavaslama 2 sn oo-994949 |- 5sn
dEL 2_451 Yavaglama sn oo-9999 |- 3,0sn
dF 42 Son algilanan hata 1 - bkz. sayfa 107 - -
dF 2 42 Son algilanan hata 2 - bkz. sayfa 107 - -
dF 3 43 Son algilanan hata 3 - bkz. sayfa 107 - -
dFP4 43 Son algilanan hata 4 - bkz. sayfa 107 - -
96 | Dusiik hat beslemesi calismasi nl No nO
I:I ~r A § g § _I‘ ’I:' EI Yes
- Algilanan hata 1'de kontrol
EFP | 42 : - - - -
cihazi durumu
Fpa 43 A_Igllanan hata 2'de kontrol ) ) ) ) )
- cihazi durumu
Algilanan hata 3'te kontrol
EF3 43 : - - - - -
cihazi durumu
A 43 Algllanan hata 4'te kontrol ) ) ) ) )
o - cihazi durumu
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Parametre dizini

Kod Sayfa | Ad Birim Olasi deger / Fonksiyon Fabrika ayari Kl;'::::c'
FLc 72 PID geri besleme dlgek PID o 1- 000 |- 10
katsayisi
n 0 No
Frc 46 Fat.m.ka /vkullan|C| parametre ) rEL REC nO
setini ¢cagir I IN
Im ! INI
FEo 79 Snflvr.ak|§ algilama aktivasyon Hz 0 Hz
esigi
FLG 58 Frekans déngu kazanimi % o- oo - %20
R No
L IH L1h
FLO 63 Zorlamali lokal atama LZH L2h nO
LaH L3h
LYH L4h
n No
Al Terminal
cl nr
FLOC 63 Zorlamali lokal referans LCr HMI nO
AL Navigasyon tekeri
Fl 92 | Dénen yiikii yakalama nl No noO
mer = yukuy YES Yes
Fon 78 Yedek pompa yolverme Hz 0.1 Hz
frekansi
FOF 78 Yedek pompa durdurma Hz 0 Hz
frekansi
A1 Terminal
_ 45 LCC HMI
Fr |l 62 Referans kanali 1 ndb Modbus Al1
AL Navigasyon tekeri
A1 Terminal
LCLC HMI
FrH 37 Hiz referansi ndb Modbus
A1y Navigasyon tekeri
Fr5 57 Nominal motor frekansi Hz o-400 - 50 veya 60 Hz
(bFr)
n No
L IL L1L: LI1 aktif disik
F5E 66 Hizl durus atama LZoL L2L: LI2 aktif disuk nO
LaL L3L: LI3 aktif disik
LHL L4L: LI4 aktif dislk
FEd 55 Motor frekansi esigi Hz | O0-400 - 50 veya 60 Hz
FEH 42 Fan suresi gostergesi ooi1-999 |- - -
54 Asin yuk hatasi icin otomatik
FEDO ﬁ yolverme 6ncesindeki zaman dak 0 dak
— gecikmesi
55 Dusik yik hatasi icin otomatik
FELU % yolverme oncesindeki zaman dak 0 dak
— gecikmesi
_ 45 . o
H5F 920 Yuksek hiz Hz L5F-EFr - 50 veya 60 Hz
BFr'ye gore 50
H5F 2 920 Yuksek hiz 2 Hz L5F-EFr - veya 60 Hz,
maks TFr
H5PA3 90 | Yiksek hiz 3 Hz | H5F 2 gibi HS2 gibi H5F 2 gibi
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Parametre dizini

Kod Sayfa | Ad Birim Olasi deger / Fonksiyon Fabrika ayari Kl;';;'::c'
H5PY 90 Yiksek hiz 4 Hz H5F 2 gibi HS2 gibi H5F 2 gibi
~ Yuksek hiz degerinin
HsU 41 . . - - - - -
goruntilenmesi
n 0 Aktif degil nO
Algilanan hata engellemesi L1 L1h- L1 aktif yuksek
Im H 95 atgma 9 LaH L2h: LI2 aktif yiksek
L 3dH L3h: LI3 aktif yliksek
LHH L4h: LI14 aktif yiksek
/FL | 94 | Giris Fazi kaybi - |8 Mo YES
ek = HES Yes
kontrol cihazi
IEhR 94 Motor termik akimi A oc- 15 - degerlerine
gore
0 No
L IH L1h: L1 aktif ylksek
Jon 68 Jog atama LZoH L2h: LI2 aktif yliiksek nO
L 3H L3h: LI2 aktif yiksek
LHH L4h: LI14 aktif yiksek
JPF 70 Atlama frekansi Hz o-400 - 0 Hz
ml No
L IH L1h: L1 aktif yiksek
LZH L2h: LI2 aktif ylksek
2. akim sinilama icin L3IH L3h: LI3 aktif yuksek
Lo gg | ol o nanae LYH L4h: LI4 aktif yiksek no
LoIL L1L: L1 aktif dislk
LEaL L2L: LI2 aktif digslk
L 3L L3L: LI3 aktif dislik
L4L L4L: LI4 aktif duslk
LIr 39 Motor akimi A - - - -
LFd 79 Sifir akis algilama ofseti Hz 0Hz
LFF 76 Geri gekilme hizi Hz 0 Hz
LFL | 95 | 4-20 mAkayip davranisi = No no
Lo L I _ y p $ _I‘ ’I_: S Yes
39
LFr 45 Harici referans degeri - Ouoo-4oo - 0
62
L M LI1 - LI.4 arasindaki lojik ) ) ) ) )
girislerin durumu
54 NCR
Lor 77 Uygulama Asiri yik esigi yuzde | 70- /50 - % 90
— si
Lo 53 LO1 atama ~ | gibi ~ | gibi nO
1 onrc il
Los 53 LO1. durumu (aktif gikis FOS Posz. POS
seviyesi) nEL Negatif
L5 41 LO1 !Oj:ik giriginin ve R1 ) ) ) ) )
- rélesinin durumu
LF I 76 Pl geri besleme denetim esigi nO
o 45 - -
| Coa —_ 0-HS5F -
L5/ 89 Dusuk hiz Hz I 0 Hz
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Parametre dizini

Kod Sayfa | Ad Birim Olasi deger / Fonksiyon Fabrika ayari Kl;':;’::c'
55 In
L UL 77 Uygulama Dusuk yik esigi yuzde | Z0- 100 - % 60
— si
MdE 78 Calisma modunun segilmesi nO
nrC 60 | Motor parametresi segimi - nhr nPr nPr
e = P ¢ ros cos
e | 76 Maksimum frekans algilama YES
- histeresizi
. .. ml No
neEn 94 Motor termik durumu bellegi - yEC Yes nO
~ 98 Com tarayici yazma adresi
nbl == | degeri 1
- 08 Com tarayicl yazma adresi
ke = degeri 2
. 98 Com tarayici yazma adresi
mEA = degeri 3
Com tarayici yazma adresi
nlH4 98 degeri 4 e
. 97 Com tarayici yazma adresi 2135
e = parametresi 1
o Com tarayici yazma adresi
nLAC = parametresi 2 219C
o Com tarayici yazma adresi
nLA3 9 parametresi 3 0
I 97 Com tarayicl yazma adresi
e = parametresi 4
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Parametre dizini

Kod Sayfa | Ad Birim Olasi deger / Fonksiyon Fabrika ayari Kl:::::c'
kontrol cihazi
nlr 57 Nominal motor akimi A1) | O025- 1,5 - degerlerine
gére
m U 41 Kontrol cihazi Giig degeri
rnFd 79 Sifir akig algilama suresi nO
- Com tarayici okuma adresi
Al 98 o
degeri 1
- 98 Com tarayici okuma adresi
mire = degeri 2
- Com tarayici okuma adresi
ENIE] 98 degeri 3
iy 98 Com tarayici okuma adresi

degeri 4

ey o7 Com taraylc_:l okuma adresi ) 0C81
parametresi 1

_ Com tarayici okuma adresi
nfAc o parametresi 2 ) 219C

Com tarayici okuma adresi
- parametresi 3

Com tarayici okuma adresi
parametresi 4

I FOs5 Pozitif
o _ H
rf 51 Lojik giriglerin tipi nEL Negatif POS
46 kW kontrol cihazi
nFr — Nominal Motor Giici veya |- - degerlerine
57 .
HP gore
- d 59 | Motor giiriltiisii azaltma n No nO
nre = o YE S Yes
dev/ kontrol cihazi
n5F 57 Nominal motor hizi dak O-327617 - degerlerine
gbre
0 No
LIL L1L: L1 aktif disik
n5E 66 Serbest durus atama Lol L2L: LI2 aktif disuk nO
L 3L L3L: LI3 aktif duglk
LHYL L4L: LI4 aktif dusik
oL 94 | Asin yiik hata yonetimi . |8 No YES
HEE = HES Yes
0p! 94 | Cikis Fazi kaybi . |0 No YES
sk = YES Yes
OF - 39 | Cikig guct % |- - - -
R No
L IH L1h: LI1 aktif yiksek
FAL 74 PID otomatik/manuel atama LZH L2h: LI2 aktif yuksek nO
LIH L3h: LI3 aktif yliksek
LHH L4h: LI4 aktif yiksek
FEE 42 | Gegen iglem slresi 0,01 |- - - -
PFL 59 Ak Profili % o- 100 %20
PID diizeltme yoninin nl No
Pl 4 gevrilmesi ) YES Yes no

(1)In = kontrol cihazi nominal akimi
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Parametre dizini

Kod Sayfa | Ad Eld Olasi deger / Fonksiyon FELLEY ) [ELEE]
m ayari ayari
_ _ . m No
P IF 72 PID geri besleme atama a1 Terminal nO
. - m No
Pl 72 Aktivasyon dahili PID referansi - nO
HE Yes
n No
Forn 74 PID manuel referansi Al Terminal nO
Ay AlV
n No
L IH L1h
= 72 Onceden ayarli 2 PID atama - | LAH L2h nO
L 3r L3h
LHH L4h
(= 73 4 6n ayarh PID atamasi Frd Pr2 gibi nO
=l =] 73 PID referans rampasi sn | 0-494949 - 0sn
m No
L IH L1h: LI1 aktif yiksek
=N 70 2 Onceden ayarli hiz LZH L2h: LI2 aktif yliksek nO
L 3H L3h: LI2 aktif yliiksek
LHH L4h: LI4 aktif yiksek
5y 70 |4 0Onayarl hiz g2 F 52 gibi nO
rog 70 8 On ayarli hiz P52 F 52 gibi nO
— . . m No
[= =R & R
F5E 62 Stop tusu 6nceligi yEc Yes YES
Ly 42 G_ycun a(;llk oldugu siire 0.0 /-9399 |- ) )
gostergesi
m Atanmamis
FLE Algilanan hata yok
r LU Kontrol cihazi ¢alisiyor
FER Frekans esigine erisildi
FLA HSP'ye erisildi
ol 52 R1 atama - CEA | esigine erisildi FLt
5-HA Frekans referansina erisildi
ESH Motor termik esigine erisildi
UL A Dusuk yuk alarmi
oL A Asir yik alarmi
AF | Al1 Al. 4-20
. 0.00-
rdhb 72 PID tlrev kazanimi 0000 - 0,00
- F, 39 | Cikis frekansi Hz | - - )
- IG 72 PID integral kazanimi o.oi- o0 |- 1
rln 62 | Ters 6nleme me No nO
HE*: Yes
rOF 79 Yedek pompa durdurma rampasi | sn 2sn
-0 78 Yedek pompa nominal hizina sn 2sn

ulagsma rampasi
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Parametre dizini

Kod Sayfa | Ad Birim Olasi deger / Fonksiyon Fabrika ayan Kl:)l’aa'::c'
= 73 2. 6n ayar PID referansi % o- 1oo - %25
P 3 73 3. 6n ayar PID referansi % o- 1oo - %50
Py 73 4. 6n ayar PID referansi % o-1oo - %75
-Pr 39 PID referansi - - - - -
-FE 39 PID hatasi - - - - -
-PF 39 PID Geri besleme - - - - -
PG 72 PID oransal kazanimi ooir- 100 - 1
ey 73 PID maksimum deger %PID | 0- /00 ) %100
referansi
= 73 Dahili PID referansi %PID | O- 100 - %0
A 73 PID minimum deger %PID | 7- 100 ) %0
referansi
n 0 Fonksiyon devre digi nO
-Pr 96 Calisma resetleme FEH Fan zaman gdstergesini
resetle
0 No
L IH L1h: LI1 aktif yiksek
LEaH L2h: LI2 aktif yiuksek
L 3H L3h: LI3 aktif ylksek
-rFP5 64 Rampa anahtarlama LHH L4h: LI4 aktif yiksek nO
L IL L1L: LI1 aktif disik
LZaL L2L: LI2 aktif dislk
L 3L L3L: LI3 aktif dislik
LHYL L4L: L4 aktif diglk
L In Dogrusal
- FE 64 Rampa sekli atama 5 S sekli Lin
U U sekli
r Fonksiyon devre digi
Lo L1h aktif ylksek
rr5 66 Ters yon - LZH L2h aktif yliksek nO
L3JH L3h aktif ylksek
L YH L4h aktif yiksek
m No
. L IH L1h: LI1 aktif yuksek
~cF 91 ;'g:;”a“ hatareselemesi \ | ., L2h: LI2 aktif yiiksek nO
L 3H L3h: LI3 aktif yliksek
LYH L4h: L14 aktif yiksek
5L 75 PID uyanma seviyesi % o- 100 - %0
Cin 42 Gfegen galllsma slresi 0,01 0.0 /-999 ) ) .
gostergesi sa
ni In}
crc 46 Kullanici parametre setini ) nl No no
sakla SEr Yes
car ) 67 Otomatik DC enjeksiyon A o- 1.2 0.7 A
akimi
5Fr 59 | Anahtarlama frekansi kHz | 2 - /6 - 12
SFg 73 PID tahmini hizi - nl0-400 - nO
_ - HF | HF1
L L - i
5FE 59 Anahtarlama frekansi tipi HE D HE2 HF1
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Parametre dizini

Kod Sayfa | Ad Birim Olasi deger / Fonksiyon Fabrika ayari Kl:)l’aa'::c'
m No
IH L1h: LI1 aktif yiksek
5HZ2 90 2 HSP atama - LZH L2h: LI2 aktif yliksek nO
L3H L3h: LI3 aktif yiksek
LHYH L4h: LI4 aktif yliksek
5HY 90 4 HSP atama - 5HZ gibi 5 HZ gibi nO
5. F 75 Uyku Esik Ofseti Hz 1Hz
. L m No
5L 96 Modbus hata yonetimi yE© Yes YES
nSL
5LF 58 Kayma kompanzasyonu ylzde | O- 150 - %100
Si
P2 70 | Onayarlihiz2 - - - - -
5F 3 70 Onayarli hiz3 - - - - -
SFY 70 On ayarl hiz 4 - - - - -
5FP5 70 On ayarli hiz 5 Hz o-400 - 25 Hz
SPE 70 | Onayarli hiz6 Hz | 0-400 - 30 Hz
5P 7 70 On ayarli hiz 7 Hz o-400 - 35 Hz
SFHE 70 On ayarli hiz 8 Hz Oo-400 - 40 Hz
5FnA 41 Ozel Uriin Numarasi - - - - -
5EA 58 Frekans dongusu kararlihgi % o- oo - %20
SEAE 40 Uriin durumu - - - - -
. 95 Dusuk gerilirrJ rampa sn 00- /00 ) 1,0 sn
e = yavaslama siresi '
Lp 95 | Dusik gerilim 6nleme . |8 No nO
S = 1R Rampa durdurma
. m No
SErE 95 IGBT testi yE© Yes nO
rF Rampa durdurma
S5EE 66 Durdurma tipi S5k Hizl durus rMP
nSE Serbest durus
5 5 dak
g 10 dak
Maks. otomatik yeniden 0 30 dak
EAF 91 o IH 1sa 5 dak
yolverme suresi S
&H 2 sa
IH 3 sa
CE Sonsuz
4,8 4,8 kbps
8.6 9,6 kbps
Fhr 97 Modbus baud hizi /9.2 19,2 kbps 19,2 kbps
JH,4 38,4 kbps
- . I=A 2 telli kontrol
= r -
ELEL 48 | Kontrol tipi Ir 3 telli kontrol 2C
LEL Seviye
ELCE 51 2 telli kontrol tipi - Ernm Gegis trn
PFO Oncelik FW
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Parametre dizini

Kod Sayfa | Ad Birim Olasi deger / Fonksiyon Fabrika ayari Kl::’aa'::c'
EdC 67 Otomatik DC enjeksiyonu suresi sn o, 1-30 0,5sn
Bo ! 801
EFO 97 Modbus formati - BET 8E1 8E1
Br ! 8n1
Bnrd 8n2
EFr 57 Maksimun frekans Hz o-400 60 veyal 72Hz
(bFr'ye)
EHd 39 Hiz kontrol cihazi sicaklik durumu - - - - -
EHrF 39 Motor sicaklik durumu % - - - -
Kendinden ACL
. 04 Motor koruma tioi ) ALCL havalandirmal
EHE = P FLCL Motor
havalandirmal
ELS 89 Dusuk hizda galisma suresi sn o, r-994949 |- nO
LOF 79 \__(edek. pompa durdurmq komgtu sn 2sn
6ncesindeki zaman gecikmesi
EOL % Uygulama Asiri yiik zaman gecikmesi sn o-1oo - 5sn
LOm 78 Yedek pom_pa yo!verme oncesindeki sn 2sn
zaman gecikmesi
LE 76 Pl geri beslieme Qenetlm fonksiyonu sn 0sn
zaman gecikmesi
tHr
EEd 55 Motor termik durum esigi yuzde | O- | IH %100
Si
LEDO 97 | Modbus zaman asimi - o,1-30 - 10
n 0 No
ElUn 60 Ototanima - YE S5 Yes nO
dOnmE Gergeklestirildi
LFr 58 IR kompanzasyonu (kanun U/F) % cg5-200 - %100
UL nm 39 Ana gerilim \Y - - - -
[N & (1sril 1 i H Iy 1
ULk 77 Uygulama dustk yUk zaman gecikmesi sn o- 100 - 5sn
Unbs 57 Nominal motor gerilimi \Y oo-480 - 230V
UFPF 75 Uyanma esigi % o- 1o - 0
Algilanan hata + 0
~ - " . o R1 acik
U5k 95 Dusuk gerilim hata yonetimi - | Algilanan hata +
R1 kapali
UCAL 41 Kontrol cihazi gerilim degeri - O - - -
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	12. Dört "7 bölmeli" ekran

	İlk açılış
	Menülerin yapısı
	SoMove kullanılarak menünün özelleştirilmesi

	Parametre tablolarının yapısı
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	(1)
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	Uygulama notları
	2 telli kontrol (kaynak)
	1. Toprak terminalini, çıkış terminallerinin altında bulunan topraklama vidalarına bağlayın.
	2. Güç terminallerini bağlayın.
	3. Lojik girişleri bağlayın.
	4. Run komutu vermeden kontrol cihazını açın.
	5. Kontrol cihazına fabrika ayarlarını atayın; Fabrika / kullanıcı parametre setini çağır FCS (sayfa 46) InI olarak ayarlanır.
	6. Motor parametrelerini yalnızca, kontrol cihazı fabrika konfigürasyonunun uygun olmaması durumunda ayarlayın (COnF modunda).
	7. Ototanıma gerçekleştirin.
	8. Ters yön rrS parametresini (sayfa 66) LI2H olarak ayarlayın
	9. Başlatın

	3 telli kontrol (blok)
	1. Toprak terminalini, çıkış terminallerinin altında bulunan topraklama vidalarına bağlayın.
	2. Güç terminallerini bağlayın.
	3. Lojik girişleri bağlayın.
	4. Run komutu vermeden kontrol cihazını açın.
	5. Kontrol cihazına fabrika ayarlarını atayın; Fabrika / kullanıcı parametre setini çağır FCS (sayfa 46) InI olarak ayarlanır.
	6. tCC parametresini 3C olarak ayarlayın, bkz. sayfa 48
	7. Motor parametrelerini yalnızca, kontrol cihazı fabrika konfigürasyonunun uygun olmaması durumunda ayarlayın (COnF modunda).
	8. Ototanıma gerçekleştirin.
	9. Lojik girişlerin tipi nPL parametresini (sayfa 51) nEG olarak ayarlayın
	10. Başlatın

	2 telli kontrol (blok)
	1. Toprak terminalini, çıkış terminallerinin altında bulunan topraklama vidalarına bağlayın.
	2. Güç terminallerini bağlayın.
	3. Lojik girişleri bağlayın.
	4. Run komutu vermeden kontrol cihazını açın.
	5. Kontrol cihazına fabrika ayarlarını atayın; Fabrika / kullanıcı parametre setini çağır FCS (sayfa 46) InI olarak ayarlanır.
	6. tCC parametresini 3C olarak ayarlayın, bkz. sayfa 48
	7. Motor parametrelerini yalnızca, kontrol cihazı fabrika konfigürasyonunun uygun olmaması durumunda ayarlayın (COnF modunda).
	8. Ototanıma gerçekleştirin.
	9. Lojik girişlerin tipi nPL parametresini (sayfa 51) EnEG olarak ayarlayın
	10. Başlatın

	Hız kontrolü 0-20 mA (kaynak)
	1. Toprak terminalini, çıkış terminallerinin altında bulunan topraklama vidalarına bağlayın.
	2. Güç terminallerini bağlayın.
	3. LI1 lojik girişini ve AI1 analog girişini bağlayın.
	4. Run komutu vermeden kontrol cihazını açın.
	5. Kontrol cihazına fabrika ayarlarını atayın; Fabrika / kullanıcı parametre setini çağır FCS (sayfa 46) InI olarak ayarlanır.
	6. Motor parametrelerini yalnızca, kontrol cihazı fabrika konfigürasyonunun uygun olmaması durumunda ayarlayın (COnF modunda).
	7. Ototanıma gerçekleştirin.
	8. AI1 Tipi AI1t parametresini (sayfa 52) OA ve AI1 akım ölçekleme parametresi %0 CrL1 parametresini (sayfa 52) 0 A olarak ayarlayın. AI1 akım ölçekleme parametresi %100 CrH1 parametresinin (sayfa 52) 20 mA olarak ayarlanıp ayarlanmadığın...
	9. Başlatın.

	4 Önceden ayarlı hız (kaynak)
	1. Toprak terminalini, çıkış terminallerinin altında bulunan topraklama vidalarına bağlayın.
	2. Güç terminallerini bağlayın.
	3. Lojik girişleri bağlayın.
	4. Run komutu vermeden kontrol cihazını açın.
	5. Kontrol cihazına fabrika ayarlarını atayın; Fabrika / kullanıcı parametre setini çağır FCS (sayfa 46) InI olarak ayarlanır.
	6. Motor parametrelerini yalnızca, kontrol cihazı fabrika konfigürasyonunun uygun olmaması durumunda ayarlayın (COnF modunda).
	7. Ototanıma gerçekleştirin.
	8. 2 Önceden ayarlı hız PS2 parametresini (sayfa 70) L2H olarak ayarlayın.


	Alternatif uygulama notları
	4 Önceden ayarlı hız (kaynak) devamı
	Modbus referans kanalı ile terminaller komut kanalı
	1. Toprak terminalini, çıkış terminallerinin altında bulunan topraklama vidalarına bağlayın.
	2. Güç terminallerini bağlayın.
	3. LI1 lojik girişini bağlayın ve RJ45 kablosunu Modbus soketine takın.
	4. Run komutu vermeden kontrol cihazını açın.
	5. Kontrol cihazına fabrika ayarlarını atayın; Fabrika / kullanıcı parametre setini çağır FCS (sayfa 46) InI olarak ayarlanır.
	6. Motor parametrelerini yalnızca, kontrol cihazı fabrika konfigürasyonunun uygun olmaması durumunda ayarlayın (COnF modunda).
	7. Ototanıma gerçekleştirin.
	8. Kanal konfigürasyonu CHCF parametresini (sayfa 62) SEP olarak ayarlayın. Referans kanalı 1 Fr1 parametresini (sayfa 62) Mdb olarak ayarlayın. Komut kanalı 1 Cd1 parametresinin (sayfa 63) tEr olarak ayarlanıp ayarlanmadığını kontrol edin.
	9. Başlatın
	1. Kullanılabilecek muhafaza tipleri: 1, 12, 3, 3R, 4 ve 4X-tümü havalandırmasız.
	2. GV2Ppp kendinden korumalı termik manyetik karakteristikli şalter, UL 508 Tip E değerlerini karşılamak için GV2GH7 yalıtım bariyeri ile kullanılmalıdır.
	3. GV3Ppp kendinden korumalı termik manyetik karakteristikli şalter, UL 508 Tip E değerlerini karşılamak için GV3G66 yalıtım bariyeri ve GVAM11 yardımcı kontak bloğu ile kullanılmalıdır.
	4. ATV12 kontrol cihazı, cihazın SCCR tasarımından daha yüksek akım kullanılabilirliği olan bir sistemde kullanılıyorsa hat reaktörü gerekir.
	5. Sigorta tipi belirtilmiyorsa, herhangi bir J veya CC Sınıfı kullanılabilir. Sigorta üreticisi belirtilmiyorsa, herhangi bir sigorta üreticisi kullanılabilir.
	6. Giriş dayanımı değeri, ürünün termik olarak tasarlanmış olduğu değerdir. Bu seviyenin üzerinde beslemenin söz konusu olduğu bir tesisatta, bu seviyeyi karşılamak için ek endüktans gerekir.
	7. Çıkış kesinti değeri, dahili dijital kısa devre korumasına dayanır. Bu, kol devre koruması sağlamaz. Kol devre koruması, Ulusal Elektrik Yasası ve diğer yerel yasalara uygun şekilde sağlanmalıdır. Bu, tesisat tipine bağlıdır.


	Kablo Bağlantısı
	Organizasyon ağacı
	Parametre dizini
	(1) In = kontrol cihazı nominal akımı


	5- Page 4 couv


<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /CMYK
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments true
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<

    /BGR <>
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e9ad88d2891cf76845370524d53705237300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc9ad854c18cea76845370524d5370523786557406300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /CZE <>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /ETI <>
    /FRA <>
    /GRE <>

    /HRV (Za stvaranje Adobe PDF dokumenata najpogodnijih za visokokvalitetni ispis prije tiskanja koristite ove postavke.  Stvoreni PDF dokumenti mogu se otvoriti Acrobat i Adobe Reader 5.0 i kasnijim verzijama.)
    /HUN <>
    /ITA <>
    /JPN <FEFF9ad854c18cea306a30d730ea30d730ec30b951fa529b7528002000410064006f0062006500200050004400460020658766f8306e4f5c6210306b4f7f75283057307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103055308c305f0020005000440046002030d530a130a430eb306f3001004100630072006f0062006100740020304a30883073002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d3067958b304f30533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a306b306f30d530a930f330c8306e57cb30818fbc307f304c5fc59808306730593002>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020ace0d488c9c80020c2dcd5d80020c778c1c4c5d00020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /LTH <>
    /LVI <>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken die zijn geoptimaliseerd voor prepress-afdrukken van hoge kwaliteit. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /POL <>
    /PTB <>
    /RUM <>
    /RUS <>
    /SKY <>
    /SLV <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /TUR <>
    /UKR <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents best suited for high-quality prepress printing.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /ConvertToCMYK
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /DocumentCMYK
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice



<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /CMYK
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments true
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<

    /BGR <>
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e9ad88d2891cf76845370524d53705237300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc9ad854c18cea76845370524d5370523786557406300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /CZE <>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /ETI <>
    /FRA <>
    /GRE <>

    /HRV (Za stvaranje Adobe PDF dokumenata najpogodnijih za visokokvalitetni ispis prije tiskanja koristite ove postavke.  Stvoreni PDF dokumenti mogu se otvoriti Acrobat i Adobe Reader 5.0 i kasnijim verzijama.)
    /HUN <>
    /ITA <>
    /JPN <FEFF9ad854c18cea306a30d730ea30d730ec30b951fa529b7528002000410064006f0062006500200050004400460020658766f8306e4f5c6210306b4f7f75283057307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103055308c305f0020005000440046002030d530a130a430eb306f3001004100630072006f0062006100740020304a30883073002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d3067958b304f30533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a306b306f30d530a930f330c8306e57cb30818fbc307f304c5fc59808306730593002>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020ace0d488c9c80020c2dcd5d80020c778c1c4c5d00020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /LTH <>
    /LVI <>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken die zijn geoptimaliseerd voor prepress-afdrukken van hoge kwaliteit. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /POL <>
    /PTB <>
    /RUM <>
    /RUS <>
    /SKY <>
    /SLV <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /TUR <>
    /UKR <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents best suited for high-quality prepress printing.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /ConvertToCMYK
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /DocumentCMYK
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice



<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /CMYK
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments true
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<

    /BGR <>
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e9ad88d2891cf76845370524d53705237300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc9ad854c18cea76845370524d5370523786557406300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /CZE <>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /ETI <>
    /FRA <>
    /GRE <>

    /HRV (Za stvaranje Adobe PDF dokumenata najpogodnijih za visokokvalitetni ispis prije tiskanja koristite ove postavke.  Stvoreni PDF dokumenti mogu se otvoriti Acrobat i Adobe Reader 5.0 i kasnijim verzijama.)
    /HUN <>
    /ITA <>
    /JPN <FEFF9ad854c18cea306a30d730ea30d730ec30b951fa529b7528002000410064006f0062006500200050004400460020658766f8306e4f5c6210306b4f7f75283057307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103055308c305f0020005000440046002030d530a130a430eb306f3001004100630072006f0062006100740020304a30883073002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d3067958b304f30533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a306b306f30d530a930f330c8306e57cb30818fbc307f304c5fc59808306730593002>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020ace0d488c9c80020c2dcd5d80020c778c1c4c5d00020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /LTH <>
    /LVI <>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken die zijn geoptimaliseerd voor prepress-afdrukken van hoge kwaliteit. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /POL <>
    /PTB <>
    /RUM <>
    /RUS <>
    /SKY <>
    /SLV <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /TUR <>
    /UKR <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents best suited for high-quality prepress printing.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /ConvertToCMYK
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /DocumentCMYK
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


