Diagnostik ve sorun giderme

Kontrol cihazi calismiyor, herhangi bir kod goruntilenmiyor

¢ Ekran yanmazsa, hiz kontrol cihazinin gii¢ kaynagini ve All ve Al2 giriglerinin baglantilarini ve RJ45 konnektdriine olan baglantiyi
kontrol edin.

« "Hizli durus" veya "Serbest durug" fonksiyonlarinin atanmasi, karsilik gelen lojik girisler agilmazsa hiz kontrol cihazinin baglamasini
onler. ATV312 daha sonra [Serbest dur.] (nSt) veya [Hizli durus] (FSt) ifadesini gosterir. Bu fonksiyonlar sifir konumunda aktif oldugu
icin kablo kopmasi durumunda kontrol cihazinin durmasi normaldir.

« Calistirma komutu girislerinin secilen kontrol moduna uygun olarak etkinlestirildiginden emin olun ([GIRIS/CIKIS AYARLARI] (I-O-)
mendiisundeki [2/3 telli kontrol] (tCC) parametresi, sayfa 47).

 Bir giris nihayet salteri fonksiyonuna atanmissa ve bu giris sifirsa, hiz kontrol cihazi yalnizca aksi yonde bir komut gondererek
baslatilabilir (bkz. sayfa 89).

« Glg¢ kaynagi baghyken haberlesme agina referans kanali (sayfa 53) veya kontrol kanali (sayfa 54) atanmissa hiz kontrol cihazi
[Serbest durus] (nSt) goériintileyecek ve haberlesme veriyolu bir komut génderene kadar durus modunda kalacaktir.

« DC baradaki LED yaniyorsa ve ekranda higbir sey olmuyorsa, 10 V gii¢c kaynaginda kisa devre olmadigindan emin olun.

« Hiz kontrol cihazi [Hazir] (rdy) ifadesini gdsteriyor ve baslamiyorsa, 10 V gu¢ kaynaginda kisa devre olmadigindan emin olun ve All
ve Al2 girislerinin kablolamasini ve RJ45 konnektoriine olan baglantiyr kontrol edin.

 Fabrika ayarinda "RUN" butonu etkin degildir. [Ref.1 kanal] (Fr1) parametresini (sayfa 29) ve [Komut kanali 1] (Cd1) parametresini
(sayfa 59) hiz kontrol cihazini lokal olarak kontrol etmek lizere ayarlayin.

Hata giderildikten sonra glicun resetlenmesini gerektiren hata algilama kodlari

Kontrol cihazi gliciini kapatip agmadan 6nce hata nedeni ortadan kaldiniimahdir.
[ONSARJ HATASI] (CrF), [ASIRI HIZ] (SOF), [OTOTANIMA HATASI] (tnF) ve [FREN KONTROL HATASI] (bLF) de ayrica uzaktan bir lojik
giris kullanilarak resetlenebilir ((HATA YONETIMI] (FLt-) meniisiindeki [Hata reset] (rSF) parametresi, sayfa 92).

I Kod Ad Olasi neden Cozim I
b L F ||[FREN KONTROL » Fren birakma akimina ulagilamadi « Kontrol cihazi/motor baglantisini kontrol edin.
HATASI] * Fren tutma frekansi esigi [Fren « Motor sargilarini kontrol edin.
tutma frek.] (bEn) = [Hayir] (nO) * [UYGULAMA SECIMI] (FUn-) meniisiindeki (sayfa
(ayarli degil); buna karsilik fren 85) [Fren.birak.akimi] (Ibr) ayarini kontrol edin.
kontrolii [Fren atamasi] (bLC) ¢ [Frentutma frek.] (bEn) icin dnerilen ayarlari (sayfa 84
atanmis durumda ve 85) uygulayin.
ErlE [ONSARJ HATASI] « Onsarj role kontrol veya hasar « Kontrol cihazini degistirin.
g6rmis dnsarj direnci
E E F | |[EEPROM HATASI] « Dabhili bellek e Ortami kontrol edin (elektromanyetik uygunluk)
« Kontrol cihazini degistirin.
/£ 1 | |[IDAHILI HATA] « Bilinmeyen deger « Kontrol cihazini degistirin.
— ¢ Hiz kontrol cihazini yeniden baslatin.
1 F 2 [|[DAHILI HATA] * HMI karti taninmadi « Schneider Electric temsilcisi ile iletisim kurun.
e HMI karti uyumsuz
« Ekran yok
1 £ 3 |[[DAHILI HATA] + EEPROM
1 E y | |[DAHILI HATA] » Endustriyel EEPROM
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Diagnostik ve sorun giderme (devami)

Hata giderildikten sonra glicun resetlenmesini gerektiren hata algilama kodlari

(devam)
I Kod Ad Olasi neden Cozim
OCF ||ASIRI AKIM] [AYARLAR] [AYARLAR] (SEt-) (sayfa 32) ve [MOTOR
(SEt-) ve [MOTOR KONTROL] (drC- KONTROL] (drC-) (sayfa 41) parametrelerini kontrol
) menulerindeki parametreler yanls. edin.
Atalet veya yuk ¢ok yuksek Motor/kontrol cihazi/yliik boyutlarini kontrol edin.
Mekanik kilittenme Mekanizma durumunu kontrol edin.
5C F ||[MOTOR KISA Kontrol cihazi ¢ikisinda kisa devre Kontrol cihazini motora baglayan kablolari ve motor
DEVRE] veya topraklama yalitimini kontrol edin.
Birden fazla motorun paralel Anahtarlama frekansini diisiriin
baglanmasi durumunda kontrol Reaktdrleri motor ile seri olarak baglayin
cihazi ¢ikisinda 6nemli 6igtide toprak
kacak akimi
S50F [|[ASIRI HIZ] Kararsizlik veya Motor, kazanim ve kararlilik parametrelerini kontrol
Yolverme yuku ¢ok yliksek edin
Bir frenleme direnci ekleyin
Motor/kontrol cihazi/yuk boyutlarini kontrol edin.
EnF ]|[OTOTANIMA Ozel motor veya kontrol cihazina L orani veya [DgisknMom .] (P) oranini kullanin (bkz.
HATASI] uygun olmayan guigte motor [Ger./Frk. motl secili] (UFt), sayfa 44).
Motor, kontrol cihazina bagli degil Ototanima islemi sirasinda motor bulunup
bulunmadigini kontrol edin.
Bir ¢ikis kontaktori kullaniliyorsa, ototanima
sirasinda bunu kapatin.

Hata nedeni ortadan kalktiktan sonra otomatik yeniden yolverme fonksiyonuyla
resetlenebilen hata algilama kodlari

Bkz. [Otomatik baslama] (Atr) fonksiyonu, sayfa 91.
Bu algilanan hatalar da hiz kontrol cihazi kapatilip agilarak veya bir lojik giris yoluyla resetlenebilir ([Hata reset] (rSF) parametresi, sayfa
92, [HATA YONETIMI] (FLt-) meniisiinde, sayfa 91).

I Kod Ad Olasi neden Cozum |
CnF ||[HABERLESME « Haberlesme kartinda haberlesme « Ortami kontrol edin (elektromanyetik uygunluk)
HATASI] tarafindan algilanan hata » Kablo baglantisini kontrol edin.
e Zaman asimini kontrol edin.
« Opsiyonel karti degistirin.
e Durus modunu bir (CnF) ile tamimlamak igin bkz.
[CAN hata yonetimi] (COL) parametresi, sayfa 95.
L OF ]|[CANopen HATASI] * CANopen barasindaki « Haberlesme veriyolunu kontrol edin
haberlesmede kesinti « lgili Uriin belgelerine basvurun.
E PF |][HARICI HATA] « Kullaniciya baghdir  Kullaniciya baghdir
L FF ||4-20mA KAYBI] ¢ AI3 girisinde 4-20 mA referansi * AI3 girisinde baglantiyi kontrol edin.
kaybi
ObF ||[ASIRI FRENLEME] * Frenleme cok ani veya surukleyen * Yavaslama suresini artirin
yuk » Gerekli olursa bir frenleme direnci takin.
* Uygulamayla uyumlu ise [Rampa adapt.] (bra)
fonksiyonunu, sayfa 64, etkinlestirin.
OHF |][SURUCU ASIRI ¢ Kontrol cihazi sicakligi ¢ok yiksek « Motor yiikunu, kontrol cihazi havalandirmasini ve
ISINMASI] ortami kontrol edin. Yeniden yolvermeden 6nce
kontrol cihazinin sogumasini bekleyin.
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Diagnostik ve sorun giderme (devami)

Hata nedeni ortadan kalktiktan sonra otomatik yeniden yolverme fonksiyonuyla
resetlenebilen hata algilama kodlari (devami)

I Kod Ad Olasi neden C6zim |
oL F J|[IMOTOR.ASIRI.YUKL « Asirt motor akimi tarafindan [Motor termal aki m ] (ItH) ayarini, sayfa 33, motor
ENME] tetiklenir termik korumasini ve motor yikind kontrol edin.
Yeniden yolvermeden dnce kontrol cihazinin
¢ [Soguk Str.Direnc] (rSC) parametre sogumasini bekleyin.
degeri yanhis [Soguk Str.Direnc] (rSC) degerini (sayfa 42) tekrar
olcan.
OFF J|[MOTOR FAZ KAYBI] « Kontrol cihazi ¢ikigindaki bir faz Kontrol cihazindan motora giden baglantilari
kaybi kontrol edin.
* Cikis kontaktéri agik Bir ¢ikis kontaktori kullaniliyorsa, [Cikis faz kaybi]
« Motor bagh degil veya motor giict (OPL) parametresini [Cikis kes] (OAC) olarak
cok diisiik ayarlayin ([HATA YONETIMI] (FLt-) meniis,
« Motor akiminda anlik kararsizlik sayfa 94).
Dusuk gugcli bir motorla veya motorsuz deneyin:
Fabrika ayarlari modunda motor ¢ikis faz kaybi
algilamasi etkindir ([Cikis faz kaybi] (OPL) =
[Evet] (YES)). Hiz kontrol cihazini, kendisiyle ayni
degerlere sahip bir motora anahtarlamak zorunda
kalmadan bir test veya bakim ortaminda denemek
istiyorsaniz (6zellikle yliksek gug¢lu hiz kontrol
cihazlarinda yararlidir), motor faz kaybi
algilamasini devre disi birakin ([Cikis faz kaybi]
(OPL) = [Hayir] (nO)).
[IR kompanzasyonu] (UFr), [Nom. motor gerilimi]
(UnS) ve [Nom. motor akimi ] (nCr)
parametrelerini kontrol edin ve optimum hale
getirin ve [Otomatik tanima] (tUn) galismasini
gergeklestirin, sayfa 43.
O5F [SEBEKE ASIRI « Hat gerilimi gok yiksek. Hat gerilimini kontrol edin.
GRILIMI] « Kesintili hat beslemesi
PHF |][GIRIS FAZ KAYBI] « Kontrol cihazi beslemesi hatali veya Gug baglantisini ve sigortalari kontrol edin.
sigorta yanmig Reset
» Birfazda ariza Trifaze hat beslemesi kullanin.
* Monofaze hat beslemesinde trifaze [Giris faz kaybi] (IPL) = [Hayir] (nO) ([HATA
ATV312 kullaniliyor YONETIMI] (FLt-) menisiini olarak ayarlayarak
« Dengesiz yiik algilamayi devre disi birakin, sayfa 94).
Bu koruma, sadece yuklu kontrol
cihazinda ¢alisir
5L F |][IMODBUS HATASI] ¢ Modbus barasindaki haberlesmede Haberlesme veriyolunu kontrol edin
kesinti ilgili Girtin belgelerine basvurun.
¢ Uzaga tasinabilir ekran terminali Uzaga tasinabilir ekran terminali ile olan
etkin ([Kont. Paneli komutu] (LCC) = baglantiyi kontrol edin.
[Evet] (YES), sayfa 61) ve terminalin
baglantisi kesik.
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Diagnostik ve sorun giderme (devami)

Nedenleri giderildikten hemen sonra resetlenen hata algilama kodlari

I Kod Ad Olasi neden Cozum |
L FF | [HATALI AYAR] » Gecerli konfiglirasyon tutarsiz. » Fabrika ayarlarina geri doniin veya eger gecerliyse
« Secenek ekleme veya kaldirma yedek konfiglirasyonu geri yikleyin. Bkz. [Konf. Yeniden
Yikl.] (FCS) parametresi, sayfa 46.
[ F | | [GECERSIZ AYAR] * Gecersiz konfiglirasyon » Daha 6nceden yuklenmis olan konfiglirasyonu kontrol
Kontrol cihazina seri baglanti edin.
Uzerinden yuklenmis » Tutarh bir konfiglirasyon yukleyin.
konfiglrasyon tutarsiz
L/5F | [DUSUK GERILIM] * Yetersiz hat beslemesi » Gerilimi ve gerilim parametresini kontrol edin.
« Gegici gerilim disuist [DUSUK GERILIM] (USF)

parametresindeki hataya gegmeATV312eeeeM?2: 160 V
ATV312eeeeM3: 160 V

ATV312eeeeN4: 300 V

ATV312eeeeS6: 430 V

¢ Hasarli 6nsarj direnci « Kontrol cihazini degistirin.
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Diagnostik ve sorun giderme (devami)

ATV12 uzaga tasinabilir ekran terminalinde gorunttlenen hata algilama kodlari

| Kod ‘ Ad Aciklama
In IE: Baslatma surtyor » Mikrokontroldr baslatiliyor.
« Haberlesme konfiglirasyonu araniyor
L OM. E ||Haberlesme hatasi « Algilanan hata zaman asimi (50 msn)
1) * Bu mesaj, 20 kez haberlesilimeye calisildiktan sonra goruntulenir.
A-11 Alarm butonu « Bir buton10 saniyeden uzun bir siire basili tutuldu.
(2) e Tus takimi baglantisi kesildi.
» "Tus takimi", butona basildiginda uyanir.
clr Algilanan hata » Uzak terminal tarafindan algilanan bir hata sirasinda STOP butonuna bir kez basildiginda bu
1) resetlemesinin gosterilir.
onaylanmasi
dE U. E ||Hzkontrol cihazi » Hiz kontrol cihazi markasi uzak terminalinkiyle eslesmiyor.
2) uyumsuzlugu
~O07. E || ROM'da anormal » Uzak terminal, saglama toplami hesaplayarak bir ROM anormalligi algilar.
(2) durum
r AM. E || RAM'de anormal » Uzak terminal bir RAM anormalligi algilar.
(2) durum
L PU. E ||Diger algilanan < Diger algilanan hatalar
(1) hatalar

(1) Yanip séner
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