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Onemli bilgi

Bu dokiimandaki bilgiler Griin ile ilgili tanimlamalar ve performansi ile ilgili teknik karakteristikleri
icermektedir. Bu dokiiman riniin spesifik kullanici uygulamalari igin uygunlugunun ve
guvenilirliginin kontroli amach kullanilamaz. Gerekli tim risk analizi, degerlendirilmesi ve Uriiniin
ilgili spesifik uygulamaya yonelik testinin yapilmasi kullanicinin gérevidir. Schneider Electric veya bagli
sirketler/bayiler, buradaki talimatlarin yanhs kullanilmasindan dogacak hasarlardan sorumlu
tutulamaz. Onerileriniz veya bu dékiimanda tespit ettiginiz hatalar var ise tarafimiza bildiriniz.

Bu dokiimanin ya da igindekilerin, yazili izin alinmaksizin ¢ogaltilmasi, aktarilmasi veya kullaniimasi
yasaktir. Patent onayi veya kullanima sunulan bir modelin ya da tasarimin kayit altina alinmasi haklari

da dahil olmakizere bittn haklari saklidir.

Uriiniin kurulum ve kullanimi asamasinda; bolgesel ve yerel resmi tiim giivenlik kurallari g6z 6niinde
bulundurulmaldir.

Guvenlik nedenleri ve Grliniin deklere edilmis bilgilerine uyumlulugunu garanti edebilmek igin, Grlin
parcalari yalnizca Uretici tarafindan tamir edilmelidir.

Uriinler teknik giivenlik gerektiren uygulamalarda kullanilacaginda, ilgili talimatlara uyulmalidir.

Schneider Electric Grin{ veya onaylanmis yazilimlarin kullanilmamasi; yaralanma, hasar ve
istenmeyen sonuglara sebebiyet verebilir.

Kullanim talimatlarina uyulmamasi Griin tahribatina ve yaralanmalara yol acgabilir.

2010 Schneider Electric. Tim haklari saklidir.



Giivenlik Bilgisi

Onemli Bilgiler

NOTLAR

Bu talimatlari dikkatle okuyun ve cihazi kurmayi, ¢alistirmayi ve cihazin bakimini yapmayi denemeden
once bilgi sahibi olmak icin ekipmana g6z atin. Bu belgede veya ekipmanda, olasi tehlikeleri bildirmek
veya bir prosediiri agiklayan ya da basitlestiren bilgilere dikkat gekmek icin asagidaki 6zel mesajlar
gorintilenebilir.

Bu simgeye ek olarak Tehlike veya Uyan givenlik etiketi, talimatlara uyulmazsa yaralanmaya yo
& acabilecek elektrik tehlikesinin bulundugunu belirtir.

Bu, gavenlik uyan simgesidir. Olasi yaralanma tehlikelerine kars! sizi uyarmak icin kullaniir. Qlasi bir
yaralanmayi veya dlimi engellemek igin, bu simgenin yaninda yazan tim givenlik mesajlarina uyun.

ATEHLIKE

TEHLIKE, acIk bir sekilde tehlike teskil eden ve kaciniimamasi halinde élimle veya ciddi yaralanmayla
sonuglanacak durumiar belirtir.

A UYARI

UYARI, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginiimamasi durumunda élimle, ciddi yaralanmayla veya
ekipmanin hasar gérmesiyle sonuglanabilecek durumilan belirtir.

A DIKKAT

DIKKAT, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve kaginilmamasi durumunda yaralanmayla veya ekipmanin
hasar gérmesiyle sonuglanabilecek durumian belirtir.

DIKKAT

DIKKAT, givenlik uyan simgesiyle olmadan kullanildidj yerlerde, potansiyel olarak tehlike teskil eden ve
kacinilimamasi durumunda rtinlerde hasara yol agabilecek durumlar gdsterir.

LUTFEN DIKKAT EDIN

Bu kilavuzda "kontrol cihazi" ifadesi, NEC tarafindan tanimlanan haliyle ayarlanabilir hiz kontrol cihazinin
kontrol cihazi kismini ifade eder.

Elektrikli ekipmanlar sadece yetkili personel tarafindan kurulmali, calistinimasi, servise tabi tutulmal ve
bakimlan yapiimahdir. Bu Oriindn kullanimindan kaynaklanan herhangi bir durum igcin Schneider Electric
sorumiuluk kabul etmemektedir.

@ 2009 Schneider Electric. Her Hakkl Saklidir.



Kitapgik hakkinda
ilk bakista

Kilavuzun kapsami
Bu kilavuzun amaci:
¢ kullaniciya ATV32 hakkinda mekanik ve elektriksel bilgiler vermek,
e bu cihazi kurmayi ve kablolari baglamayi gdstermektir.

Gegerlilik Notu
Bu kilavuz sadece Altivar 32 siiriici icin gegerlidir.

ilgili kaynaklarlar

Kaynak bashklari Referans numarasi
ATV32 Hemen Devreye Alma S1A41715
ATV32 Programlama Kilavuzu S1A28692
ATV32 Modbus Kilavuzu S1A28698
ATV32 CANopen Kilavuzu S1A28699
ATV32 Haberlesme Parametreleri S1A44568
ATV32 Atex Kilavuzu S1A45605
ATV32 Guvenlik Kilavuzu S1A45606

ATV32'nin diger opsiyonlari igin, bkz. www.schneider-electric.com

Bu teknik kaynaklarin son versiyonlari ve teknik dékiimanlar www.schneider-electric.com ‘dan
indirebilir.



Cihaza genel bakig

Gig araligi

Yiksek performans gerektiren kompakt striict ¢ézimleriicin ATV32 Uirlin ailesi, genis glic araliginda
A,B,C,D olmak tizere 4 farkh boyuttan olusmaktadir.

Size A Size B
ATVIZHOweM2Z, HOweN4, HU1eN4 ATVIZHUeeMZ, Z2ZN4, U30N4, U40N4

® Single phase 240V ® Single phase 240 V

from 0.18 KW to 0.75 kW from 1.1 kKW to 2.2 kW
{14 HP to 1 HF) (1" HP 1o 3 HF)

® Threa-phase 400V # Threephase 400 V
from 0L37 KW to 1.5 KW from 2.2 kKW to 4 kW
{112 HP to 2 HP) (3 HF to 5§ HF)

Size C Size D

ATVIZHUSSNA, UTS5N4 ATVIZHD11M4, D15N4

® Three-phase 400V ® Three-phase 400V
5.5 kW and 7.5 kW 11 KW and 15 kW

l:—l,r'.Q HF and 10 HF) {15 HP and 20 HP)







Giivenlik talimatlari

TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA SIGRAMASI RiSKi

e ATV32 kontrol cihazini monte edip ¢alistirmadan 6nce bu kilavuzu okuyup anlayin. Kurulum,

ayarlama, onarim ve bakim yetkin personel tarafindan gercgeklestirilmelidir.

e Kullanici tiim ekipmanlarin topraklanmasina iliskin tiim uluslararasi ve ulusal elektrik yasalari

gereksinimlerine uyumluluktan sorumludur.

* Bu kontrol cihazindaki, baskili devre kartlari da dahil olmak lzere birgok parga hat geriliminde

calismaktadir. DOKUNMAYIN. Sadece elektriksel yalitimli araglar kullanin.

e Gerilim altindayken ekransiz parcalar veya terminal kayis vidasi baglantilarina DOKUNMAYIN.

e PA/+ ve PC/- terminalleri veya DC bara kapasitorleri arasinda kisa devre YAPMAYIN.

* Kontrol cihazini devreye almadan 6nce

- Harici kumanda glici de dahil olmak Uzere tiim gli¢ kablolarinin baglantisini kesin.

- Tam glg baglanti kesme anahtarlari Gzerinde “ACMAYIN” etiketi yapistirin.

- Tdm glg baglantisi kesme anahtarlarini agik konumda kilitleyin.

- DCbarasinin yiikiiniin bosalmasi icin 15 DAKIKA BEKLEYIN. Sonra, DC geriliminin 42 V
degerinden daha az oldugundan emin olmak icin kurulum kilavuzundaki “Bara Gerilim
Olglim{ Prosediiri”nii uygulayin. Kontrol cihazi LED’leri, DC bara geriliminin olmadiginin
gostergesi degillerdir.

- Gug vermeden veya kontrol cihazini ¢ahistirip durdurmadan 6nce tiim kapaklari takip kapatin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

TEHLIKE

ISTENMEYEN EKiPMAN iSLEMI

e ATV32 kontrol cihazin monte edip ¢alistirmadan 6nce bu kilavuzu okuyup anlayin.

e Parametre ayarlarinda yapilacak her tiirli degisiklik kalifiye personel tarafindan yapiimalidir.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

UYARI

HASARLI KONTROL CiHAZI EKIiPMANI
Hasarli gériinen kontrol cihazini veya kontrol cihazi aksesuarini ¢alistirmayin veya monete etmeyin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.




UYARI

KONTROL KAYBI
* Herhangi bir kontrol semasini tasarlayan kisi kontrol yollarinin potansiyel ariza modlarini
hesaba katmali ve belirli Gnemli kontrol fonksiyonlari igin yol arizasi sirasinda ve sonrasinda
giivenli bir durum elde etmek icin bir ara¢ saglanmalidir. Onemli kontrol fonksiyonlarina érnek
olarak durum durdurma ve asiri hareket durdurma verilebilir.
» Onemli kontrol fonksiyonlari icin ayri veya yedeklemeli kontrol yollari saglanmalidir.
» Sistem kontrol yollari, haberlesme hatlarini icerebilir. Beklenmeyen aktarim gecikmeleri veya
hat arizalarinin sonuglari hesaba katilmahdir.?
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

a. Daha fazla bilgi almak igin NEMA ICS 1.1 (en son slirim), “Dijital Kontrol Uygulama, Kurulum ve Bakimi
Givenlik Rehberi” ve NEMA ICS 7.1 (en son siiriim), “Ayarlanabilir Hiz Kontrol Sistemleri insa Giivenlik
Standartlari ve Secim, Kurulum ve iletisim Kilavuzu” belgelerine bakin.




DIKKAT

UYUMSUZ HAT GERILIMi

Kontrol cihazini kurmadan veya galistirmadan 6nce, hat geriliminin cihazin etiketinde yazan besleme
gerilimi aralgi ile uyumlu oldugundan emin olunuz. Hat gerilimi uyumlu degilse kontrol cihazi zarar
gorebilir.

Bu talimatlara uyulmamasi, yaralanmalara ya da cihazin zarar gérmesine neden olabilir.

DIKKAT

KAPASITOR YASLANMASINA BAGLI OLARAK PERFORMANSIN DUSME RiSKi
Cihazin 2 yildan daha fazla depolama siresi sonucu irin kapasitériiniin performansi diiser. Bu
nedenle cihazi kullanmadan 6nce asagidaki prosediri uygulayiniz:
e L1ve L2 arasina bagl, gerilimi degisebilen AC besleme kaynagi kullaniniz (ATV32...N4
referansli Grlinler de dahil olmak Gzere).
e AC besleme gerilim degerini asagidaki gerilim oranlarini saglamak Gizere arttiriniz:
- 30dk boyunca %25 gerilim
- 30dk boyunca %50 gerilim
- 30 dk boyunca %75 gerilim
- 30 dk boyunca %100 gerilim
Bu talimatlara uyulmamasi, cihazin zarar gérmesine neden olabilir.




1ile 4 arasi adimlar kontrol cihazi enerjisizken gerceklestirilmelidir.

Kurulum asamalari

KURULUM
1. Kontrol cihazinin sevkiyatini kontrol edin
*  Etiket Gzerindeki katalog numarasinin, satin alma siparisi tGizerindeki numarayla ayni
olup olmadigini kontrol edin.
e Altivar't ambalajindan gikartin ve tasima sirasinda zarar goriip gormemis oldugunu
kontrol edin.
2. Hat gerilimi kontrol edin
e Kontrol cihazi gerilim araliginin hat gerilimine uygun olup olmadigini kontrol edin
(kurulum kilavuzuna bakin).
3. Kontrol cihazini dikey olarak monte edin
¢ Kontrol cihazini sayfa 26’daki talimatlara uygun olarak monte edin.
* Varsa gerekli opsiyonlari takin.
4. Kontrol cihazinin kablo baglantilarini yapin
* Enerjilenmediginden emin olup besleme gerilimi ve toprak baglantilarini yapin.
e  Motoru baglatilari uygun gerilimine gore segilmis siirlicti olacak sekilde baglayin.
e Kontrol kismini baglayin.

PROGRAMLAMA
5. Litfen programlama kilavuzunu inceleyiniz.




Elektriksel bilgi

Tek faz besleme gerilimi: 200 .. 240 V 50/60 Hz

Motor Line supply (input) Drrive |output) Reference (5) Size
Power indicated  Max. line cument Apparent  Max. Power Mominal Maoc
on plate (1) {2} poawEr inrush  dissipated cument  fransient

#2200V at240V f’;;rem z; n_"';'l_'ln__i"a' (1 3";’3;[
kW HP A A kVA A W A A
D.18 14 34 28 0.7 0.8 25 1.5 23 ATVAZHD18M2 A
0.37 12 5] 5 1.2 Q.6 3B 33 50 ATVIZHDATM2 A
0.55 34 7.8 6.7 1.6 Q.6 42 A7 5.8 ATVIZHDESM2 A
0.75 1 10.1 8.5 20 2.8 51 4.8 7.2 ATVIZHOTEMZ A
1 112 13.6 1.5 28 18.1 B4 6.9 104 ATVIZHUTIMZ B
1.5 2 17.6 14.8 X 18.1 a1 B 12.0 ATVIAZHU15M2 B
22 3 z3e 201 4.8 18.1 102 1 18.5 ATVIZHUZ22M2 B

Ug faz besleme gerilimi: 380 .. 500 V 50/60 Hz

Maotor Lime supply (input) Drrive {ouwtput) Reference Size
Power indicated  Max. line curment Apparent  Max Power Mominal  Max
on plate (1) {2) powner inrush  dissipated current transient

at at current at mominal (1) cumment

a0 v 500V (3) current (1) ()
kW HP A A kWA A L A A
D.37 112 21 1.6 1.4 10 a7 1.5 23 ATVIZHOITNA A
D.55 304 28 22 1.9 10 N 1.8 28 ATVIZHO55M4 A
D.75 1 38 27 23 10 a 23 3.5 ATVIZHOTENS A
1 112 5 2.8 23 10 50 3 45 ATVIZHUTING | A
1.5 2 6.5 449 4.2 10 a3 4.1 6.2 ATVIZHU15MS A
22 3 BT B.6 5T 10 78 5.5 83 ATVIZHUZZMNS B
3 - 11.1 84 73 10 100 71 107 ATVIZHU3OMS B
4 5 13.7 10.5 at 1D 125 8.5 14.3 ATVIZHLUE0MS B
55 72 20,7 14.5 17.8 276 233 14.3 21.5 ATVIZHUSEMS G
75 10 28.5 18.7 248 276 263 17 255 ATVIZHUTSMS C
1 15 38.6 258 nT 8.7 403 T 41.8 ATVIZHD11M4 D
15 20 47.3 333 41.0 8.7 480 33 48.5 ATVIZHD15M4 D

1) Bu gii¢ oranlari 4 kHz anahtarlama frekansi igin verilmistir. Anahtarlama frekansi 2 ile 16 kHz arasinda

ayarlanabilir. 4 kHZ'in Gizerinde iken eger asiri bir Isinma meydana gelir ise siirlicli anahtarlama

frekansini dustirecektir. Sicaklik artigi glic moddliine baglanan prob ile belirlenir. Fakat 4 kHz’ten fazla
anahtarlama frekansi gerektiren uygulamalar icin nominal striici akimi distrilmelidir. Bkz : sayfa 27

2) Besleme tarafinda giris dayanma akimi. Bkz: sayfa 50

3) Tepe akim degeri, max gerilim degeri (240 V + 10% or 500V +10%) igin.

4) Not: Suriici bu seviyede maksimum 60 saniye calistiriimak tizere tasarlanmistir.
5) Referans tanimlariigin bkz: sayfa 8




Baglanti Semalari

Tek veya 3 fazh gii¢ kaynagi — Hat kontaktorlii sema

EN 954-1 standardi kategori 1 ve IEC/EN 61508 kapasite SIL1, IEC/EN 60204-1 standard ile uyumlu
durus kategori 0’1 saglayan baglanti semalari

(1) Sok bobini (kullanilmasi durumunda)
(2) Kontrol cihazlarinin uzaktan kontrold igin hata rolesi kontaklari

Tek veya 3 fazh gii¢ kaynagi — Yik ayiricili sema
EN 954-1 standardi kategori 1 ve IEC/EN 61508 kapasite SIL1, IEC/EN 60204-1 standardi ile uyumlu
durus kategori 0’1 saglayan baglanti semalari
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(1) Sok bobini (kullanilmasi durumunda)
(2) Kontrol cihazlarinin uzaktan kontrol( igin hata rélesi kontaklari



Preventa giivenlik modiilii ile baglanti semasi

EN 954-1 standarti kategori 3 ve IEC/EN 61508 kapasite SIL2, , IEC/EN 60204-1 standardi ile uyumlu
durus kategori 0’1 saglayan baglanti semalari

Asagidaki baglanti semasi serbest durus siiresi kisa olan makinalar (dusik ataletli veya yiiksek resistif
torklu makinalar) i¢in uygundur.

Acil stopa bashdiginda, strtcinin giici hemen kesilir ve IEC/EN 60204-1 kategori 0’a gére motor
serbest durusta durur.

STO (Safe Torque Off ) glivenlik fonksiyonu aktive edildiginde strictniin glvenli olarak
durdurulabilmesi i¢in Preventa XPS AC modillinin bir kontagi fren kontrol devresine eklenmis
olmahdir.
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(1) Sok bobini (kullaniimasi durumunda)
(2) Kablo zirhini topraga baglamak sarttir.
(3) Kontrol cihazlarinin uzaktan kontrol( icin hata rélesi kontaklari

Cihazda dahili STO giivenlik fonksiyonu, bir “ACIL STOP”’da (IEC 60204-1) durus kategori 0 olarak
uygulanabilir.
Ek bir “ACIL STOP” modiilii ile durus kategori 1 olarak da uygulanabilir.

STO fonksiyonu

STO fonksiyonu 2 yedeklemeli giris tarafindan tetiklenir. Her zaman yedeklemeli iki kanal olabilmesi
icin; 2 girisin devreleri birbirinden ayrilmalidir. Anahtarlama her iki giris igin ayni anda
gerceklesmelidir (offset < 1s).

Glic kati devre disi birakilir ve bir hata mesaji gortnir. Motor daha fazla tork Gretemeyeceginden
frensiz bir sekilde durur. Bir “Hata Reset” ile hata mesajini sildikten sonra cihazi yeniden baslatmak
mumkundir.

Girislerden bir tanesi kapatildiginda veya offset degeri ¢ok yikseldiginde cihazin glc kati devre disl
birakilir ve bir hata mesaji goériiniir. Bu hata mesaji ancak cihazin enerjisi kesilerek silinebilir.



Preventa giivenlik modiilii olmadan baglanti semasi

EN 954-1 standarti kategori 2 ve IEC/EN 61508 kapasite SIL1, IEC/EN 60204-1 standardi ile uyumlu
durus kategori 0’1 saglayan baglanti semalari

Asagidaki baglanti semasi serbest durus stresi kisa olan makinalar (dusik ataletli veya yuksek resistif
torklu makinalar) i¢in uygundur.

Acil stopa bashdiginda, stricinin giici hemen kesilir ve IEC/EN 60204-1 kategori 0’a gére motor
serbest durusta durur.
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(1) Sok bobini (kullanilmasi durumunda)
(2) Kablo zirhini topraga baglamak sarttir.
(3) Kontrol cihazlarinin uzaktan kontrol( igin hata rélesi kontaklari

Cihazda dahili STO giivenlik fonksiyonu, bir “ACIL STOP”’da (IEC 60204-1) durus kategori O olarak
uygulanabilir.



Kurulum
Bu bolimde neler var?

Bu bolim asagidaki konulari icermektedir;

Konu Sayfa
Kontrol cihazi montaji 26
Kablolama onerileri 29
Giris terminalleri baglantisi 31
Cikis terminalleri baglantisi 34
Elektromanyetik uyumluluk (EMC) 38
DC bara baglantisi 40
Kontrol terminali baglantisi 42
Haberlesme modilu 46
Bakim 48
Kisa devre ve asiri akim korumasi 50




Kontrol cihazi montaji

DIKKAT

Siiriicliye zarar verme riski
Montaj sirasinda bu dékiimandaki adimlari takip ediniz.
Bu komutlara uyulmadigi takdirde cihaz zarar gorebilir.

Montaj ve sicaklik kosullari
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(1) Termal sinirlamalara gére minimun degerler. A ve B kasalarinda, 150 mm bosluk topragi baglamada yardimci
olabilir.

e Kontrol cihazini +/- 10° dik aglyla monte edin.

* Monte edilecek yiizey lizerine M5 basli vidalar ile monte edin.

e Isi kaynaklarina yakin yerlestirmeyin.

¢ Sogutma amaciyla gerekli olan havanin, cihazin altindan Ustline dogru dolasimini

saglamak icin yeterli alan bulundurun.
e Kontrol cihazinin 6niinde min 10 mm bosluk birakin.
e Basl vidalari sikmak icin tornavida kullanin.

Montaj tipleri

Kontrol cihazi, 4 kHz anahtarlama frekansi ile 50° C'ye (122° F ) kadar ortam sicakhiginda kayipsiz
cahisabilir.

Bu sicakligin Gzerinde 60° C’'ye (140° F) kadar olan ¢alisma sicakliklarinda veya 4 kHz'in Gzerindeki
anahtarlama frekansi ile ¢alisiimak istendiginde kontrol cihazinin nominal akimi azalma egrisine gére
dusiralmelidir.

4 kHz'in Gzerinde iken, sicakligin asiri ylikselmesi durumunda kontrol cihazi anahtarlama frekansini

otomatik olarak distrecektir.
Opsiyona bagli olarak A ve B kasa tiplerine GV2 devre kesici monte edilebilir.

- . Optional GV2 eireult-breaker .
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Kayiph galisma egrileri
Kontrol cihazinin akiminin nominal degeri (In)'nin sicaklik ve anahtarlama frekansina gére azalma
egrileri

ATVIZHeeMZ
In =100 % A0PC {504°F)
! 5°C {122°F)
0% o BOC { 240°F)
B0 %
70% ..
60 %
50 %
Switching frequency
2 kHz 4 kHz BkHz 12 kHz 16 kHz
ATVIZHeeeNS
In=100 % = 40°C {$D4°F)
- - \ — SI°C{122°F)
20 % —= \\ B0°C (140°F)
B0 % - .
70 % —
3
&0 % -
%
50 %
L Switching frequency
2kHz & kHz BkHz 12 kHz 16 kHz



Opsiyon: 90° ile montaj plaketi (sayfa 26)

Opsiyona baglh bu plaket kontrol cihazinin dar kabinlere montajini saglar. Bu segenek ile ilgili daha
fazla bilgi edinmek icin litfen www.schneider-electric.com sitesine bakiniz. Bu montaj tipi ancak A ve
B kasa tipleri icin uygundur. Bu secenek, montaj talimat kitagigi ile birlikte tedarik edilebilir.




Kablolama konusunda oneriler

TEHLIKE

YANGIN VE ELEKTRIK CARPMASI TEHLIKESI
* Asiriisinma ve kontak kaybinin 6nlenmesi igin baglantilar, bu dékiimanda verilen kablo
boyutlari ve sikma torklari goz 6niinde bulunduralarak yapiimahdir.
* Glg baglantilari igin, halka tipi pabuglu kablolar kullaniimalidir.
e Ave B boyutlari igin motor kablolari ve frenleme direng kablolarinin siyirma boyu 10 mm’den
(0.39in.) kisa olmalidir.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

Ekipman Topraklama

Kontrol cihazini yerel ve ulusal yasalarin gereksinimlerine uygun sekilde topraklayin. Kagak akimini
sinirlayan

standartlarin karsilanmasi i¢in 10 mm? minimum boyda kablo (6 AWG) gerekli olabilir.

Gii¢ ve Devre korumasi

Kontrol cihazi, yliksek kagak akimlar (3,5 mA'nin Gzerinde) ile ilgili dlizenlemelere uygun sekilde
topraklanmalidir.

Yerel ya da ulusal yasalara gore rezidlel akim cihazi ile sebeke tarafi korumanin gerekli olmasi
durumunda, IEC Standardi 60755'te agiklanan sekilde tek fazl kontrol cihazlari igin tip A cihaz, Ug fazl
kontrol cihazlari igin ise tip B cihaz kullanin. Asagidakileri entegre eden uygun bir model segin:
e Yiksek frekans akim filtreleme
* Aclilis sirasinda bos kapasitanstan gelen ylkiin neden oldugu agmayi 6nleyen bir zaman
gecikmesi. Zaman gecikmesi 30 mA cihazlar ici miimkin degildir. Bu durumda, hatali agma
bashgi olan cihazlari segin.

Tesiste birden fazla kontrol cihazi varsa, her bir kontrol cihazi icin bir rezidiiel akim cihazi saglayin.

Gli¢ kablolarini dislk seviye sinyaller (detektor, PLC, 6lgme aparatlari, video, telefon) ile kurulumu
yapilan devrelerden ayri tutunuz.

Kontrol cihazi ile motor arasinda 50 m’den (164 ft) fazla kablo kullanilacaksa ¢ikis filtresi ekleyiniz.
(daha fazla bilgi igin katalogu inceleyiniz.)

Kontrol

Kumanda devrelerini gii¢ kablolarindan uzak tutun. Kumanda ve hiz referansi devreleri igin, 25 - 50
mm (1 — 2 in.) arasinda vida adimli ekranli, biikiilmus kablolarin kullaniimasini tavsiye ederiz.




Ekipman topraklamasi

Kontrol cihazini yerel ve ulusal yasalarin gereksinimlerine uygun sekilde topraklayin. Kagak akimini
sinirlayan standartlarin karsilanmasi icin 10 mm? minimum boyda kablo (6 AWG) gerekli olabilir.

TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMA RiSKi
e Enerji verilmeden 6nce kontrol cihazi diizglin sekilde topraklanmahdir.
e Cihazla birlikte gelen toprak baglantisi noktasini sekildeki gibi kullanin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

UYARI

UYGUN OLMAYAN ASIRI AKIM KORUMASI
e Asiri akim koruma cihazlari uygun sekilde koordine edilmelidir.
* Kanada Elektrik Yasasi ve Ulusal Elektrik Yasasi ayrilmis devre korumasi gerektirmektedir.
Kullanma kilavuzunda tavsiye edilen sigortalari kullanin.
e Kisa devre kapasitesi, kullanma kilavuzunda yer alan kisa devre akim degerini gecen gli¢
besleyicisine kontrol cihazini baglamayin.
Bu talimatlara uyulmamasi; 6liim, agir yaralanmalar ya da cihazin zarar gérmesine neden olabilir.

DIKKAT

HATALI KABLO BAGLANTISI UYGULAMALARI
*  Cikis terminallerine giris hatti gerilimi uygulanirsa ATV32 kontrol cihazi zarar gorecektir.
(U/T1,V/T2,W/T3).
*  Kontrol cihazina enerji vermeden 6nce gli¢ baglantilarini kontrol edin.
* Baska bir kontrol cihaziyla degistirilmesi durumunda kontrol cihazina gelen tiim kablo
baglantilarinin, bu kilavuzdaki kablo baglanti talimatlarina uygun oldugundan emin olun.
Bu talimatlara uyulmamasi cihazin zarar gérmesine neden olur.

* Koruyucu topraga giden direncin bir ohm ya da daha
az oldugundan emin olun.

e Eger birden fazla kontrol cihazi var ise, her biri ayri
ayri koruyucu topraga baglanmalidir.

*  Koruyucu topraklama kablolarini bir tur veya seri
olarak baglamayin.




Girig Terminalleri Baglantisi

Gii¢ terminallerine erisim - A ve B tipi kasa

TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMA RiSKi

Gu¢ uygulamadan 6nce terminallerdeki korumalari yerine oturtun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

Gu¢ terminalleri kontrol cihazinin Gzerinde yer almaktadir.
Motor ve frenleme direnci terminalleri kontrol cihazinin altinda yer alir. Gi¢ terminallerinin
yerlesimleri ve ozellikleri sayfa 36’da verilmektedir.

Gl giris terminallerine erisim igin;

1.

2.
3.
4

On (st kapagi yukaridan éne cekerek agin.

Kablolari yukaridan terminallere sokun ve toprak hattini topraklama vidasina baglayin.
Terminalleri sikin.

Kapagi kapatin. Glg cikis ve frenleme direnci terminallerine, ¢ikartilabilir konnektor tizerinde
direkt olarak erisilebilir.

Replace the wiring trap. Output and brake terminals are accessible directly on the plug-in
connector. See detailed connector mounting and cable arrangement on page 34.
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Opsiyon: koruma cihazi, GV2 devre kesici

ATV32 serisi A tipi ve B tipi cihazlar opsiyonel GV2 devre kesici ile birlikte kullanilabilir sekilde
tasarlandilar. GV2 devre kesici ve siriciye direk montaj kiti ile ilgili daha fazla bilgi icin
www.schneider-electric.com adresini ziyaret ediniz. Opsiyonlar, montaj kilavuzunda ayrintili olarak
ele alinmaktadir.

Not: GV2 adaptor ve EMC plakasi monte edilmis haldeki tGrtintin toplam boyutu 424 mm (167 in.) “dir.

Gv2 Bracket
circuit-breaker for GV2/ATV 32
direct mounting




Gii¢ terminallerine erisim - C ve D tipi kasa

Guc¢ terminalleri, motor terminalleri ve frenleme direnci terminalleri kontrol cihazinin altinda yer
almaktadir. Terminallere ulasmak igin,

1. Birtornavida ile kilitleme tirnagini sekilde gosterildigi gibi bastirin.

2. Altta bulunan kapagi acin.

3. Terminallerdeki korumayi yerinden ¢ikarin.

Frenleme direnci terminallerine erisim: Tim tipler icin

Frenleme direnci terminallerine erisim kirilabilir plastik pargalarla korumaktadir. Tornavida kullanarak
bu koruyucu pargalari sokindz.



Cikis Terminalleri Baglantisi

Cikarilabilir ¢cikis konnektorii ve EMC plakasi montaji
A ve B tipi kontrol cihazlari igin
EMC plakasi ve gikarilabilir ¢ikis konnektori ve frenleme direnci terminalleri ayrilmaksizin bir arada
monte edilmistir.
Giris terminalleri kontrol cihazinin tzerinde yer almaktadir (sayfa 31). Gli¢ terminallerinin yerlesimi ve
ozellikleri sayfa 36’da verilmistir.

1. Cikis glic terminallerini takin.

2. Sikma ve topraklama vidalarini sokun.

3. 1-1.5Nm(8.9-13.3 |b.in.) tork ile sikin. Kablolama, konnektér siirlicliye monte edilmis ya

da ayri iken de yapilabilir.

Kablolama su sira takip edildiginde daha kolay olmaktadir: fren (1), motor ve topraklama (2). Son
olarak kumanda kablolarini toplamak igin kullanilan kopri monte edilebilir (3). Ayrintili kablo
yerlesimini sayfa 37’de bulabilirsiniz.

C tipi kontrol cihazlan
EMC plakasi, kutu icerisinde siirliciye alttan 3 x M5 HS tipi 2 vida ile monte edilmis halde gelir.

T [r=E]
| F/Iﬂ

D tipi kontrol cihazlari
EMC plakasi, kutu icerisinde siirliciye alttan 2 x M5 HS tipi 2 vida ile monte edilmis halde gelir.

TIxiNg SEEwS
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Gii¢ terminalleri fonksiyonlari

Terminal Fonksiyon Altivar 32 icin
L Toprak baglanti terminali TUm glgler igin
R/L1-S/L2/N Glg beslemesi ATV32****\2
R/L1-S/L2-T/L3 ATV32%***

PB Frenleme direncine ¢ikis (1) Tum glgler igin
PBe Frenleme direncine ¢ikis (+ kutup) (1) Tum glgler igin
PA/+ DC bara + kutup Cve D tipi kasa
PC/- DC bara — kutup Cve D tipi kasa
U/T1-V/T2-W/T3 Motora ¢ikis Tim glgler icin

(1) Frenleme direnci opsiyonu ile ilgili daha fazla bilgi icin www.schneider-electric.com adresini ziyaret ediniz.



Guc¢ terminallerinin yerlesimi ve ozellikleri

=+ size A Input power Qufput power and
braking resistor
Wires size Tightening | Wires size Tightening
torgue torgue
Min. Max. Rated Min. Max. Min. to
Max.
— - mm® mime N-m mm? mm* N-m
top terminals (AWG) | (AWG) |  (Ibin) (AWG) | (AWG) (Ib.in)
ATV32HOeeM2Z, 15 4 0.8 15 25 0.7t008
. Deehid, UteNN4d (14) {10 (5.3) (14) (12) (6.2107.1)
bottom terminals
‘TSizeB Input power Output power and
braking resistor
Wires size Tightening |Wires size Tightening
torque torque
Min Max. Rated Min. Max. [Min: to Max.
top terminals mm mn N-m mm= mm?= N-m
(AWG) | (AWG) {Ib.in) (AWG) | (AWG) (Ib.in)
ATVIZHU22N4, 1.5 4 0.6 1.5 25 0.7to0.8
U30N4 (14) {10 (5.3) (14) (12) |(62ta7.1)
bottom terminals UT1MZ, U40NE | 25 4 06 15 25 07008
(12) (10) (5.3) (14) (12) (62107.1)
U15M2 25 4 0.8 15 25 0.7to 0.8
(10) (10) (5.3) (14} (12) (6.21t07.1)
U22mM2 4 4 0.6 1.5 25 07tcD8
(10) | (10) (5.3) {14} (12) | (B2t07.1)
size C Input power Cutput power and
braking resistor
‘Wires size Tightening Wires size Tightening
forgue torque:
Min. Max. | Min_fto Max. | Min. Max. | Min. to Max.
mm* mm* N-m mm* mmm* N-m
(AWG) | (AWG) (lin) (AWG) | (AWG) (lb.im)
ATV3IZHURENA 4 16 12i015 25 16 121015
(10) {6) {1061013.3)| (12) (6) (10.6 to 13.3)
U75N4 & 16 12i015 25 16 12015
(8) 6 [(106t013.3)| (10) (6) |(10.6t013.3)
i size D Input power Cutput power and
braking resistor
I = T Wires size Tightening Wires size Tightening
torque torque
Min. Max. Min. to Max. | Min_ Max. | Min. to Max_
: = e mm* N-m mm*® | mme N-m
el (AWaG) | (awe) (bin) | (AWG) | (AWG)|  (Ib.im)
ATV3IZHD11N4 10 16 12t015 6 16 121015
;f _ (8) (6) |(10.6t013.3)| (9) (6) |(1061t0133)
D15N4 16 16 12t015 6 16 121015
I| @@.—,‘. @:‘@@ (6) (B6) |(10.61t013.3)| (8) (6) [(1061013.3)




EMC plakasi kablo yerlesimi

Sizes Aand B

- e

1. Altivar 32.

2. EMC plakasi topraklanmis metal levha

3. Frenleme direnci icin ekranli kablo (kullanilma durumunda). Topraklama kesintisiz ve ara
terminaller EMC plakasinda olmali.

4. EMC plakasini kontrol edin.

5. Kumanda baglantilari ve STO givenlik fonksiyonu giris baglantisi icin ekranli kablo.

6. EMC plakasini kurmak igin delikler.

7. Motor baglantilari icin iki ucu da topraklanmis ekranli kablo. Topraklama kesintisiz ve ara

terminaller EMC plakasinda olmali.
8. Role kontak cikisi icin ekransiz kablolar.
9. Koruma toprak baglantisi
10. Ekransiz gli¢ kaynagi kablolari ve baglantilar



Elektromanyetik uyumluluk (EMC)

Not: Kontrol cihazi, motor ve kablo ekrani arasindaki yliksek frekansh esdegerli potansiyel toprak
baglantisi, PE koruyucu iletkenlerini (yesil - sar) her bir Gnitedeki uygun terminallere baglama
gerekliligini ortadan kaldirmaz.

ilke ve 6nlemler:

Kontrol cihazi, motor ve kablo ekranlari arasindaki topraklarda yiiksek frekansh es
potansiyellik bulunmalidir.

Ekranli motor kablolari kullanildiginda; bir ug, motor ve kontrol cihazi arasinda toprak
baglantisi olarak kullanilabilmesi icin 4 uclu kablo kullanilmaldir. Toprak baglantisinin tipi
yerel ve ulusal yasalara uygun olarak segilmelidir. Ekran, kablonun iki ucunda topraklanabilir.
Bir kesinti olmamasi sartiyla ekran uzunlugunun bir parcasi olarak metal oyuk veya kanal
kullanilabilir.

Dinamik fren (Dynamic Brake - DB) direngleri i¢cin ekranli kablo kullanildiginda; bir ug, dinamik
fren direnci ve kontrol cihazi arasinda toprak baglantisi olarak kullanilabilmesi igin 3 uglu
kablo kullanmalidir.

Kontrol sinyalleri icin ekranli kablolar kullanildiginda; eger kablo birbirlerine yakin ve
topraklari bir araya getirilmis ekipmanlari birbirine bagliyorsa, ekranin iki ucu da
topraklanabilir. Eger kablo farkli toprak potansiyellerine sahip olabilen bir ekipmana bagli ise,
ekranlama iginde biyuk akimlarin olugsmasini engellemek igin ekrani sadece bir ucundan
topraklayin. Yiksek frekans giriltistinekarsi ekranin topraklanmamis ucu topraga bir
kapasitor (6rnek: 10 nF, 100V veya daha yliksek) ile baglanabilir. Kumanda ve hiz referansi
devreleriigin, 25 - 50 mm vida adimli bikilmus ekranh kablolarin kullanilmasini tavsiye edilir.
Kumanda devrelerini gii¢c devrelerinden uzak tutun.

Glg kablosu (hat beslemesi) ve motor kablosu arasidnaki boslugun maksimum olmasini
saglayin.

Motor kablolari en az 0.5 m (20 ing) uzunlukta olmahdir.

Hiz kontrol cihazi ¢ikisinda yildirim siperleri veya gli¢ faktora diizelticileri kullanmayin.

Ek bir giris filtresi kullanildiginda kontrol cihazina mimkin oldugunca yakin monte edilmeli
ve ekransiz bir kablo {izerinden hat beslemesine dogrudan baglanmalidir. Kontrol cihazinin
baglantisi filtre ¢ikis kablosu lizerinden olacaktir.

IEC 61800-3 standardina gére EMC plakasi kurulumu igin, “EMC plakasi kurulumu” adli
bolime bakiniz.

TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMA RiSKi

Metal levhanin topraklama baglantilari ve topraklama kelepgelerine baglanmasinin disinda
kablo ekranlarini ortada birakmayin.
Canl komponentli kontaga gelen topraklamanin risk tasimadigindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

Sebeke empedansi

DIKKAT

CiHAZ ©MRUNUN VE EMC PERFORMASININ AZALMA RiSKi

Kontrol cihazini diisik empedansli aga baglamayiniz.
Giris dayaniklilik akimi sayfa 50’de verilen degeri asmamall.
Bu degerden daha yiksek gereksinim durumunda ek endiktans gereklidir.

Bu talimatlara uyulmamasi cihazin zarar gérmesine neden olur.




IT sisteminde ¢alisma
IT sistemi: Yalitimh veya empedans toprakli nétr. Merlin Gerin tip XM200 ya da dengi, lineer
olmayan yiklerle uyumlu bir kalici yalitim monitéri kullanin.

TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMA RiSKi

Bu bolimdeki prosedirleri uygulamadan 6nce, “Baslamadan 6nce” bélimindeki dnlemleri okuyup
anladiginizdan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

ATV 32 kontrol cihazlarinda dahili EMC filtreleri bulunmaktadir. Bunun sonucu olarak topraga dogru
kagak akimi olusur. Eger kacak akimi baglantinizla (rezidtiel akim cihazi gibi) uyum problemine neden
oluyorsa, sekildeki gibi IT jumper’i sdkilerek kagak akimi azaltilabilir. EMC uyumlulugu garanti
edilmemektedir.

A ve B tiplerinde IT jumper’i cihazin Gzerinde, GV2 devre kesicisinin montajini saglayan vidalarin
arkasinda yer almaktadir.

Cve D tiplerinde ise 6n tarafta, glic terminalleri koruyucu kapak arkasinda, gii¢ giris terminallerinin
sol tarafinda yer alir.

o Normal (filter connected) IT system (filter disconnected)

IT system (filter disconnected) r.\c-rmal (fiter connected)

"s.

R
r‘;-\-/ N4

C and D sizes

A and B sizes




DC bara baglantisi
Kullanima genel bakis

Ortak DC baglantili kontrol cihazlarinin AC sebekeden beslenmesi

Bu kullanim es deger (ya da maksimum bir seviye gti¢ farki olan) kontrol cihazlari i¢in uygundur. Her
bir Grlin standart ana girislerinden beslenir ve tim Urlnler birbirine DC baralarindan baglanir.

DC bara paylasim fonksiyonunun amaci enerji tasarrufudur. Kontrol cihazlarindan biri fren yaptiginda
aciga cikan enerji diger kontrol cihazi tarafindan kullanilarak, fren direncinde 1si olarak kayip
olmaktan kurtarilir.

Ayrica, bu sekilde kablolama sayesinde frenleme direncinin degeri dusirilebilir ve bu durum
frenleme performansini frenleme direncine bagh olmaksizin gelistirir.

Kontrol cihazinin sadece DC baglantisi ile beslenmesi

Bu kullanim farkh gii¢ seviyesindeki kontrol cihazlarinin baglantisi i¢in uygundur. (Birden fazla degisik
gucteki sliriculer)

Kontrol cihazlarindan biri ana sebeke tarafindan beslenir ve DC bara baglantisi ile diger kontrol
cihazlarini besler.

Bu sistem bir dnceki sistem ile ayni enerji tasarrufu saglerken, diger kontrol cihazlarini besleyebilmek
icin digerlerinden daha yiksek gli¢ seviyeli kontrol cihazi gerektirir.

Kontrol cihazinin DC gii¢ kaynagi ile beslenmesi
Tim kontrol cihazlari DC baralarindan harici DC gii¢ kaynagi ile beslenir.
Bu tip sistemlerin kurulumu igin asagidaki adimlar izlenmelidir:
e Kaynak, fazlar arasi kisa devreye ve toprak kisa devreye karsi korumali olmali.
* Kaynak, tim kontrol cihazlarinin DC akimlari toplamini ayni anda saglayabilmeli.
e DC kaynak, dalgalanan akimlari %5’in altinda sinirlayabilmesi icin, dahili DC sok bulunmal.

Kontrol cihazinin hazirlanmasi

TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI VE ARK SICRAMASI HASARI
e Sadece katalogda yer alan uygun kablo referanslarini kullanin.
« iki gerilim seviyesi icin de kablo ayni olacagindan, kablolamadan &nce gerilim seviyesinden
emin olun.
*  DC koruyucu kapaklari agmak icin bigcak ya da makas yerine tornavida kullanin.
e DC bara kablosu ¢ikarilmis ise, kontrol cihazi ile gelen DC bara koruyucu plastik kapaklarini
yerine yerlestirin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

DC bara baglantilari A ve B tipi kontrol cihazlarinin tst kisminda yer almaktadir. Koruyucu kapagi
tornavida ile sékuntiz. Bu kapaklar tornavida ile kolayca cikarilabilir (1) (2). Plastik koruyucu kapaklari
terminalden gikariniz (3). Baglanti olmadigi durumda, DC bara terminalleri plastik kapaklar ile
korunmali. Bu yapildiginda kontrol cihazi yeniden IP20 korumali olur. Plastik kapaklar kaybolursa,
yedek parca olarak temin edilebilir.

e

I

i




Baglanti rnekleri

Teknik Bilgi
DC bara baglantisi hakkinda daha fazla bilgi igin, www.schneider-electric.com adresini ziyaret ediniz.




Kontrol terminali baglantisi

Kontrol terminallerine erisim

Terminallere erisim tim Urinler icin aynidir. Koruyucu kapagi asagida ornekte gosterildigi gibi aginiz.
Bltin vidalar oluklu M3 tipinde 3.8 mm (0.15 in.) capindadir.

Source
S A Sink ext.
=7 Sink int.

b | ——FJ45 socket

TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMA RiSKi

Bu boluimdeki prosedirleri uygulamadan 6nce, “Baslamadan 6nce” bélimindeki dnlemleri okuyup
anladiginizdan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

Source modunda iken kontrol baglanti diyagramlari

H-y A

-10V_10Wde
M

RREEN

(1) Potansiyometre referansi SZ1RV1202 (2.2 kQ) ya da benzeri (10 kQ veya maksimumu)




Kumanda terminallerinin yerlesimi

ATV3ZH Wire size Tightening
control Minimum (1} | Maximum torque
terminals mm? (AWG) | mm? (AWSG) | M-m (Ib.in)
R1A, R1B, RIC, | 0.75 (18) 16(16) | 05(44)
R24, R2C
&l other terminals | 0.5 (20) 16(18) | 0544

(1) Guvenlikigin izin verilen kablo teli boyutu bold ile belirtilmistir.

Kumanda terminallerinin 6zellikleri ve fonksiyonlari

Terminal | Function Type | Electrical charactenistics
Ri1a MO contact of the relay o * Min. switching capacity. 5 mA for 24 V —
* Max. switching capacity on resistive load: (cos @ = 1)
IAfor 250 -. and 4 A for 30V =
R1B NC contact of the relay e * Max. switching capacity on inductive load: (cos o= 0.4 and LR =
T ms):
RIC | Common point contactof |0 | 2Afr2s0V -.and 30V —
programmable relay R1 * R’Emh t|me2 ms . L
» Service life: 100,000 operations at max. switching power
COM Analog O common o ov
ACH ‘Voltage or current analog | O Analog output O to 10V, min. load impedance 470 o
output (collector) or
Analog output 0 to 20 mA, max. load impedance 800 o
* Resolution 10 bits
* Precision + 1% in S0M60Hz for 25°C £10°C, + 2% in 50/60Hz for -
10 to +60°C
* Linearity = 0.3%
* Sampling time 2 ms
COM Analog FO common o ov
Al3 Analeg input cument | Analog input 0-20 mA, {or 4-20 ma, 2-20 ma, 2000 ma). X and Y can
be programmed from 0 to 20 ma
* Impedance 250 o
* Resolution: 10 bits
* Precision +0.5% in 50/60 Hz for 25 °C, +0.2% in 5060 Hz for —10
to +60 °C at A8 = 60°C,
* Linearity £ 0.2% (max. + 0.5%), of max. value
* Sampling time 2 ms
AlZ Analog input voltage | Bipolar analog input 0 = 10 % (maximum voltage + 30 V)
The + or - polarity of the voltage on Al2 affects the direction of
the setpoint and therefore the direction of operation.
* Impedance 30 ko
* Resolution: 10 bits
* Precision +0.5% in S0/M0 Hz for 25 °C, £0.2% in 50/60 Hz for —10
to +60 °C at A8 = 60°C,
* Linearity £ 0.2% (max. + 0.5%), of max. value
* Sampling time 2 ms
1oV Power supply for 0 +10 Vde
reference potentiometer * Tolerance: 0..+10%
= Cumrent: 10 ma max
Al Analog input voltage | Analog input 0 + 10V
* Impedance: 30 ko
* Resolution: 10 bits converter
* Precision: #0.5% in S0/&0 Hz for 25 *C, #0.2% in 50/50 Hz for-10
to +60 °C at A8 = 60°C,
» Linearity £ 0.2% (max. + 0.5%), of max. value
* Sampling time: 2 ms
COM Analog FO common o ov




Terminal | Function Type | Electrical charactenistics

+24 Logic input power supply | O +24 Yde
* Tolerance: -15..+20%
* Current- 100 mid

R24 NC contact of "o * Min. switching capacity: 5 mA for24 WV —
R2C programmalyle * Max. switching capacity on resistive load: (cos ¢ = 1)
relay R2 S A for 250 W - and 30V =

* Mayx. switching capacity on inductive load:
{cos =04 and 'R =7 ms):
2Afor250W - and 30V =
* Refresh fime: 2 ms
» Service life:
- 100,000 operations at max. switching power
- 1,000,000 operations with S500mA current to inductive
load 58 Vac or 30 Vde

STO STO (Safe Torque Off) | 24 de
safety function input * Impedance 1.5 ko
P24 External power supply for | 1O +24 \Vde
control circuit / Intemal * Tolerance: -15..+20%
power supply for STO * Current- 1.1 A max.
LO+ Logic output 4] Open collector output configuralzle as sink or source using SW1
LO- switch

* Refresh fime: 2 ms
* Maximum cumrent: 100 ma
* Maximum woltage: 30V

L& Logic inputs | If programmed as logic inputs, same characteristics as L1 to LI4.
LIS * LIS can be programmed as pulse input 20 kpps (pulse per second).
* LI& can be used as PTC using SW2 switch.

* Trip threshold 3 ko, reset threshold 1.8 ko

* Short-circuit detection threshold = 50 o

L4 Logic inputs 4 programmable logic inputs configurable as sink or source using
LI SW1 switch

L2 =+ 24V power supply (max. 30 V)

LI1 * State 0 if < 5V, state 1 if = 11 W (in source mode)

= State 0 if = 19V, state 1 if = 13V {in sink mode)
* Response time 8 ms at Stop

RJ45 haberlesme portu

*  SoMove yazilimini kullanirken PC
e Grafik ya da uzak terminal

¢ Modbus ya da CANopen aglari

e Konfiglirasyon yikleme araclari

ile baglanti yapabilmek igin kullanilir.

Not: Baglanti yapmadan once RJ45 kablosunun zarar gormemis oldugundan emin olun. Aksi halde
kumandanin gii¢ kaynagi zarar gorebilir.



Sink/source modu konfigiirasyon anahtari (SW1)

TEHLIKE

EKIPMANIN iSTENMEYEN GALISMASI
e SW1 anahtari “Sink Int ” veya “Sink Ext”’e ayarlandiginda, COM terminali kesinlikle topraga
veya koruyucu topraga baglanmalidir. Burada yalitim hatasi olarak ekipmanin istenmeyen
¢alisma riski olusur.
e Sink girisi icin konfigire edilmis lojik girislerin kazara topraklanmasi 6nlenmelidir. Kazara
topraklamalar strticiniin istenmeyen aktivasyonuna sebep olabilir.
e Sinyal uglari, iletkenlerin istenmeden topraklanmasina sebep olacak zararlara karsi
korunmalidir.
e Kontrol devresini dogru topraklama uygulamalari icin NFPA 79 ve EN 60204 klavuzlarini
inceleyiniz.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

DIKKAT

YARALANMA RiSKi
Anahtarin pozisyonunu tornavida kullanarak degistiriniz.
Bu talimatlara uyulmamasi, yaralanma ya da ekipman zarar gormesine neden olabilir.

Lojik giris anahtar1 (SW1), lojik girislerin programlanabilir kontrolér gikislari teknolojisine uygunlugunu
saglamak igin kullanilir. SW1’e erisim icin kontrol terminalleri kapagini aginiz. SW1 kontrol
terminallerinin sol tarafinda yer almaktadir (bkz. Sayfa 42).

e PLC’nin PNP transistor ¢ikislarina baglanacaksa, anahtari Source (fabrika ayari)‘a ayarlayiniz.
e PLC’nin NPN transistor gikislarina baglanacaksa, anahtari Sink Int veya Sink Ext ‘a ayarlayiniz.

Switch SW1 set to "Source™ position Switch SW1 set to "Source™ posifion and use of an external
power supply for the Lla
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Haberlesme modiilii

DIKKAT

KONTROL CIHAZININ HASAR GORME RiSKi
e Sadece kontrol cihazi icin tasarlanmis haberlesme modiillerini kullaniniz. Katalogda
referanslara bakiniz.
*  Kontrol cihazinin igine haberlesme modiili haricinde bir sey eklemeyiniz.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin zarar gérmesine neden olabilir.

ATV32 kontrol cihazi opsiyonel haberlesme modiillerine uygun dizayn edilmistir. Bu moddiller, kontrol
bloguna sekilde goruldigi gibi direk takilir. Haberlesme modiilleri ile ilgili daha fazla bilgi icin,
opsiyonel haberlesme moduli kilavuzuna bakiniz.

Adimlar | Yapilacaklar Yorum
1 ATV32 iginde haberlesme modulinin konumunu
belirleyiniz.
2 Kapagi ¢ikariniz.
3 Opsiyonel modiili ekleyiniz.
4 Modiilin eklendigini ve cihaza diizglince monte
edildgini kontrol ediniz.




Haberlesme modilini asagidaki gibi ¢ikariniz:

Adimlar Yapilacaklar

1 Cihazin enerjisiz oldugundan emin olunuz. Serite
basiniz

2 Elinizi serite basili tutarken modull gikariniz.




Bakim

TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMA RiSKi

Bu bolimdeki prosedirleri uygulamadan 6nce, “Baslamadan 6nce” béliimiindeki 6nlemleri okuyup
anladiginizdan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

Garanti kapsami
Uriin, Schneider Electric servisi disinda acilirsa garanti kapsami disinda kalir.

Servis

DIKKAT

KONTROL CiHAZININ HASAR GORME RiSKi
Cevresel kosullara (sicaklik, kimyasal, toz, titresim) gore tavsiyelere uyum gosterin.
Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanin zarar gérmesine neden olabilir.

Kontrol cihazinin diizgiin galismasinin devamliligini saglamak igin asagidakilerin yapilmasi tavsiye
edilir:

Ortam ilgili parca Yapilacak Periyot
Uriin Gzerinde darbe Muhafaza — kontrol blogu | Surtclyi gozle kontrol En az her sene
(led - display) edin
Korozyon Terminaller — konnektorler | inceleyin ve gerekirse
— vidalar — EMC plakasi temizleyin
Toz Terminaller —fanlar —
Ufleme delikleri
Sicakhk Uriiniin etrafi Kontrol edin ve gerekirse
dizeltin
Sogutma Fan Fani kontrol edin En az her sene
Fani degistirin (sayfa 49) Galisma sartlarina bagh
olarak 3 -5 sene sonra
Titresim Terminal baglantilar Tavsiye edildigi gibi sikilip En az her sene
sikilmadigini kontrol edin

Yedek parga ve tamir
Servis verilebilen Grandir. Musteri destek hattina (444 30 30) basvurun.

Uzun siire saklama

Uriiniin kapasitdriiniin performansi 2 yildan fazla bir siire sonunda azalabilir (bkz. Sayfa 11).




Fan degisimi

ATV32’nin bakimiigin yeni bir fan siparis etmek mimkiindiir. Ticari referanslari litfen
www.schneider-electric.com adresinden kontrol ediniz.

1. Kilitleme tirnagini hafifce itin
2. Konnektori sokin ve fani gikartin.

Onsizes A and B On size C

Onsize D




Kisa devre ve asiri akim korumasi

UL ve CSA standartlarina gore tavsiye edilen sigorta degerleri

Reference Voltage Input Output Branch Rating
Y] withstand interrupt Circuit Z2)
rating {1) rating (X)(2) protection
v KA kA (1) A
ATWVIZHD1BM2 200-240 1 5 Fast Acting Class CC 7
Fermaz ATDR
ATVIZHOITMZ 200-240 [ [ Fast Acting Class J 15
Femaz HSJ
ATWV3I2ZHO55M2 200-240 1 5 Fast Acting Class J 25
Femaz H5J
ATVIZHOTEMZ 200-240 i L] Fast Acting Class J 25
Femaz H5J
ATVIZHUT1M2 200-240 1 L] Fast Acting Class J 25
Femraz HSJ
ATVIZHU15M2 200-240 i L] Fast Acting Class J 40
Femaz H5J
ATVIZHUZ2MZ 200-240 [ 5 Fast Acting Class J 45
Femaz HSJ
ATWVIZHOITNG 380-500 5 5 Fast Acting Class CC 8
Fermaz ATDR
ATVIZHOSENS 380-500 5 L] Fast Acting Class CC 8
Femraz ATDR
ATVIZHOTENS 380-500 5 5 Fast Acting Class CC 8
Fermaz ATDR
ATVIZHLN 1M4 380-500 5 L] Fast Acting Class CC 12
Fermaz ATDR
ATWVIZHUNEMN4 380-500 ] 5 Fast Acting Class CC 12
Fermaz ATDR
ATVIZHLUZ22M4 380-500 5 L] Fast Acting Class J 15
Femaz H5J
ATVIZHLUZ0MS 380-500 ] [ Fast Acting Class J 175
Femaz H3J
ATWVIZHLULOMS 380-500 5 5 Fast Acting Class J 25
Femaz H5J
ATVIZHLUSS 380-500 22 X2 Fast Acting Class J 40
Femaz HSJ
ATVIZHUTEMNS 380-500 22 2 Fast Acting Class J 40
Femaz H5J
ATVIZHD 1M4 380-500 22 X2 Fast Acting Class J 60
Femaz H5J
ATVIZHD1EMN4 380-500 22 2 Fast Acting Class J ]
Femaz HSJ

UL508 standartlarina uygun kullanim icin gerekli komponentler

Maksimum bir __ 72 Amper degerli bir __Z1__ ile korundugunda; __X__ rms Simetrik Amper’den ylksek
olmayan, Maksimum __Y__ Volt bir sigortanin bagh oldugu devrede kullanima uygundur.
(1) Giris dayanimi akimi, termal olarak dayanabilecegi akimdir. Bundan daha yiiksek degere sahip bir
beslemeye baglandiginda bu seviyeyi karsilamak igin ek bir endiktans gerekir.
(2) Cikis ayirma akimi, stirlict icindeki yari iletken kisa devre korumasina dayanir. Bu asiri akim korumasi
saglamaz. Asiri akim korumasi ulusal ve yerel yasalara gore belirlenmelidir. Bu baglanti tipine baglidir.



